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Firma ROBOT Visual Systems GmbH zastrzega
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opisanych produktéw. Wydanie tego dokumentu nie
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2. WAZNE WSKAZOWKI

Niniejsza  instrukcja  obstugi  stluzy  wprowadzeniu
uzytkownika w tematyk¢ MultaRadar C/CM i jego cze$ci
systemowych, tak, by urzadzenie wykorzystywane bylo
zgodnie ze swym przeznaczeniem. Zawiera ona wazne
wskazowki dotyczace bezpiecznego, odpowiedniego i
ekonomicznego stosowania urzadzenia. Ich przestrzeganie
pomoze zapobiec zagrozeniom oraz zmniejszy¢ koszty
napraw oraz czasy przestojul.

2.1. Obowiagzek przeczytania

Niniejszy dokument musi doktadnie przeczytac, zrozumie¢ i
stosowa¢ kazda osoba, zajmujaca si¢ ustawianiem,
przestawianiem, obstuga i konserwacja tego urzadzenia i
jego czesci systemowych. Dla wiasnego bezpieczenstwa
nalezy  szczegélnie  uwaznie  przeczyta¢  rozdziat
,»Wskazowki dotyczace bezpieczenstwa” oraz doktadnie
stosowa¢ si¢ do wszystkich wskazowek, aby unikngé
zagrozen w odniesieniu do 0sob i sprzetu.

W razie pytan, na ktoére nie ma odpowiedzi w niniejszej
instrukcji, prosimy o kontakt z dzialem obshugi
Lifor Sp. Zo.o. .

2.2. Grupadocelowa

Niniejsza instrukcja obstugi skierowana jest do technicznie
wykwalifikowanego personelu, ktory zostal lub zostanie
specjalnie przeszkolony do obstugi MultaRadar C/CM i
jego elementow systemowych.

2.3. Uzycie zgodne z przeznaczeniem

MultaRadar C/CM przeznaczony jest wylgcznie do pomiaru
predkosci i fotograficznego zapisu pojazdow w ruchu
drogowym.

Mozna stosowac tylko dostarczone i dopuszczone elementy
do tego typu prac.

Za niezgodne z przeznaczeniem uwazane s3 zastosowania,
ktore nie sg opisane w instrukcji obstugi urzadzenia.
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2.4. Prezentacja uwag

Uwagi s3 oznaczone w niniejszej instrukcji obstugi nastepujacymi symbolami:

UWAGA NIEBEZPIECZENSTWO

!
Oznaczenie bezposrednio grozacego niebezpieczenstwa.
Jesli niebezpieczenstwo nie zostanie zazegnane, skutkime moga by¢

ciezkie (nieodwracalne) obrazenia.

OSTRZEZENIE

Oznaczenie potencjalnie niebezpiecznej sytuacji.

Jesli taka sytuacja nei zostanie zazegnana, skutkiem mogg by¢ cigzkie
(nieodwracalne) obrazenia.

ZACHOWAJ OSTROZNOSC

Oznaczenie potencjalnie niebezpiecznej sytuacji.

Jesli taka sytuacja nie zostanie zazegnana, skutkiem moga by¢ lekkie
obrazenia.

ZACHOWAJ

N ZACHOWAJ OSTROZNOSC
OSTRZNOSC

Oznaczenie potencjalnie szkodliwej sytuacji.
Jesli taka sytuacja nie zostanie zazegnana, skutkiem mogg by¢ szkody
materialne.

UWAGA
Wazne uwagi dotyczace tatwego 1 zgodnego z przeznaczeniem

uzywania urzadzenia.
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3. UWAGI DOTYCZACE BEZPIECZENSTWA

Uwagi dotyczace bezpieczenstwa nalezy doktadnie przeczytac i
przestrzega¢ podczas obstugi urzadzenia i1 jego elementow
systemowych.

UWAGA NIEBEZPIECZENSTWO
Uwaga na biezacy ruch drogowy!
Niebezpieczenstwo cigzkich obrazen do $mierci wigcznie.
» Nalezy przestrzegac zasad i przepisow dotyczacych pracy na drogach
przy trwajacym ruchu.
Nalezy podja¢ odpowiednie srodki bezpieczenstwa.
Uwaznie obserwowac ruch drogowy.
» Nie stwarza¢ zagrozenia dla innych uczestnikoéw ruchu drogowego.

>
>

OSTRZEZENIE

Zagrozenie eksplozjq przy pracy baterii w pomieszczeniach zamknigtych!
Smier¢ lub cigzkie obrazenia ciata.

» Praca z bateriami tylko w dobrze wentylowanych pomieszczeniach.

» Nie uzywac otwartego ognia.

OSTRZEZENIE

Grozace $miercig wysokie napiecie podczas wymiany zardwki lampy
btyskowe;!

Smieré lub cigzkie obrazenia ciata.
» Przed otwarciem odlaczy¢ lampe btyskowa od generatora btyskowego.

» Przestrzegac¢ instrukcji obshugi podczas wymiany lampy btyskowe;j.

ZACHOWAJ OSTROZNOSC
Mozliwos$¢ oslepienia lampa blyskowa!
Obrazenia wzroku.

» Nie btyskac z bliskiej odleglosci bezposrednio w oczy.

ZACHOWAJ
OSTRZNOSC

Przegrzanie poprzez oddziatywanie promieni stonecznych!

Uszkodzenie czeéci sktadowych.

Przy przechowywaniu MultaRadar C/CM w pojezdzie nie wystawia¢ go na
bezposrednie oddziatywanie promieni stonecznych.

Whnikanie kurzu, zabrudzen i wilgoci!

Uszkodzenie czesci sktadowych.

Chroni¢ MultaRadar C przed kurzem, brudem i wilgocig*.
*Uwaga: Nie dotyczy MultaRadar CM.
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4. MULTARADAR C/CM

zostat wykonany i przewidzianym dla niego trybem pracy przedstawionym w instrukciji

Przyrzad MultaRadar C/CM powinien by¢ stosowany w sposéb zgodny z wersjg w jakiej
o oraz decyzji zatwierdzenia typu.
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4.1 MULTARADAR C/CM - OGOLNIE.

MultaRadar C/CM to fotoradar najnowszej generacji wyprodukowany przez Firm¢ Robot Visual Systems
GmbH w Niemczech.
Przystosowany jest wylacznie do pomiaréw predkosci pojazdow samochodowych, poruszajacych sie po
drogach miejskich, wojewddzkich, krajowych 1 autostradach. Przyrzad ten pracuje w réznych
konfiguracjach ustawieniowych (na trojnogu, w kontenerze, w samochodzie, na maszcie), ale
podstawowa zasada to umieszczenie przyzadu zawsze na poboczu drogi.
Charakterystycznym wyroznikiem tego modelu to zestaw podstawowych urzadzen wewnetrznych,
pomiarowo-rejestrujacych 1 zasilajacych dla kazdej konfiguracji, ustawienia — jest taki sam. Innym
wyrdznikiem przyrzadu to mozliwos¢ wykorzystania podzespotéw MultaRadar C/CM z konfiguracji ,,na
tréjnogu” lub w kontenerze do wyposazenia nim odpowiedniego masztu.
Sposob zasilania moze by¢ rdzny:

- przy pomocy baterii (akumulatory o minimalnej mocy 30 Ah)o napigciu nominalnym 12 VV/DC

- przy pomocy zrddta zewnetrznego (sie¢ zewnetrzna 230 V/AC)

- przy pomocy zrodta zewnetrznego 230V/AC zasilajacego baterie wewnetrzne — akumulator
Przyrzad moze pracowa¢ w uktadzie :

1. przeno$nym — mobilnym

2. stacjonarnym — maszty

W pierwszym przypadku jest mozliwo$¢ przenoszenia lub przewozenia przyrzadu w kazdej chwili w inne
miejsce przy drodze, w drugim przypadku przyrzad jest dostosowany do stacjonarnego masztu, ktory jest
na state przytwierdzony przy poboczu drogi.

Dla dokonania pomiaru predkosci pojazdu przez przyrzad wykorzystane jest zjawisko Dopplera — tj.
wysylanie wigzki elektromagnetycznej przez anten¢ przyrzadu typu RRS24F-S1, w kierunku jadacego
samochodu, a nastepnie jej] wychwycenie po odbiciu od poruszajacego si¢ celu. Gdy nastepuje inicjacja
anteny, a system pomiarowy przelgczony jest na tryb pomiaru, antena wysyla ciagly sygnat radarowy o
czestotliwosci 24.100 GHz, a zgodnie z wymieniong wyzej zasadg Dopplera, predko$¢ pojazdu ustalona
jest przez promien radarowy o rozcigglosci 5°poziomo i 20° pionowo. Rdznice czestotliwosci wigzki
radarowej przy jej wysylaniu i odbiorze sa analizowane przez zespdt sterujacy, bedacy centralnym
uktadem systemu pomiarowego, w wyniku czego jest okreslona predkos¢ pojazdu 1 porownywana
Z ustawiong warto$cig progowa na urzadzeniu. W przypadku przekroczenia przez pojazd predkosci
progowej (zadanej) nastepuje przekazanie informacji do aparatu cyfrowego, ktéry w tym momencie
wykonuje 1 utrwala zdjecie pojazdu.

Dane z pomiaru predkosci sa przekazywane fizycznie z anteny radarowej do SmartCamery
wykorzystujac lacze RS-422. Transmisja danych nast¢puje poprzez protokol RUSP oraz sume
kontrolna. Tym samym SmartCamera moze zweryfikowa¢ poprzez sume¢ kontrolng prawidlowos¢
przestanych danych.

Po wykonaniu opisanych wyzej dziatan przyrzad jest ponownie przygotowywany do wykonania pomiaru
predkosci. Catos¢ opisanego cyklu to max 0,5 sek. Przyrzad MultaRadar C/CM moze pracowac z lampa
btyskowa typu Robot, jak rowniez z lampa laserowa i lampg pracujagca w pasmie podczerwieni.
Wykonywanie zdje¢ sterowane jest przez centralny zespot sterujacy, a lampa blyskowa steruje si¢
poprzez przewod sterujacy, aparatem cyfrowym, tak by mogta ona by¢ wyzwolona synchronicznie z
no$nikiem elementu obrazu w aparacie cyfrowym. Obstuga catego przyrzadu opiera si¢ na koncepcji 8
klawiszy, ktora umozliwia jednolitg obstuge wszystkich urzadzen Robota — nowej generacji.

Sterowanie systemem pomiarowym MultaRadar C/CM implementowane jest przez modut
oprogramowania, ktory komunikuje si¢ z zespolem obrobczym poprzez znajdujacy si¢ w Sieci interfejs
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kontrolny. W lokalnej obstudze samego urzadzenia ten modul oprogramowania jest czgscig zespotu
sterujacego.

Pulpit sterujacy to monitor 6,5” TFT1 o 4 klawiszach z prawej i 4 z lewej strony, przy pomocy ktérych
mozna programowac — sg to tzw. Klucze oprogramowania (Softkeys).

Szczegotowe 1 doktadne omoéwienie sposobu obstugiwania si¢ pulpitem sterujacym jest omowione w
dalszej czesci niniejszej instrukcji.

MultaRadar C/CM w konfiguracji na trojnogu to system sktadajacy si¢ z wymienionych w dalszej czgsci
instrukcji podzespotow zamontowanych na obudowie montazowej umieszczonej na specjalnym trojnogu.
Do trojnogu dowieszany jest w ustalonym miejscu generator blysku, a wokol niego umieszcza si¢
akumulatory oraz statyw z lampa blyskowg. Lampa blyskowa moze by¢ umocowana na specjalnej
drabince wktadanej w obudow¢ montazowa aparatu cyfrowego. MultaRadar C/CM w konfiguracji w
,kontenerze” to system sktadajacy si¢ z wymienionych w dalszej cze$ci instrukcji podzespotow, ktore
kompaktowo sa zabudowane w jednym pojemniku. Dzigki takiej konfiguracji przyrzad jest bardzo
mobilny, szybki do ustawienia, zdemontowania po wykonanych pomiarach i umieszczenia w pojezdzie.
Roéwniez ta konfiguracja pozwala na ochrong przyrzadu przed niesprzyjajacymi warunkami (deszcz,
$nieg, wiatr).

MultaRadar C/CM w konfiguracji ,,na maszcie” to system pracujacy stacjonarnie na specjalnie
przygotowanym maszcie na stale zabudowanym przy drodze. Wszelkie podzespoly umieszczone sa w
obudowie masztu, a przyrzad moze by¢ zasilany przy pomocy baterii - akumulatoréw 12 V/DC lub z
sieci zewngtrznej 230 V/AC. Wystepujace podzespoly pomiarowo-rejestrujace sg takie same we
wszystkich konfiguracjach przyrzadu.

W _SKEAD PRZYRZADU MultaRadar C/CM WCHODZA:

a) Urzadzenia nadawczo-odbiorcze z zespotem antenowym.
b) Urzadzenie celownicze.

C) Zespot pomiarowy z uktadami sterowania.

d) Urzadzenie do wizualizacji wyniku pomiaru.

e) Zespot zasilania.

- Przyrzad MultaRadar C/CM powinien by¢ stosowany w sposob zgodny z wersja w jakiej zostal
wykonany i przewidywanym dla niego trybem pracy (trojnég, kontener, maszt, tréjnog
usytuowany w samochodzie przy otwartej lub zamknietej klapie) przedstawionym w instrukcji oraz
zapisami w decyzji zatwierdzenia typu.

- Dla wykonania prawidlowych pomiaréw predkosci pojazdéw w zakresie dokladnosci ustalonej
przez producenta i potwierdzonej badaniami przez GUM w Warszawie w kontekScie przepisow
zawartych w  Rozporzadzeniu Ministra Gospodarki z dnia 09.11.2007r., stosowanie przyrzadu
MultaRadar C/CM moze odbywac si¢ w Srodowisku zgodnym z dopuszczalnymi normami
metrycznymi, Srodowiskowymi, klimatycznymi oraz warunkami do maksymalnie granicznych
zaburzen, w zakresie pola elektromagnetycznego, wyladowan atmosferycznych oraz oddzialywan
przewodzonych zakldcen, a w szczegolnos$ci dotyczy to przyrzadu umieszczonego na maszcie (§22
pkt.2,3; § 29ust.1- Rozporzadzenia Ministra Gospodarki z dnia 09.11.2007r.).

- Dla wykonywania prawidlowych pomiaréw predkosci pojazdow, przyrzad musi by¢ ustawiony w
stosunku do drogi zgodnie z zapisami w instrukcji.

- Przyrzad zapewnia odpornos¢ na zaklécenia pochodzace od samochodowych urzadzen
radarowych bliskiego zasi¢gu.
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5. SYSTEM POMIAROWY.

5.1. Opis produktu:

MultaRadar C/CM to system pomiaru predkosci pojazdow, sktadajacy sie z
nastgpujacych elementow:

) Camera + Control Urit Flash
Chassis SrantCarmera |l

\ SmartCamera Il /
Jperation Device / /

| k\\\ Radar Sensor
Distribition Device ]
Tripad
Flash Generatar
Control Unit Podstawa montazowa
SmartCamera Il lub SmartCamera Il

Radar Sensor Antena radarowa RRS24F-S1
Chassis Obudowa
Tripod Statyw
Flash Generator Generator lampy btyskowej
Flash Lampa btyskowa
Operation Device Pulpit sterujacy
Distribution Device |Skrzynka rozdzielcza

Poszczegdlne czegsci montowane sg kompaktowo w jednej podstawie (obudowie)
montazowe]j (tr6jnog, kontener, maszt).

Dla zagwarantowania rozpoznania kierowcy i tablic rejestracyjnych system
wyposazony jest w lampe btyskowg . Dzigki temu mozliwe sg pomiary w nocy i w
ztych warunkach $wietlnych. Urzadzenie moze réwniez pracowac z lampa laserows i
lampa pracujaca w pasmie podczerwieni.

Wszystkie ustawienia MultaRadar C/CM mozna wykona¢ poprzez pulpit sterujacy w
potaczeniu z przyciskami do obstugi.

Aparat cyfrowy (SmartCamera Il lub SmartCamera Il ) i zespol sterujacy
tworza jednolitg calos¢.
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Ponizsze schematy przedstawiaja konstrukcje systemu MultaRadar C/CM:

Lampa
bbyskowwa

|

[

| u

Aparat cyf. » '| Pulpit
E wertylator : StE‘TL!ﬁE'f

[ I |

|

|

] . L
Antena | gj:;::;a Rozdzielka | use
i b——— . LAN

' [
I 1 |
! |
: System I

[
! |
| o o o o o o o o L __ ___ J

MR-C Chassis

Dotyczy MultaRadar C

‘: Aparat oyf.

i -

Jednostk Pulpi
ednostka
Artena < " cteruigca | ’ sﬁe: . ::t use
1 uacy < >
UsH
e
Lampa LAN
biyskowa

Dotyczy MultaRadar CM
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5.1.1.Centralny zespét sterujgcy — SmartCamera Il lub SmartCamera lll +
zespot sterujacy.

Centralny zespo6t sterujacy — SmartCamera II lub SmartCamera III + zesp6t sterujacy tworza jednolita
catos$¢. Zespot sterujacy jest centralnym uktadem systemu pomiarowego i jest odpowiedzialny za nizej
wymienione procedury:

Analiza danych pomiaréw anteny radarowe;.

Decyzja o wyzwoleniu cyfrowego aparatu fotograficznego.

Potgczenie rezultatu pomiaru i zdjecia jednego wykroczenia.

Zapis wydarzenia.

Administracja konfiguracji.

Graficzne interfejsy operatora (GUI)

vVvVvvyvVvyvyy

5.1.2.Antena radarowa RRS24F-S1.

Antena radarowa stuzy do automatycznego rejestrowania pomiarow predkosci. Gdy system pomiarowy
przetaczony zostaje na tryb pomiaru, antena wysyta ciagly sygnat radarowy o czestotliwosci 24.100GHz.
Zgodnie z zasada Dopplera, predkos¢ pojazddéw ustalana jest przez promien radarowy o rozciagtosci 5°
poziomo 1 20° pionowo. Uzyskane dane pomiarowe przekazywane s3 nastepnie do centralnego zespolu
sterujacego.

5.1.3.Pulpit sterujacy z przyciskami do obstugi .

Pulpit sterujacy jest monitorem 6,5”TFT o 4 klawiszach z prawej i 4 z lewej strony, ktorymi mozna
programowac. Naciskanie klawiszy interpretowane jest przez kontroler USB. Zachowuje si¢ on jak
klawiatura komputera, posiada jednak dodatkowo mozliwo$¢ sterowania wskaznikami sygnalizacyjnymi i
generatorem dzwieku.

5.1.4.Generator blysku.

Urzadzenie stuzace do wygenerowania btysku w lampie w odstgpie 2 btyskow na sekunde. Umozliwia
ustawienie mocy blysku w zalezno$ci od potrzeb o$wietlenia otoczenia.

5.1.5.Lampa btyskowa.

MultaRadar C/CM moze pracowac przy udziale lampy blyskowej. Lampa btyskowa steruje poprzez
przewod sterujacy bezposrednio aparat cyfrowy tak, aby mogla by¢ ona wyzwolona synchronicznie z
najezdzaniem elementu obrazu w aparacie . System moze pracowac z roznymi typami lamp btyskowych
Robot (Xenon), z lampa laserowa i lampa pracujaca w pasmie podczerwieni. Zastosowanie lampy
btyskowej daje mozliwos¢ uzywania fotoradaru w ztych warunkach atmosferycznych jak i w nocy.

5.1.6.Akumulator.
Zrodto zasilania dla fotoradaru — moc minimalna 30Ah.

5.1.7.Statyw.

Trojndg na ktorym poszczegodlne czesci MultaRadar C/CM sg zamontowane w jedng catosc.
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6. ZARYS

Z przedstawionych ponizej podzespotow MultaRadar C/CM, tj. pomiarowo-rejestrujace i zasilajgce
stanowig wyposazeniec MultaRadar C/CM we wszystkich wystepujacych konfiguracjach przyrzadu.

6.1. MultaRadar Cl/tréjnég 6.1.1. MultaRadar CM/
2 3 tréjnog

5
1.Pulpit sterujacy z przyciskami do obstugi 1. Pulpit sterujacy
2.0budowa montazowa 2. SmartCamera Il
3.Lampa bltyskowa 3. Lampa btyskowa
4.Antena radarowa RRS24F-S1 4. Statyw
5.Generator btysku 5. Akumulator
6.Statyw 6. Akumulator
7.Akumulator 7. Generator blysku
8.Akumulator 8. Antena radarowa RRS24F-
S1
9. Gtlowica aparatu
cyfrowego

6.2. Statyw . , ,
2 1 Sruba mocujaca dla ptyty nosne;j

2 Element oporowy dla ptyty nosnej
3 Uchwyt do generatora btysku
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6.3. Obudowa montazowa
Dotyczy SmartCamera ll

\

Obudowa montazowa

Okno kamery

Uchwyt do anteny radarowej RRS24F-S1
Przestawianie kamery
Zamknigcie obudowy montazowe;j
Uchwyt do statywu

Przylacze dla wyzwalania blysku
Przytacze do akumulatora
Przytacze pulpitu sterujacego

10 Uchwyt do pulpitu sterujacego

11 Przylacze do Ethernet

12 Przylacze USB

13 SmartCamera Il

14 Wentylator

2

O©COoO~NO O WNPE

0 5 987 6 5 1 12

Wyswietlacz
Przytacze ,,COM*
Wskaznik ,, Active*
Przytacze, VGA*
Przylacze ,,LAN*
Przytacza ,,USB*
Sruby mocujace z ptyta podtrzymujaca
Wskaznik ,,Disk*
Przytacze ,,System*
10 Wskaznik ,,Status*
11 Przytacze ,,Zasilanie*
12 Wilacznik ,,Zasilania“
13 Wskaznik ,,Zasilania®
14 Wskaznik ,,Ready*
15 Wentylator

16 Obiektyw

O©Co~NOoO Ok, WN -

16
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Zaslepione opcje
dodatkowe

6.4.1 SmartCamera Il
Dotyczy SmartCamery IllI

Przylacze pulpitu sterujacego
Przylacze LAN

Gniazd zaslepione (Obcja do rozszezenia)
Bezpiecznik

Power/Zasilanie

Przylacze glowicy aparatu cyfrowego
Przylacze generatora blysku
Przylacze anteny radarowej

. Przylacze USB

10. Power (wlacznik)

11. Glowica aparatu cyfrowego

12. Przylacze glowicy aparatu cyfrowego

CoNogR~wWNE

6.5. Pulpit sterujacy z
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przyciskami do obstugi

Oslona monitora

Pulpit sterujacy

Przyciski do obshugi prawe
Wskaznik ,,Sygnal“ podczas pomiaru

Przylacze USB

o o B~ W N

Wlacznik ,,Zasilania“
wlaczony/wylaczony

~

Kabel laczacy
8  Wtyczka laczaca

©

Regulator jasnoSci
10 Regulator sily glosu
11 Przylacze USB

12 Wskaznik ,,zasilania®

13 Przyciski do obstugi lewe

14 Glosnik

- i
= ee X 15 Mocowanie statywu

DI

6.5.1 Sposob tgczenia panelu sterowania z pozostatymi czesciami przyrzadu:

- miejsce podtaczenia anteny dla podania sygnatu do symulacji predkosci

MultaRadar CM MultaRadar C
1.Przytgcze pulpitu
2. Kabel pulpitu sterujgcego
3. Pulpit sterujacy
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Zespot kabli
zasilajacych
przyrzad

Przyltacze pulpitu
sterujacego do
przyrzadu

Gniazdo zasilania
przyrzadu

MultaRadar C

MultaRadar CM

Gniazdo kabla
symulacji
predkosci
Dotyczy
MultaRadar C i
MultaRadar CM
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6.6. Antena radarowa
-RRS24F-S1

Gwint do $Sruby mocujacej
Gniazdko laczace
Wskaznik sygnalu pomiarowego

Okno wylotowe sygnalu radarowego

g B~ W N -

Gniazdo do podlaczenia sygnalow symulacji predkosci

Dotyczy rowniez Multaradar CM

6.7. Generator blysku

1 Przylacze kontrolne
2 Przylacze Lampy blyskowej

3 Przylacze akumulatora

Dotyczy rowniez Multaradar CM

6.8. Lampa blyskowa
1 Przylacze do generatora blysku

Stopka podtrzymujaca do montazu plyty nos$nej

3 Lampa blyskowa i reflektor ze szklem ochronnym

6.9. Akumulator

1 Pas podtrzymujacy

2 Przylacze napiecia sieciowego do ladowania akumulatora

3 Gniazdko lgczace

4 Przylacze SmartCamera Il lub SmartCamera Ill lub generatora
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blysku
5 Przylacze masy
6 Wskaznik z6lty, Akumulator jest ladowany

7. DANE TECHNICZNE

MultaRadar C/CM Granice okreS§lone przez Nominalnie wg Rozporzadzenia Ministra
; roducenta Gospodarki z dnia 09.11.2007r.
Temperatura otoczenia: produ P
a) ogoélnie dla przyrzadu: -20°Cdo +60° C 0°C - 50°C
b) dla przyrzadu pracujacego stacjonarnie na -30°Cdo+60°C
maszcie:
c¢) Wilgotnosé wzgledna powietrza: 20% - 95%
d) Odpornos$é na wystepowanie Odporne na wystepowanie narazenia oddzialywaniem wody wg
narazenia oddzialywania wody: Rozporzadzenia Ministra Gospodarki z dnia 09.11.2007r.
Zakres zasilania nominalnego:
- przez baterie (akumulatory) 4
12 V/IDC,
- przez sie¢ zewnetrzng 230V/AC, 50Hz,
W konfiguracji przyrzadu:
* ze statywu ustawionego na poboczu drogi
* z pojazdu stojacego na poboczu drogi w 12V/DC prad 2,5A (zelowe akumulatory o pojemnosci min. 30Ah)
ktérym jest w sposéb trwaly zamontowany albo
ustawiony na statywie w tylnej jego czesci przy
zamknietej tylnej klapie ( pomiar predkosci
pojazdu przez szybe), albo przy otwartej klapie
tylnej
* z kontenera MultaGuard ustawionego na v
poboczu drogi
* z masztu ustawionego na poboczu drogi
* z masztu ustawionego na poboczu drogi \~A 230V/AC
przez przylacze sieciowe do akumulatorow
SmartCamera Il lub SmartCamera Il
Matryca CCD Caolor lub czarno/biala
Rozdzielczo$é W przedziale 2 lub 5 lub 11 Mega Pixeli
Migawka elektroniczna
1/50 do 1/10000 s
Przylacze obiektywu C —Mount
Interfejsy RS-232, Ethernet 10/100 Mbit/s, USB, VGA
Zasilanie napie¢ciem 12V DC
Pobor energii 25A
Masa 2 kg dotyczy MR.C
5 kg dotyczy MR.CM

2009 - wrzesien Strona 22



I SYSTEMY KONTROLI | REJESTRACJI PREDKOSCI MultaRadar C/CM

INSTRUKCJA OBSLUGI
Pulpit sterujacy
Wyswietlacz 6,5” Digital TFT LCD
Rozdzielczo$é 600 x 480
Przyciski do obslugi Przyciski 1 - 8
Antena radarowa - RRS24F-S1
Zakres pomiarowy 25 km/h do 250 km/h
Wartos¢ dziatki elementarnej 1km/h
Doktadnos$¢ pomiaru przyrzadu w warunkach | Zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Gospodarki Pracy i Polityki
laboratoryjnych i uzytkowania Spotecznej z dnia 21.04.2004r.
Kierunek pomiaru do wyboru Pojazdy odjezdzajace
Pojazdy nadjezdzajace

Oba kierunki razem

Automatyczne rozpoznawanie ruchu

Czgstotliwos¢ robocza 24,100 GHz + 25 MHz
Szeroko$¢ wiazki radarowej pozioma -5°; pionowa 20°
Masa 2 kg

Wymiary (Sx G X W) 294mm x 63mm x 120mm
Kat promienia w stosunku do anteny 0°

Kat mierzenia w kierunku jazdy 20°

Stabilnos¢ dtugoterminowa urzadzenia Nie wiecej niz 0,01%

nadawczego dla okresu 2 letniego

Akumulatory z ukladem

ladowania

Przytacze sieciowe 230V/AC

Bezpiecznik sieciowy 0,63A

Obudowa Ostona przeciwdeszczowa

Akumulator - moc Nie mniejsza niz 30Ah

Czas tadowania przy pustych bateriach ok. 14h

Masa 16,7 kg wraz z bateriami

wymiary (S x G x W) 358mmx256mmx280mm

Generator blysku z lampa blyskowa —  Xenon: Podczerwien:
Moc btysku 150 - 300 Ws i Energia pulsujaca 0-50W
Czas trwania btysku 1/1000 s (czas poitrwania) : Ims

Nastepowanie blyskow 05s |

Zasieg do40m 1 do 20m
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Masa 4,9 kg (bez lampy btyskowej)

wymiary (S x G x W)
147 mm x 330 mm x 183 mm

Informacja - System

Nazwa systemu MultaRadar C MultaRadar CM
Wersja systemu MR-C.SC2.1.03.F.051130 MR.SC3.1.03E.090831
Suma kontrolna (Checksum) 1DF3981D 6CC20D9C
Nazwa anteny (sensor) RRS24

Wersja anteny (sensora) 24F S 181A

Suma kontrolna anteny (Checksum) 12FD8C15
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8. URUCHAMIANIE MULTARADAR C/CM

8.1. Wybor stanowiska

8.1.1.Reguty
ogolne:

8.1.2. Reguly
szczegolne:

2009 - wrzesien

Podczas wyboru stanowiska pomiaréw przestrzega¢ nalezy
nastepujacych regut:

W wigzce radarowej nie moga znajdowaé si¢ zadne przeszkody, jak
parkujace samochody, wysokie trawy, zywoptoty, zaspy $niezne lub gory
piasku, stupki itp.

Przed anteng radaru w kierunku pomiaru musi by¢ wolna przestrzen
przynajmniej 4 metrow.

Stanowisko powinno by¢ réwne i w miar¢ mozliwosci leze¢ na tej samej
wysokosci, co powierzchnia jezdni.

W celu unikania odbi¢ promienia zatlamanego, po przeciwnej stronie ulicy
nie moga znajdowac si¢ przedmioty odbijajace fale elektromagnetyczne (
ekrany ptaskie, kratownice, duze ilosci znakéw drogowych, stupow, tablice
informacyjne, przystanki autobusowe, linie wysokiego napigcia itp.).
Kontrolowany przez promien radaru odcinek drogi musi przebiega¢ w linii
prostej na odlegtosci mierzonej od anteny radarowej:

30 m przy jezdni jednopasmowe;j

40 m przy jezdni dwupasmowej

50 m przy jezdni tréjpasmowej

Miejsce zainstalowania i uzytkowania przyrzadu MultaRadar C/CM
wystepujacego w kazdej konfiguracji (tr6jnodg, kontener, maszt) powinno
by¢ tak dobrane, aby warunki otoczenia miescily si¢ w granicach
okreslonych przez Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia
09.11.2007r., a w szczegdlnosci dotyczacych zakresow temperatur
okreslonych przez producenta oraz wilgotnosci wzglednej okreslonej przez
»Rozporzadzenie”. RoOwniez miejsca otoczenia powinno odpowiadacd
warunkom okreslonym w ,,Rozporzadzeniu” dotyczacym wielkosci pola
magnetycznego, wytadowan elektrostatycznych, oddziatywan impulsow
zaklocen, oraz odpowiedniej czestotliwosci  wibracji.  Przyrzad
MultaRadar C/CM jest odporny na dziatanie samochodowych urzadzen
radarowych bliskiego zasiegu o czestotliwosci roboczej 24,15 - +/-2,5GHz.
Szczegdlng uwage nalezy zwrdcié na wybdr miejsca usytuowania
fotoradaru MultaRadar C/CM na maszcie, bioragc pod uwage powyzsze
uwarunkowania, jak rowniez sytuacj¢ architektoniczng w postaci réoznych
budowli, krat, ptyt, stupoéw itp.
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8.1.3. Definicja 1 |<010m
»prostego n
odcinka drogi“ Q

Odcinek drogi uwaza si¢ za prosty, gdy odstep od jednej cieciwy do
krawedzi jezdni (1) wynosi na 35 m nie wigcej niz 0,10 m (promien
zakretu >1600 m).

8.2. Odbicia promienia zatamanego

8.2.1.Powierzchnie odbijania Promien radaru moze si¢ odbi¢ na ptaskich
przedmiotach o duzej powierzchni, jak np.
autobus, pojazd ci¢zarowy, porecze drogowe,
bramy. Szczegolnie dobrze odbijaja promien
powierzchnie metalowe.

8.2.2.Zasada odbijania
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Wiazka radarowa (2) zatamuje sie po napotkaniu powierzchni odbijajacej
(1) wedtug zasady:

Kat padania (a) = Kat odbicia (a) .

Pojazd (3) nie jest w pozycji fotografowania. Pojazd (4)
mierzy zalamana wigzka radarowa.

823 ROZpozn awan | e Od b |] an | a Odbicie wigzki zatamanej mozna pozna¢ w nastgpujgcy sposob
promienia zaiamanego Brak pojazdu na fotografii pomiarowej,

Fotografowany pojazd nie znajduje sie na normalnej pozycji
fotografowania.

8 2 4 Wartos'ci po m | arowe p rzy Od b | Ci u Wyniku pomiaru przy odbiciu wigzki zatamanej nie da sie
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quZkl Zal'amanej zintt—:‘f:)ptgegt?é\ll\fli?é. Zmierzone warto$ci nie pasujg do wywotanej

Unikanie odbijania promienia zatamanego Odbi¢ promienia zatamanego mozna unikng¢ poprzez redukcje zasiegu wiazki radarowe;.

Gdy po zredukowaniu zakresu wciaz jeszcze wystepuje
pomiar z zatlamana wiazka, nalezy zmieni¢ stanowisko
pomiaru.

8.3. Przyktady odbi¢ promienia zalamanego

8.3.1.Autobus <['|_ |

—
Gdy autobus stoi lub porusza sie z predkoscig mniejszg niz 20 km/h, wigzka radaru moze odbija¢ sie od boku
autobusu.

Na zdjeciu znajduje sie inny pojazd, ktdremu przypisana zostaje warto$¢ pomiarowa drugiego pojazdu.

Nawet gdy predkos¢ drugiego pojazdu zostanie zmierzona prawidtowo, fotografii nie wolno
uzy¢ jako materialu dowodowego.

8.3.2. Znak drogowy

Wiazka radarowa odbijana jest od znaku drogowego lub drogowskazu.
Mierzony jest pojazd, jadacy z przeciwnego kierunku. Na fotografii nie wida¢ zadnego pojazdu, lub
pojazd, ktéry nie jest w pozyciji fotografowania.

8.3.3.Przod autobusu

Wigzka radarowa odbijana jest od stojgcego lub wolno jadacego autobusu.
Przy predkosci wiekszej niz 20 km/h Software (oprogramowanie) anteny radarowej rozpoznaje sytuacje
pomiarowg i anuluje pomiar. Gdy autobus jedzie wolniej niz 20 km/h, poprzez podwdjne odbicia moze
dojs¢ do nierealnie wysokich pomiaréw predkosci.

Przy interpretacji wynikow pomiaréw prosze zwraca¢ uwage na takie przypadki.
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VTN AT

8.3.4. Odbicia na lustrze

potréjnym - T 1 - =

Wigzka radarowa odbijana jest przez przéd pojazdu (ciezaréwki) na most lub podobne
konstrukcje, jak profile kagtowe lub teowniki (odbicie potréjne). Przy tym moze doj$¢ do odbié
podwojnych. Mierzona jest podwdjna szybkoseé.

8.4. Konfiguracje MultaRadar C/CM:

MultaRadar C/CM to system przeznaczony wylacznie do pomiaru predkosci pojazdow w ruchu drogowym
1 fotograficznego zapisu zdarzen na drodze.
Przyrzad ten moze wystepowaé w réznych konfiguracjach, ale zawsze powinien by¢ usytuowany na
poboczu drogi.
Niezaleznie od konfiguracji przyrzad zbudowany jest zawsze z tych samych podstawowych
podzespotow:
- Urzadzenia nadawczo — odbiorczego z zespotem antenowym
- Urzadzenia celowniczego
- Zespotu pomiarowego z uktadami sterowania
- Urzadzenia do wizualizacji wyniku
- Zespotu zasilania, a w szczegdlnosci z:
Podstawa montazowa;
SmartCamera Il lub SmartCamera IlI ;
Pulpit sterujacy z przyciskami do obstugi;
Antena radarowa RRS24F-S1,
Generator btysku;
Lampa btyskowa;
Akumulatory;
rzyrzad moze by¢ usytuowany na:
tréjnogu
w samochodzie w jego tylnej cze$ci zamontowany na stale lub ustawiany
kazdorazowo przy pomiarach z otwartg lub zamknigta klapg tylng pojazdu
w kontenerze MultaGuard
4. na maszcie zabudowanym na trwale przy poboczu drogi

!\)!—\"U.......

w

Rys.1 Rys.la Rys.4
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<- Rys.5 > o = S

O 8.4.1. WARUNKI WEASCIWEGO STOSOWANIA MultaRadar C/CM:

1. W przypadku ustawienia przyrzadu jak w konfiguracji Rys.1-2 i 5, pomiar predkosci pojazdow w
ruchu drogowym powinien by¢ wykonywany pod nadzorem osoby obstugujace;.

2. W przypadku konfiguracji 3 i 4 — przyrzad pracuje samodzielnie.

3. Dla wykonywania prawidtowych pomiaréw predkosci samochodow i uzyskania doktadnej
dokumentacji zdarzenia na drodze, przyrzad MultaRadar C/CM musi by¢ ustawiony w stosunku
do krawedzi drogi zgodnie z warunkami podanymi w niniejszej instrukcji.

4. Przyrzad MultaRadar C/CM wykonujacy pomiary ze statywu (trojnogu), w trudnych warunkach
atmosferycznych (deszcz, mzawka, $nieg, wiatr) powinien by¢ ostaniany specjalnym ptaszczem,
dostosowanym do tej konfiguracji. Nie dotyczy MultaRadar CM, ktéry posiada poziom
odpornos$ci na pyt i wode - IP54, potwierdzona certyfikatem.

5. Przyrzad MultaRadar C/CM wykonujacy pomiary ze statywu - Rys.1 i 1A, z samochodu — Rys.5
(na statywie lub stelazu) lub z kontenera — Rys.2 to pomiary w trybie przeno$nym — mobilnym, a
przyrzad wykonujacy pomiary z masztu — Rys.3 i 4 — to tryb stacjonarny.

6. Przyrzad MultaRadar C/CM wykonujgcy pomiary z samochodu, przy zamknigtej klapie, nie moze
ich wykonywaé jezeli czg$¢ blaszana klapy zastania swobodny przeplyw wiazki fali
elektromagnetycznej z anteny radarowej, a pomiar przez szybe moze si¢ odbywac z wytgczeniem
szyby metalizowane;j.

7. Urzadzenie do pomiaru predkosci MultaRadar C/CM moze by¢ obstugiwane tylko przez osoby

przeszkolone (przez producenta, upowaznione przez producenta osoby lub szkote policyjng),

Przeszkolone osoby powinny otrzymywac¢ odpowiedni certyfikat wydany przez szkolgcego.

9. Stabilno$¢ urzadzenia nadawczego dla okresu 2 lat okresla si¢ na poziomie nie wigkszy niz
0,001%.

10. Konstrukcja przyrzadu MultaRadar C/CM i urzadzen dodatkowych oraz materiaty zastosowane
do ich produkcji, zapewniajg wytrzymatos$¢ 1 trwatos¢ przyrzadu w okresie — dtugoterminowym
(5 lat).

o
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8.5. Uzywane znaki:

Wskazowka

Informacje dotyczace warunkéw technicznych. Niedoktadne zastosowanie
moze prowadzi¢ do zakldcen aparatu.

Uwaga

Informacje dotyczace niebezpieczenstw ktore prowadza do lekkich lub
srednich obrazen ciata 1 do uszkodzen aparatu.

Zachowaj ostroznos¢
Informacje dotyczace niebezpieczenstw ktore prowadza do statych obrazen

ciata i do powaznych uszkodzen aparatu.

Uwaga niebezpieczenstwo
Informacje dotyczace niebezpieczenstw ktore prowadza do $§miertelnych
wypadkow 1 do nadzwyczajnych uszkodzen aparatu.

Wazne wskazdéwki w celu tatwej 1 wlasciwej obstugi urzadzenia.

COD> >

8.6. Objasnianie hasel:

e POMIARY W TRYBIE MOBILNYM : pomiar przeno$nym przyrzadem radarowym ustawianym
pod okreslonym katem w stosunku do drogi, za kazda

sesja pomiarowa ustawiany od nowa.

e POMIAR STACJONARNY : pomiar przyrzadem radarowym zamontowanym w
odpowiedniej obudowie montazowej zalozonej w maszcie

usytuowanym na trwale przy drodze.

e POMIAR PRAWOSTRONNY : pomiar przy ktérym promien pod katem 20° w stosunku do
osi jezdni jest skierowany na prawa strone od ustawionego
przyrzadu.

e POMIAR LEWOSTRONNY : pomiar przy ktéorym promien pod katem 20° w stosunku do
0si jezdni jest skierowany na lewa strong od ustawionego
przyrzadu.

e RUCH ODJEZDZAJACY : pojazdy, ktére oddalaja si¢ do fotoradaru.

e RUCHPRZYJEZDZAJACY: pojazdy, ktére zblizaja sie do fotoradaru.

e OBA KIERUNKI ROWNOCZESNIE : pojazdy oddalajace sie i zblizajace sie w tym samym
przedziale czasowym.
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8.7. Cykl pomiarowy systemem Dopplera.

Wazne pozycje podczas pomiaru predkosci pojazdu przejezdzajgcego przez promienie radarowe dla obu
kierunkéw ruchu przedstawione sg na ponizszym rysunku.

|[ N
!_.Irf

o

-

Fojazd Pamiarowy -~

—, el
[ | | e -—ig’l
L% Antena Radarowa

“Komera

Cykl pomiaru trwa przez catg dlugosé przejezdzajacego pojazdu w promieniach radarowych, przy czym
ciagle analizowane s3 czgstotliwosci sygnaldow Dopplera. Jeden z pojazdow (poz 1) wjezdza w promienie
radarowe, w tym momencie antena radarowa przekazuje sygnal Dopplera. Kiedy pojazd przejechat
pewien odcinek drogi w promieniach radarowych do mniej wigcej (poz. 2) jest jego obecno$¢ rozpoznana
I rozpoczgte sg wlasciwe pomiary. W pierwszej kolejno$ci rozpoznawany jest kierunek jadacego pojazdu.
Jezeli jest on zgodny z kierunkiem zaprogramowanym, przekazywane sa sygnaty Dopplera tego pojazdu
do analizy. Jezeli urzadzenie jest zaprogramowane do mierzenia obu kierunkach, mierzony jest pojazd,
ktéry jako pierwszy wjechat w promienie radaru. Pojazd jadacy w drugim kierunku nie jest brany pod
uwage.

Po przejechaniu odcinka (odcinek staty poz. 2-4) uzyskane pomiary sg wyswietlane na pulpicie 1 na
dalszym odcinku (odcinek weryfikacyjny poz. 3-5) kontrolowane. Jezeli pomiary nie sg zgodne, pomiar
predkosci bedzie anulowany.

Weryfikacja moze by¢ wczesniej zakonczona przez:
- Woyjazd mierzonego pojazdu (poz.6)
- Sygnaly Dopplera ze zréznicowanymi czestotliwosciami.

Po zatwierdzeniu weryfikacji urzadzenie radarowe przeprowadza ponownie pomiar (odcinek kontrolny
poz. 5-7). Z reguty nie zostaje nowa wartos¢ pomiardOw znaleziona, poniewaz mierzony pojazd znajduje
si¢ juz poza zasiggiem mierzenia.

Zdjecie bedzie robione wtedy, kiedy ustawiona predkos$¢ graniczna jest przekroczona. Predkos¢ z jaka
pojazd si¢ poruszat 1 zdjecie jest naniesione na pulpit.
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Konfiguracje pojazdéw przy pomiarach predkosci:

t POJAZDY NADJEZDZAJACE

- znak na pasku zdjecia v — pojazdy, ktére
nadjezdzajg w kierunku przyrzgdu pomiarowego.
Zdjecie robione jest zaraz po przecieciu przez
pojazd wigzki radarowej dlatego, aby widoczny
byt przéd mierzonego pojazdu, Naniesienie
danych nastepuje po weryfikacji i kontroli. Jezeli
weryfikacja i  kontrola nie  potwierdzg
prawidtowych  pomiarbw po  przejechaniu
pierwszego odcinka, zdjecie i pomiar bedag
anulowane.

Wyboru pomiaru dla pojazdéw odjezdzajgcych,
nadjezdzajgcych lub obu kierunkéw, dokonuje
sie na pulpicie sterowania wybierajgc opcje:

l POJAZDY ODJEZDZAJACE

- znak na pasku zdjecia - pojazdy, ktére

oddalajg sie od przyrzgdu pomiarowego. W tej
pozycji zdjecie robione jest zaraz po
opuszczeniu wigzki radarowej (poz.6). Za
pomoca zréznicowania dtugosci pojazdu, radar

| rozpoznaje réznice miedzy pojazdami

ciezarowymi, a osobowymi.

POJAZDY NADJEZDZAJACE |
ODJEZDZAJACE W TYM SAMYM
PRZEDZIALE CZASU
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9. USTAWIANIE MULTARADARU C/CM — TROINOG

9.1. Ustawianie.

>

>
>
>

UWAGA NIEBEZPIECZENSTWO
Uwaga na biezacy ruch drogowy!
Niebezpieczenstwo cigzkich obrazen do $mierci wigcznie.

Nalezy przestrzega¢ zasad i przepiséw dotyczacych pracy na drogach
przy trwajacym ruchu.

Nalezy podja¢ odpowiednie $rodki bezpieczenstwa.

Uwaznie obserwowac ruch drogowy.

Nie stwarza¢ zagrozenia dla innych uczestnikow ruchu drogowego

9.1.1. Odstep ustawienia i wysokos¢ radaru

9.1.2. Ustawianie nogi statywu

N

3

2009 - wrzesien

> Ustawic statyw w odstepie (a) wiekszym niz 1,0 m
od krawedzi jezdni.
> Ustawi¢ statyw na wysokosci (b) przynajmniej 0,5
m.
> Poluzowac $ruby poprzez krgcenie w kierunku (1).
> Aby przedtuzy¢ noge statywu, przesung¢ go w kierunku (2).

> lub
aby skréci¢ noge statywu, przesung¢ go w kierunku (3).

> Unieruchomi¢ ustawienie poprzez krecenie w kierunku (4).
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9.1.3. Ustawianie statywu

> Poruszaé nogami statywu w kierunku (5).

> Postawi¢ statyw na mocnym podtozu.

9.1.4. Ustawienie obudowy na statywie

4 Ustawi¢ obudowe (1) na gtowicy statywu (2).
> Dokreci¢ mocno srube (3).
9.1.5. Zalozenie anteny radarowej /
0
3 /| |0 :: / 6

> Wsuna¢ antene radarowa(1l) pomiedzy oba mocowania (5) na
obudowie (4).

Uwaga:
Przylacze (2) musi znajdowac si¢ po prawej stronie.
> Dokreci¢ mocno obie $ruby (3).

> Wiozy¢ wtyczke kabla anteny 6) do przytacza (2).
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9.1.6. Zawieszanie generatora blysku na

Statywie

zawiesi¢ generator
btysku (2) w mocowaniu

(3) statywu (1).
9.1.7. Umocowanie lampy blyskowej na
podstawie montazowej
2
1 \
> Wsuna¢ element oporowy lampy

blyskowej (4) do wejscia (5) pod
obudowa montazowg (1).

> Natozy¢ lampe blyskowa (2) do
elementu oporowego lampy btyskowej

@3).

> Dokreci¢ mocno $sruby mocujgce na
elemencie oporowym (5).

Stosowa¢ dostarczone oryginalne kable.
Tylko te kable zapewniajg konieczng ochrong¢ 0sob i urzadzenia.

9.1.8. Przylaczanie generatora blysku
Uwaga: Dotyczy MR.C

Wtyczke kabla tyrystorowego (3) wiozy¢ do
przytgcza ,CONTROL INPUT" (4) generatora
8 btysku.

Y Drugi koniec kabla tyrystorowego wiozyé do
= 0o ] przytgcza (9) obudowy montazowe;j (8).

Wiozy¢ wtyczke (2) lampy btyskowej do
przytgcza ,FLASH LAMP* (5). Dokreci¢ mocno
blokade na wtyczce (2) .

Uwaga: Dotyczy MR.CM

Wiozyé wtyczke (1) kabla przytgczowego
PowerBox/ generatora btysku do przytagcza
,»Battery” (6). Dokreci¢ mocno blokade na
wtyczce (1).

Generator
blysku
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9.1.9. Przytaczanie akumulatora do

generatora btysku

Wiozy¢ wtyczke (1) kabla laczacego akumulator/
generatora btysku do gniazdka (3).

Dokreci¢ mocno blokade na wtyczce (1).

9.1.10. Przytaczanie MultaRadar C/CM do akumulatora

> Wiozy¢ wtyczke (2) kabla taczacego
o akumulator/ MultaRadaru do gniazdka
LPower“ (2) obudowy montazowej (1).

\
2
/ > Wiozy¢ wtyczke (1) kabla tagczacego
@ akumulator/ MultaRadar C/CM do
gniazdka (3).

> Dokreci¢ mocno blokade na
wtyczce (1).

Dotyczy MR.CM

Przytacze do
akumulatora
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9.2. MultaRadar C/CM tréjndég — pomiary.

9.2.1. Pomiar : lewostronny, prawostronny.

Juz wczesniej w niniejszej instrukcji byta mowa o pomiarach wykonywanych przy drodze z ustawieniem przyrzadu
— lewostronnie lub prawostronnie.

Powyzsze zalezy od kierunku z jakiego chcemy dokonywac¢ pomiaréw predkosci samochodow.

W przypadku MultaRadar C/CM, gdy kat wigzki radarowej 20° przebiega na lewo od ustawionego przyrzadu, mamy
do czynienia z lewostronnym pomiarem, zas gdy kat wigzki radarowej 20° przebiega na prawo od ustawionego
przyrzadu, mamy do czynienia z prawostronnym pomiarem.

I ap :
MultaRadar C MullaR;dar c
Pomiar z lewej strony ,lewostronny’ Pomiar z prawej strony ,prawostronny’
- przy pomiarze z lewej strony , - przy pomiarze z prawej strony,
pole kata 20% znajduje sie pole kata 20° znajduje sie
na lewo od wigzki radarowej na prawo od wigzki radarowej

9.3. Ustawienie pozycji aparatu cyfrowego
(SmartCamera Il lub SmartCamera lll):

W zaleznosci od tego jak ustawiony jest przyrzad przy drodze (lewostronnie lub prawostronnie) oraz, czy chcemy
wykonywaé pomiary predkosci samochodom tylko jednego kierunku (odjezdzajgce lub nadjezdzajgce) albo z
obydwu kierunkéw réwnoczesnie, powinnismy ustawi¢ odpowiedni kgt patrzenia aparatu cyfrowego- SmartCamera
il

- Dla ustawienia przyrzadu — lewostronnego:

————————————— e Kkat ustawienia aparatu cyfrowego dla pojazdéw
nadjezdzajgcych wynosi 17,5°,

e Kkat ustawienia aparatu cyfrowego dla pojazdéw
odjezdzajacych lub oba kierunki rébwnoczesnie
13,2°

MultaRadar C

- Dla ustawienia przyrzadu — prawostronnego:

e kat ustawienia aparatu cyfrowego dla
pojazdéw odjezdzajgcych lub oba kierunki
rownoczesnie 13,2 °

e kat ustawienia aparatu cyfrowego dla
pojazdéw nadjezdzajgcych 17,5°,

MultaRadar C
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Uwaga: Ustawienie aparatu cyfrowego w MultaRadar CM to 17.5° dla prawostronnego i lewostronnego

kierunku.

Ustawienie aparatu cyfrowego w MultaRadar C w zaleznosci od potrzeb dokonujemy przy pomocy
dzwigni, ktéra jest sprzezona z aparatem cyfrowym oraz z listwg oznakowang pokazujgcg w jakiej
pozycji znajduje sie w danej chwili aparat cyfrowy (SmartCamera Il ).

Ustawianie pozycji aparatu
cyfrowego
Uwaga: dotyczy SmartCamera Il

DLA PRAWIDLOWEGO

USTAWIENIA APARATU

CYFROWEGO (SMART CAMERA

) NALEZY:

odkreci¢ nakretke
blokujaca

ustawi¢ kat 17,5° wedlug
opisu na dzwigni
pozycja 2- ustawienie
prawostronne, pozycja 3-
ustawienie lewostronne
zablokowac ustawienie
nakretka blokujaca

1 Listwa

2 RJ: Pomiar z prawej strony, 0°

4 RD: Pomiar z prawej strony, pojazdy odjezdzajgce 13,2°
3 RA: Pomiar z prawej strony, pojazdy nadjezdzajace 17,5°
7 L@: Pomiar z lewej strony, 0°

5 LD: Pomiar z lewej strony, pojazdy odjezdzajgce 13,2°

6 LA: Pomiar z lewej strony, pojazdy nadjezdzajgce 17,5°
8 Dzwignia

DLA PRAWIDEOWEGO USTAWIENIA APARATU
CYFROWEGO (SMART CAMERA 11) NALEZY:

> Pociggna¢ za dzwignie (8) aby przestawic
aparat cyfrowy (1) na podstawie montazowe;j.

> Przesunaé¢ dzwignie (8) na zgdang pozycje.
> Pusci¢ dzwignie (8).

Pozycja kamery blokuje sie.

Makretka blokujaca

2009 - wrzesien
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9.4. Przygotowanie przyrzadu do pomiaréw - poziomowanie:

9.4.1. Ustawianie do poziomu nachylenia
poprzecznego

4 Sprawdzi¢ nachylenie poprzeczne za pomoca
1 2 \ 5\ poziomicy (2) na podstawie montazowej (1).
E@:\ 3 \@/
' Skorygowacé nachylenie poprzeczne poprzez
6/ wyciggniecie lub skrécenie nég statywu (4) lub
5).

9.4.2. Ustawianie do poziomu pochylenia

podtuznego

4
1 2 \ 3 Sprawdzi¢ pochylenie podiuzne za pomoca
\ poziomicy (3) na podstawie montazowej(1).
B
6 / Skorygowaé nachylenie podtuzne poprzez

wycigganie lub skrécenie nogi statywu (6).

POZIQMICE _|
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9.5. Ustawienie przyrzadu MultaRadar C/CM w miejscu

pomiaru:

Dotyczy MultaRadar C

Aby funkcja przyrzadu MultaRadar C w pelni byla wykorzystana i prawidtlowo eksploatowana, musza by¢
spelnione niezbedne warunki techniczne.

Jednym z podstawowych warunkéw to prawidtowe ustawienie przyrzadu w miejscu pomiaru.

W rozdziale 9.1.1. pokazane byty odlegtosci i wysokosci jakie powinny by¢ zachowane w stosunku do jezdni przy
ustawianiu przyrzadu.

W tym rozdziale bedzie opis jak ustawi¢ przyrzad w miejscu jego pracy, aby mozna rozpocza¢ pomiary:

1.

Po roztozeniu statywu — wysunieciu ,ndg’ na odpowiednia wysoko$¢ (nie mniejsza niz 0,5m) 1 ustawieniu
go w odpowiedniej odleglosci od krawedzi jezdni (nie mniejszej niz 1m) nalezy przystapi¢ do bardzo
precyzyjnego ustawienia.

W tym celu nalezy:

a. Ustawi¢ statyw w poziomie — i aby to uczyni¢ nalezy tak dtugo wciagaé lub wyciagaé ,nogi’
statywu, az zabudowana w glowicy poziomica znajdzie si¢ na wlasciwym miejscu. W tym
momencie statyw jest ustawiony poziomo.

b. Na glowice, ustawionego w poziomie statywu naktada si¢ ,obudow¢ montazows’.

c. Po natozeniu obudowy montazowej przystepuje si¢ do jej rownolegtego ustawienia wzgledem
krawedzi drogi. W tym celu nalezy:

W srodku gltowicy statywu tzn. w miejscu gdzie znajduje si¢ miejsce na powieszenie generatora btysku —
zawiesi¢ pion;

Od zawieszonego pionu w kierunku do krawedzi jezdni nalezy odmierzy¢ odleglos¢ ,a’;

Zmierzong odleglos$¢ ,a’ nalezy przenies¢ okoto 10m przed ustawiony przyrzad w kierunku wykonywania
pomiardw i w tym miejscu ustawic specjalng tyczke namiarowa (patrz rysunek).

Nastepnie przy pomocy wizjera (5-7) nalezy doregulowaé ,obudowg montazowa’ w ten sposob, aby
muszka i szczerbinka (5-7), oraz tyczka namiarowa znalazty si¢ w jednej linii. W tym celu nalezy poruszaé
obudowg montazowa w jedng lub drugg stron¢ , znajdujgc taki punkt, gdzie wizjer (5-7) oraz tyczka
znajduja si¢ w jednej linii.

Nastepna czynno$cia to ustawienie ,obudowy montazowej’ w taki sposob, aby zamontowana wcze$niej
antena radarowa tworzyla kat pomiaru w stosunku do osi jezdni 20°. W tym celu nalezy obraca¢ obudowa
montazowa w kierunku pomiaréw w ten sposob, aby wizjer (7-6) — tyczka pomiarowa, lub wizjer (7-4)
tyczka pomiarowa, znalazty si¢ w jedne;j linii.

Po dokonaniu powyzszych czynnosci nalezy dokreci¢ srube zaciskowa na glowicy statywu w celu
unieruchomienia obudowy montazowej, a nastgpnie przygotowa¢ odpowiednie ustawienie aparatu
cyfrowego (SmartCamera II). W tym celu nalezy wzia¢é pod uwage sposob ustawienia przyrzadu
(lewostronnie lub prawostronnie) i odpowiednio do tego ustawi¢ kat patrzenia aparatu cyfrowego (17,5°
lub 13,2°).

Ustawienia SmartCamera Il, dokonuje sie za pomocg odpowiedniej dzwigni poruszajgcej sie w
oznakowanej prowadnicy.
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Rysunki przymiaru
N = |
5
1 a
\ a
>10m
45 6
2
\ [
VU
1 1 00 0
/ /
3
/

1. —tyczka namiarowa

2. —blaszana ochrona przed promieniowaniem cieplnym

3. — obudowa montazowa

4. —7-4-5-6- wizjer(7-szczerbinka, -4-5-6-muszka)

,a - odlegtos¢ przyrzadu oraz tyczki mierzonej od krawedzi jezdni

456 7

2 [—
| Wy
Ra———
H glowica statywu
3
— »istatyw
pion
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Dotyczy MultaRadar CM
Tak jak w przypadku wersji MulraRadar C, jednym z podstawowych warunkow jego prawidlowego
dziatania, to doktadnie ustawienie przyzadu w miejscu pomiaru.

1.

Po rozlozeniu statywu — wysunieciu ndg na odpowiednia wysokos¢, ustawieniu przyrzadu w
odpowiedniej odlegtosci od krawedzi jezdni nalezy przystapi¢ do bardzo precyzyjnego ustawienia
przyrzadu. W Przypadku MultaRadar CM ustawienia dokonuje si¢ podobnie jak w przyrzadzie
MultaRadar C, uzywajac do tego celu odpowiedniej tyczki namiarowej oraz przy pomocy
pokazanego obrazu kamery w czasie rzeczywistym na wys$wietlaczu panel sterujagcego W postaci
krzyza.

Zmierzong odleglo$¢ ,,a” nalezy przenie$¢ okolo 10 m przed ustawiony przyrzad w kierunku
wykonywania pomiaréw i w tym miejscu ustawic¢ specjalng tyczke namiarowa (patrz ilustracja)
Przestawi¢ aparat na pozycje 0° (dla pomiaréw prawostronnych lub pomiaréw lewostronnych)
Wiaczy¢ przyrzad i przejs¢ z menu Glownego do menu Parametry-Zdjecia, a nastgpnie
Parametry —Kalibracja.

Nastepnie nalezy doregulowac przyrzad w ten sposob, aby linia pionowa krzyzyka widocznego na
wyswietlaczu panelu sterujacego oraz tyczka namiarowa si¢ pokrywaty.

Po ponownym sprawdzeniu ustawienia przestawi¢ aparat fotograficzny na pozycje 17,5° dla
pomiaru prawostronneg lub lewostronnego.

9.5.1. Obowiagzujacy przymiar zwijany:

” b g‘v l‘Q 9 IIE Z :
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UWAGA:

MultaRadar C/CM — na tréjnogu mozna:

- ustawia¢ w odlegtosci od krawedzi jezdni do 3m,

- tylko prawidtowe ustawienie przyrzgdu w stosunku do drogi daje petng gwarancje
prawidtowego przebiegu pomiaru predkosci pojazdéw,

- ustawienie fotoradaru na tréjnogu — jest ustawieniem przenosnym (mobilne),
- przyrzad na tréjnogu pracuje pod nadzorem obstugujgcego,

- do pomiarow odlegtosci przy ustawianiu przyrzagdéw MultaRadar C/CM ma zastosowanie
przymiar zwijany dostarczony przez producenta — do kazdego egzemplarza osobno,

- przyrzgdem MultaRadar C/CM na tréjnogu mozna wykonywa¢ pomiary podczas pogody
deszczowej lub $niezne;.

- podzespoty przyrzgdu MultaRadar C/CM na tréjnogu mozna przebudowac do pracy przyrzadu na
maszcie.

9.6. Wiaczanie MultaRadar C/CM

Zagrozenie eksplozjg podczas pracy baterii w pomieszczeniach
zamknietych!

Grozi $miercig lub ciezkimi obrazeniami

> uzywac baterii w dobrze nawietrzanych
. pomieszczeniach.
OSTRZEZENIE oL .
> Nie uzywaé otwartego ognia.
9.6.1. Wiaczanie MultaRadar
C/CM
1 > Wcisnaé wigcznik (2) na pulpicie (1).
e / \ ) \ > Poczekaé, az pojawi sie ekran poczatkowy.
© o o 1e) .. .. - .
> Ustawié parametry dla miejsca pomiaréw. W tym celu przeczyta¢
HOQ © O (co- rozdziat ,,Obstuga MultaRadar C/CM*.
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9.6.2. Wiaczanie SmartCamera Il lub SmartCamera llI

SmartCamera ll
1 .
~ ﬁcm > Wocisna¢ przycisk (2) na
° SmartCamera Il (1).
o o o °
To T ok adhe ﬁ > Wskazniki ,,Power*, ,,Status®,
2— O ,Disk“ i ,Active“ $wieca sie.
:, % > Odczekaé, az beda sie $wiecié
S ° - tylko wskazniki ,,Power” i ,,Ready* .

TR AMER |8 AP el

» Wecisnaé przycisk (2) na
2 SmartCamera 111 (1)

» Wskazniki ,,Power“,wyswietla
si¢ na czerwono

SmartCamera Il lub SmartCamera Il moze pozostawaé zawsze

wilaczona. Kompletne wiaczanie i wylaczanie MultaRadar C/CM
umozliwia wlacznik na pulpicie sterujacym.

9.6.3. Test urzadzenia-Tryb pomiarowy * gé?\fmwadﬂé autotest MultaRadar

Po udanym samotescie MultaRadar C/CM
gotoéw jest do pomiarow.
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10. POMIARY PRZYRZADEM MULTARADAR C/CM Z POJAZDU
SAMOCHODOWEGO - TROINOG - :

Przyrzadem MultaRadar C/CM — trdjndg, mozna rowniez dokonywaé pomiaru predkosci pojazdow z
ustawienia w samochodzie w jego tylnej cze$ci. W tym celu ustawia si¢ samochod na poboczu jezdni
rownolegle do niej. Przyrzad mozna za kazdg sesjg pomiarowa ustawi¢ w samochodzie lub zamontowac
go na stale tzn., ze za kazdym razem kiedy chcemy prowadzi¢ pomiary przyrzad ustawiamy r¢cznie, lub
przyrzad jest ustawiony stacjonarnie i tylko jest potrzeba ustawienia samochodu. Pomiary w takim
ustawieniu przyrzadu mozemy wykonywac przy otwartej lub zamknietej klapie.

Warunkiem niezbednym jest, aby cz¢$¢ blaszana klapy nie zasltaniala swobodnego przeptywu wigzki
elektromagnetycznej wysytanej z anteny radarowe;j.

W przypadku konieczno$ci ustawienie przyrzadu recznie ustawiamy go na podtodze tylnej czesci pojazd,
a nastepnie przygotowujemy do pomiaréw wg zasad jak przy ustawianiu trojnogu na poboczu drogi.
Lampa blyskowa powinna by¢ ustawiana jak najblizej szyby tylnej w celu zmniejszenia efektu odbicia
$wiatla, lub moze si¢ znajdowaé na zewnatrz samochodu.

Przy ustawieniu stacjonarnym trdjnogu w samochodzie, dla prawidlowego ustawienia przyrzadu nie
wykonuje si¢ zadnych czynno$ci ustawiania, gdyz przyrzad jest juz ustawiony na stale, a jedynie
samochod ustawia si¢ roéwnolegle do drogi. W przedstawionym powyzej przypadku zaleca si¢
montowanie cato$ci zespotu stacjonarnego w fabryce.

W obu przypadkach ustawienie przyrzadu w tylnej czes$ci pojazdu, pomiary moga by¢ wykonywane
,prawostronnie’ jak i ,lewostronnie’.

UWAGA'!

Ustawienie fotoradaru w samochodzie jest ustawieniem mobilnym;

W przypadku prowadzenia pomiarow przy zamknietej klapie, nalezy zwroci¢ uwage, aby
wigzka elektromagnetyczna nie byta przystaniania czescig blaszang klapy, a promien
elektromagnetyczny przechodzi przez szybe, ale z wytgczeniem szyby metalizowanej.;

Y Beidd @, r . o — / e ‘Q T
BN & B ok
8 ° N e
1 /s "

".l ‘ BN iy o
/7 =4

Pomiar predkosci przy pomocy MultaRadar C/CM z samochodu
— ustawienie jednorazowe — (klapa otwarta)
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Pomiar predkosci przy pomocy MultaRadar C/CM z samochodu
- ustawienie przyrzadu na state — (klapa otwarta)

Pomiar predkosci przy pomocy MultaRadar C/CM z samochodu
— ustawienie jednorazowe — réwnolegle do osi pojazdu, ustawionego na poboczu drogi — réwnolegle do
kraweznika.
Zestrojenie muszki, szczerbinki i domiaru —potyczy MR.C
Zestrojenie domiaru z krzyzem na wyswietlaczu pulpitu sterujacego- dotyczy MR.CM

Ustawienie pojazdu réwnolegle do drogi.
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11. MULTARADAR C/CM-W KONTENERZE(MULTAGUARD)-

OGOLNIE:

>

ZAGROZENIE >

>
>

UWAGA NIEBEZPIECZENSTWO
Uwaga na biezacy ruch drogowy!
Niebezpieczenstwo cigzkich obrazen do §mierci wigcznie.

Nalezy przestrzega¢ zasad i przepiséw dotyczacych pracy na drogach
przy trwajacym ruchu.

Nalezy podja¢ odpowiednie $rodki bezpieczenstwa.

Uwaznie obserwowac ruch drogowy.

Nie stwarza¢ zagrozenia dla innych uczestnikow ruchu drogowego

l'l!}t 1

Przyrzad MultaRadar C/CM wykonujacy pomiary predkosci samochodoéw z kontenera MultaGuard to
nastepny wariant w jakim moze ten przyrzad pracowaé. Wszystkie podzespoty pomiarowe oraz
rejestrujace wystepuja w tym przyrzadzie kompaktowo w jednej zabudowie — MultaGuard.
Dzigki takiej konfiguracji przyrzad jest bardzo mobilny, szybki do ustawienia, spakowania po wykonaniu
pomiaréw 1 transporcie. Dodatkowa — najwazniejsza zaleta tego przyrzadu w tej konfiguracji jest
mozliwos¢ jego stosowania w ,,skrajnych” warunkach pogodowych. Przyrzad sktada si¢ z tych samych
podzespoldw pomiarowo-rejestrujaco-zasilajacych, jak wczesniej przedstawiony system na trdjnogu:

* SmartCamera Il lub SmartCamera Ill ,

* Antena radarowa RRS 24F-S1,

* Pulpit sterujacy z przyciskami do obstugi,

* Generator blysku,
* Akumulatory,

* Lampa btyskowa.

Wszystkie ustawienia MultaRadar C/CM w kontenerze podobnie jak w trojnogu mozna wykonaé poprzez
pulpit sterujacy w potaczeniu z przyciskami do obstugi. Wszelkie procesy pomiarowo — rejestrujace i
obliczeniowe przebiegaja podobnie jak w konfiguracji przyrzadu na trojnogu.
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11.1. USTAWIANIE przyrzadu MultaRadar C/CM MultaGuard w
miejscu pomiaru:

Aby prawidiowo ustawi¢ przyrzad do pomiaréw predkosci pojazdéw nalezy wiedzieé, ze blok antenowy RRS24F-
S1, powinien by¢ tak ustawiony, aby promien radarowy byt skierowany pod katem 20° w stosunku do osi jezdni. W
tym celu nalezy ustawic¢ przyrzad MultaRadar C/CM MultaGuard na poboczu drogi w pewnej odlegtosci ,a” liczac
od trzpienia kontenera do krawedzi pobocza drogi, nastepnie w tej samej odlegtosci ,a” nalezy ustawi¢ drgzek
namiarowy w odlegtosci ~ 10m od przyrzgdu w kierunku pomiaru. Nastepnie zakfada sie na obudowe MultaGuard
w specjalnie zabudowane gniazdo — lunetke.

Patrzac przez lunetke i poruszajgc catym kontenerem, staramy sie, aby przyrzady celownicze (wizjer i drgzek
namiarowy) pokryty sie. W tym momencie kontener jest ustawiony réwnolegle do osi jezdni. Gniazdo lunetki jest
tak skonstruowane, ze mozna w nim obraca¢ lunetke w prawo lub w lewo do krancowych zatrzaskow.

W zaleznosci jaki pomiar chcemy wykonaé (prawostronny, lewostronny), przesuwamy lunetke w krancowe
potozenie lewe lub prawe, a nastepnie obracajgc kontenerem w kierunku prowadzenia pomiaru zgrywamy
widoczny w lunecie wizjer z drgzkiem namiarowym. W tym momencie przyrzad jest ustawiony prawidtowo, a
wigzka radarowa przebiega pod katem 20 ° w stosunku do osi jezdni. Nastepng czynnoscig jest odpowiednie
ustawienie SmartCamerall i lampy btyskowej. Oba te podzespoty sg ze sobg tak zespolone, ze obrét SmartCamera
Il lub SmartCamera Il powoduje réwnoczesnie obrét lampy btyskowej w odpowiednim kierunku. Po ustawieniu
SmartCamerall na kierunek pomiaru zaciska sie jej pozycje na trwale. W tym samym momencie przyrzad jest
przygotowany do pomiaréw i mozna go zatgczy¢. Dalsze ustawienie pracy fotoradaru odbywa sie przy pomocy
pulpitu sterujacego i w taki sam sposoéb jak w konfiguracji na trojnogu.

"a" - wielkogc domiaru do krawedzi jezdni od "trzpienia” MultaGuard
| od drazka namlarowego

"b" - odleglogé "draika namiarowege” od MultaRadar C w kierunku
pomiang

- trzpien do ustawiania przyrzadu -

TRZPIEN
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11.2. Kat ustawienia SmartCamera Il lub SmartCamera lll.

POMIAR LEWOSTRORMNY
(NADIEZDZAISCENICUEZDZAJATE)

< 2. PAZ (ODJEZDZAJACE)

_________ o rmm mmm m e mm— e ———————————————
[ [ — 1. PAS (NADJEZDEAJACE)

..:-.--.-.-.-.;-:._-_..\-@

FOMIAR PRAWCSTROMNY
(ODJEZDEAIACE HADIES EAIACE)

0% FOTORADARY

2. PAS (MADJEZDZAIACE)
g~ O

1, PAS (DDJEZDZAIACE) .

@r

Kat ustawienia SmartCamera || musi by¢ ustawiony
odpowiednio do jezdni i kKisrunku ruchu.

Dla pomiaru lewostronnego pojazdy nadjerdfajace | odjezdrajgee -17 5°

Dla pomiaru prawostronnego pojazdy odjezdzajgce | nadjezdzajgoe - 13,20

Dla pomiaroéw lewostronnych i prawostronnych 17,5° - dotyczy MR.CM
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11.3. USTAWIANIE MultaRadar C/CM w kontenerze MultaGuard.

11.3.1. Praktycznie.

DRAZEK
NAMIAROWY

LUNETKA
DLA MR:C
lub CM

Krzyz na

panelu

dla MR.CM

UWAGA:

przednia obudowa kontenera MultaGuard nie powinna by¢ oklejana folig metalizowang oraz
zastawiana czesciami metalowymi

obstuga urzadzenia MultaRadar C/CM MultaGuard jest identyczna jak na statywie
charakterystyka miejsca w jakim powinien by¢ ustawiony fotoradar przedstawiona jest w
pkt.8.1.2

w przypadku ustawienia MultaRadar CM w kontenerze nalezy wykozysta¢ widoczny krzyz na
wys$wietlaczu panelu sterujacego.
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11.4. Widok przyrzadéw celowniczych przez lunetke.

& g’ /

| WIZJER
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12. MULTARADAR C/CM NA MASZCIE
12.1. Ogdlnie.

12.1.1. Dane dotyczace bezpieczenstwa.

UWAGA NIEBEZPIECZENSTWO

Uwaga na biezacy ruch drogowy!

Niebezpieczenstwo ci¢zkich obrazen do $mierci wlacznie.

Nalezy przestrzegac zasad i przepiséw dotyczacych pracy na drogach
przy trwajacym ruchu.

Nalezy podja¢ odpowiednie $rodki bezpieczenstwa.

Uwaznie obserwowac ruch drogowy.

Nie stwarza¢ zagrozenia dla innych uczestnikoéw ruchu drogowego

OSTRZEZENIE

Grozace $miercig wysokie napiecie podczas wymiany zarowki

btyskowego.
Przestrzegac¢ instrukcji obstugi podczas wymiany lampy
btyskowe;.

ZACHOWAJ OSTROZNOSC

Nie blyskac¢ z bliskiej odlegtosci bezposrednio w oczy.

lampy btyskowej!
Smier¢ lub ciezkie obrazenia ciata.
Przed otwarciem odtaczy¢ lampe btyskowa od generatora

MultaRadar C/CM na maszcie to nastgpna mozliwa z konfiguracji w jakiej ten przyrzad moze
wystepowac. Przeznaczony jest do pomiaru predkosci pojazdéw dla stacjonarnej zabudowy
umieszczonej na poboczu drogi w miejscach gdzie wystepuje permanentne zagrozenie
bezpieczenstwa drogowego spowodowane nadmierng predkoscia przejezdzajacych pojazdow.

W tak niebezpiecznym miejscu ustawia si¢ odpowiednio przystosowany maszt wewnatrz ktorego,
albo w odpowiedniej ,obudowie’ posadowionej na nim umieszcza si¢ wszystkie podzespoty
kompleksu metrologicznego 1 rejestrujacego zdarzenia w ruchu drogowym pojazdow.

Maszt i ,obudowa’ stanowig rowniez ochron¢ przed dewastacja drogich urzadzen, zniszczeniem,
najechaniem, zamalowaniem, podpaleniem oraz dzialaniem warunkéw atmosferycznych.
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System pomiarowy MultaRadar C/CM zabudowany na maszcie sktada si¢ z takich samych podzespotow
pomiarowo-rejestrujgcych jak system na trojnogu lub w kontenerze:

SmartCamera Il lub SmartCamera 111,
Antena radarowa RRS 24F-S1,

Pulpit sterujacy z przyciskami do obstugi,
Generator btysku,

Lampa btyskowa,

Maszt — obudowa

Poszczegdlne podzespoly zmontowane sg kompaktowo w jednej “obudowie montazowej®, ktorg mozna
przektada¢ do innych ,obudow’ lub odpowiednio wktada¢ poszczegolne podzespoty do innych masztow.
Maszty (stupy) stuzace do podtrzymania przyrzadu do pomiaru predkosci pojazdu — fotoradaru,
wystepowac¢ moga w roznych konfiguracjach:

moze by¢ konstrukcja masztu typu ,,wiezowego*, charakteryzujaca si¢ tym, Ze poszczegdlne
podzespoly pomiarowo-rejestrujace oraz zasilajace sa umieszczone wewnatrz konstrukcji
masztu na r6znych odpowiednich poziomach, w zaleznos$ci od funkcji jakie maja spehnié,

moze by¢ konstrukcja masztu typu ,,stupowego® gdzie zabudowane rami¢ w gornej czesci
masztu, stuzy do podtrzymania ,,obudowy* - wewnatrz ktdrej umieszczony jest kompletny
zespOl pomiarow-rejestrujacy oraz lampa blyskowa, a wewnatrz masztu przebiegaja kable
zasilajace, kable do komunikacji wewnetrznej, zabezpieczenia przeciwporazeniowe,
przepigeciowe oraz inne.

Dostep do wewnetrznych podzespotow odbywa si¢ poprzez otwarcie drzwiczek usytuowanych na
dhugosci catego masztu, gdy mamy do czynienia z masztem typu ,,wiezowego* lub poprzez otwarcie
drzwiczek ,,obudowy*, umieszczonej na ramieniu, gdy mamy do czynienia z masztem typu ,,stupowego®.
Poprawne ustawienie masztu jest bardzo wazne dla wykonania poprawnych pomiarow. Nalezy zwrocié
na to szczegdlng uwagg. Inaczej ustawia si¢ maszt o konstrukcji wiezowej, a inaczej ustawia si¢ maszt o
konstrukcji stupowej. Prawidlowego 1 bezpiecznego ustawienia masztu dokonuje wyspecjalizowana
brygada producenta lub inna brygada, pod nadzorem przeszkolonych przez producenta pracownikow.
Duza zaletg urzadzenia MultaRadar C/CM na maszcie jest fakt, ze urzadzenie takie moze by¢ zasilane z
baterii — akumulatorow o zasilaniu nominalnym 12V/DC, prad 2,5A, z sieci zewng¢trznej o zasilaniu
nominalnym 230V/AC/50Hz, oraz z mozliwoscig dotadowywania akumulatoréw (baterii) z Sieci
zewngtrznej 230V/AC.

Rowniez duzg zaletg przyrzadu MultaRadar C/CM, to mozliwo$¢ wykorzystania jego podzespolow z
konfiguracji pomiaru ,,na trojnogu®, na konfiguracj¢ pomiaru ,,na maszcie®.

Przyrzad MultaRadar C/CM moze prowadzi¢ pomiary z masztu o roéznej konstrukcji jezeli tylko nie
powoduja zaklocen warunkoéw metrologiczno-rejestrujacych ustalonych w dokumentacji zatwierdzenia
typu przyrzadu.

(autonomiczny) podlega szczegdlnym warunkom odniesienia wystgpowania warunkow
zaktocajacych jego prace :

o Przyrzad MultaRadar C/CM pracujacy na maszcie czyli w sposob bezobstugowy

- otoczenia masztu nie powinno stanowi¢ skomplikowanej ,architektury” w postaci nietypowych
budowli, wystepujacych kratownic, ptyt wielkogabaratowych gestej zabudowy stupow, przystankow
autobusowych, a w szczeg6lnosci powinno si¢ znajdowaé w miejscu, gdzie oddziatywania temperatury
wilgotnosci wzglednej, wilekosci pol magnetycznych, wyladowan elektromagnetycznych 1 oddzialywan
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impulséw zaklocen powinno si¢ miesci¢ w granicach wielkosci ustalonych W Rozporzadzeniu Ministra
Gospodarki z dnia 09.11.2007r. .

Maszty powinny by¢ ustawiane na przygotowanym betonowym fundamencie zbrojonym. Ustawienie
przyrzadu pomiarowego w taki sposob, aby mogt dokonywa¢ pomiaréw predkosci pojazdoéw, dokonuje
si¢ przy pomocy przyrzadow namiarowych — lunetki umieszczonej na antenie radarowej lub
wys$wietlacza panelu sterujgcego i tyczki namiarowej. W przypadku masztu ,,wiezowego* ustawienia
dokonuje si¢ przez obrdcenie calej konstrukcji masztu do momentu, az wizjer w lunetce lub krzyz na
wyswietlaczu panela sterujacego 1 drazek namiarowy pokryja si¢ w jednej linii. W tym momencie maszt
jest ustawiony w taki sposob, ze wigzka radarowa wychodzaca z anteny w kierunku pomiardw przecina
0§ jezdni pod katem 20°.

W przypadku masztu typu ,,stupowego* ustawieniu podlega ,,obudowa” posadowiona na ramieniu
masztu. Po zatozeniu lunetki na anten¢ radarowa i obracajac ,,obudowa™ do momentu, az pokryje si¢
wizjer lunetki z tyczka namiarowa. W tym momencie obudowa jest ustawiona w taki sposob, ze wigzka
radarowa wychodzaca z anteny w kierunku pomiardw, przecina o$ jezdni pod katem 20°.

Odpowiednie ustawienie masztu lub ,obudowy’, powoduje Zze mozna dokonywa¢ pomiarow w systemie
pomiaru lewostronnego lub prawostronnego.

W momencie ustawienia ,,lewostronnego* lampa btyskowa wraz z aparatem cyfrowym majg ustawienie
pod katem 17,5°, za§ w momencie ustawienia ,,prawostronnego” lampa btyskowa wraz z aparatem
cyfrowym majg ustawienia pod katem 13,2°.

Pomiary predkosci z masztu mozna dokonywaé pojazdom samochodowym w trybie nadjezdzajacym,
odjezdzajacym lub obu kierunkdéw réwnoczesnie.

12.2. Pomiar prawostronny.

Bas X
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12.3. Pomiar lewostronny.
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12.4. Maszt typu ,,wiezowego®.
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12.5.Maszt typu ,,stupowego”.
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13. MULTARADAR C/CM NA MASZCIE - ZASILANIE SYSTEMU:

Przyrzad do pomiaru predkosci pojazdow i rejestracji zdarzen na drodze w systemie na maszcie, ma
mozliwo$¢ zasilania przy pomocy baterii — akumulatorow o nominalnym napieciu 12 V/DC lub przy
pomocy sieci zewngtrznej, nominalnie 230V/AC. Jest roéwniez mozliwos¢ dosilania Dbaterii
(akumulatoréw) poprzez przytacze do sieci zewnetrznych 230V/AC. Powyzsze konfiguracje zasilania
pozwalaja na rézne miejsca ustawienia masztu w terenie niezaleznie od Zrddla zasilania.W kazdym
systemie zasilania MultaRadar C/CM wystepujg te same podzespoly pomiarowo — rejestracyjne.W
przypadku zasilania wewnetrznego — zrddlo zasilania — baterie znajdujg si¢ wewnatrz masztu lub w
specjalnej piwniczce u podstawy masztu.Niektore podzespoty przyrzadu MultaRadar C/CM mogg by¢
wykorzystywane zarowno w pomiarach na trdjnogu jak i na maszcie. Podzespoty takie jak SmartCamera
Il lub SmartCamera Ill , lampa btyskowa, generator btysku moga by¢ przenoszone do poszczegdlnych
masztow. Pozostate oprzyrzadowania znajdujace si¢ wewnatrz masztu sg instalowane na state (rozdzielki,
przetwornice, zespot kabli zasilajacych jak i do komunikacji wewngtrznej, przetaczniki, przytacza do
zasilania 230V/AC, instalacja klimatyzacyjno — wentylacyjna itp.).

13.1. MultaRadar C/CM na maszcie — zasilanie z akumulatorow
nominalnie - 12 V/DC + dosilanie z sieci 230V/AC.

Dotyczy MR.C Dotyczy MR.CM

Giowica
SmartCamera I

Lampa blyskowa

— 1 1. Antena radarowa RRS24F-31

\ j { 2. Aparat cyfrowy SmartCamerall

L Diysplay

3. Lampa blyskowa

4. Akumulator aparatu cyfrowego

5. Akumulator lampy blyskowej i generatora
6. Generator blysku

@: ! 7. Pulpit sterujacy = SrantCarmera |l
— 8. Przetwornica

TT e Antena Radarowsa

iSenerator

HH@ olc

—Hateria

Bateria

i

E

|+ asilanie 230 %
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13.2.MultaRadar C/CM na maszcie
—zasilanie z sieci zewnetrznej 230V/AC.

1. Antena radarowa RRS24F-51

2. Aparat cyfrowy SmartCamera ll
3. Pulpit sterujacy

4. Przetwornica

5. Zabezpieczenia

6. Lampa blyskowa z generatorem

Dot
ycz
y
Mu
Ita
Ra
dar
C

ISt ooewic &
=rmartCarmera

Lampa biyskowa

W
[—

n

Fulpit sterujacy

Senerstor

SmarntCamera 1

Antena Fadarowa

Przetwornica

Tablica Rozdzielcza 230V

ie MultaRadar C/CM na maszcie - do pracy.

Przyrzgd MultaRadar C/CM na maszcie moze by¢ zasilany przy pomocy baterii -

akumulatoréow

nominalnie 12 V/DC, przy pomocy zasilania zewnetrznego, nominalnie 230V/AC, lub przez baterie
dosilane z sieci zewnetrznej. Obojetnie jakie obowigzuje zasilanie i na jakich masztach zainstalowany
jest przyrzad , zawsze skfada sie on z podzespotéw pomiarowo-rejestracyjnych — takich samych.

Aby méc prowad2|c pomiary, nalezy maszt lub ,obudowe’ wyposazy¢ w ponizsze podzespoty {j.:

Antene radarowg RRS24F-S1,

SmartCamera Il lub SmartCamera lll,

Pulpit sterujacy,
Lampe btyskowa,
Generator btysku.

Inne — pozostate wyposazenie zabudowane jest w maszcie lub ,obudowie’ na state.
llo$¢ podzespotdow pozostajgcych na state w maszcie lub ,obudowie’ zalezy od wiasciwosci

zasilania masztu.
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Po wyposazeniu masztu w niezbedne podzespoty, wykonaniu prébnych zdjeé¢, zamknieciu masztu za
pomocg dzwiczek, mozna przystgpi¢ do wykonywania pomiarow ciggtych.

Ustawianie parametrow pomiaru jak rowniez technika wykonywania pomiarow przedstawia sie tak samo
jak przy konfiguracji przyrzgdu na tréjnogu lub w kontenerze.

- MultaRadar C/CM na maszcie wykonuje pomiary samodzielnie.

- Konfiguracja przyrzadu MultaRadar C/CM na maszcie jest konfiguracja stacjonarna.
- MultaRadar C/CM we wszystkich konfiguracjach (trojnég, kontener, maszt) moze
by¢ zdalnie sterowany przy pomocy kabla lub sieci bezprzewodowej np. Wi-Fi,
GPRS/3G/UMTS.

14. ANALIZA ZDJEC DLA URZADZENIA MULTARADAR

CICM:

Wykonujac pomiary predkosci pojazdéw przy pomocy przyrzadu MultaRadar C/CM nalezy
pamigtaé, ze otrzymany pomiar powinien by¢ przypisany wilasciwemu pojazdowi. W przypadku
przyrzadu MultaRadar C/CM jego konstrukcja pozwala w sytuacji jadacego pojazdu w grupie, lub
omijania, czy wyprzedzania, dokonania pomiaru w przypadku catkowitej pewno$¢, ze zmierzona i
wskazana predkos¢ jest przypisana wiasciwemu pojazdowi. W przypadku braku pewnosci, Ze zmierzona i
wskazana predkos¢ zostata przypisana wlasciwemu pojazdowi nastgpuje anulowanie pomiaru przez
przyrzad. W przypadku przejezdzania dwoch pojazddéw o réznych predkosciach jednoczesnie przez strefe
wigzki promieniowania elektromagnetycznego, przyrzad taki pomiar anuluje. W przypadku
uwidocznienia na zdjeciu dwoch lub wiecej pojazdow poruszajacych sie z podobng predkoscia, sytuacje
taka nalezy przeanalizowa¢ w przypadku braku pewnosci, ktéremu pojazdowi zostala zmierzona
predkos$¢, nalezy takie zdjecia odrzucié. Istnieje mozliwos$¢ jednoznacznego okreslenia pojazdu, ktéremu
zostala zmierzona predkos¢. Do tego celu stuzy odpowiedni ,,szablon”, ktory jako plik ,,templates ini”
jest wintegrowany w program wizualny Biff Process itd. Szablon ten moze by¢ rowniez wintegrowany
w dodatkowe programy do analizy zdje¢. Szablon zbudowany jest jako jedna ramka, ktora naktada si¢ na
zdjecie. Ramka dzieli si¢ na cztery czgéci, a numeracja ¢wiartek rozpoczyna si¢ kolejno od lewej strony.
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Przy pomocy ukazujacego si¢ w kadrze wykonanego zdj¢cia szablonu- jak na rysunku (dwa pionowe
kursory w pewnej odleglosci od siebie oraz jeden krotki) mozna ustali¢ pewnie, ktoremu pojazdowi
zostata zmierzona predkos$¢. Pojazd znajdujacy si¢ w obszarze miedzy kursorami dtugimi szablonu, albo
jak najblizej kursora krotkiego szablonu, jest tym pojazdem od ktérego odbita si¢ wigzka radarowa 1 tylko
jemu zostata zmierzona predkosé.

Identyfikacja pojazdu, ktoremu bez watpienia zostala zmierzona predkos¢ polega na analizie wykonanego
przez fotoradar zdjecia w tle ktérego widoczny jest szablon. Analizie podlega pojazd, ktérego jego
przednia lub tylnia czg$¢ znajduje si¢ w ¢wiartce 2-3 lub jego tylnia lub przednia czgs$¢ jest najblizej
krotkiego kursora miedzy 2 a 3 ¢wiartka.

Jezeli jeden z wyzej wymienionych sposobow okreslenia pojazdow, ktéremu zostala zmierzona predkosé
nie spelni warunku jednoznaczno$ci, zdjgcie takie nie nadaje si¢ do dalszej analizy 1 nalezy je odrzucié.
Analizy zdje¢ dokonuje si¢ zawsze w taki sam sposob niezaleznie od konfiguracji w jakiej fotoradar
MultaRadar C/CM wykonat pomiary. Ponizej przedstawione sa szczegétowe przyktady analiz zdjec,
pozwalajace na zapoznanie si¢ z prawidtowg oceng pomiaru predkosci przypisang wtasciwemu pojazdowi
w przypadkach watpliwych. Wskazane ponizej przyktady prawidlowej oceny, ktory pojazd ma
jednoznacznie zmierzong predkos¢ dotycza zarbwno samochodow nadjezdzajacych jak 1 odjezdzajacych.
Pojazdy uwidocznione na zdjeciach i znajdujace si¢ w drugiej, trzeciej ¢wiartce (przod lub tyh)
widocznego szablonu lub bedace najblizej $rodka krotkiego kursora to sg pojazdy ktorym fotoradar
zmierzyt predko$¢ i wykonal zdjecie.

14.1.Przyktady analiz zdje¢ pojazdow.
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Powyzsze zdjecia nr 1-6, przedstawiaja sytuacje¢ kiedy fotoradar wykonuje pomiary predkosci pojazdow
oddalajacych si¢. Pojazdy, ktére znalazly sie najblizej srodka obszaru 2-3 ¢wiartki (krotkiego kursora), to
pojazdy ktérym fotoradar zmierzyt predkosé. I one nadaja si¢ do dalszej analizy.
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Powyzsze zdjecia przedstawiaja sytuacje kiedy samochody w kadrze nr 2,3,4,5,6 sa w pozycji
odjezdzajacej,

a samochody w kadrze nr 1 odjezdzajacej i nadjezdzajacej.
Nie ma watpliwosci, ze samochody na zdjeciach nr 2-6 majg zmierzong predkos¢, zas na zdjeciu nr 1
zmlerzonq pr@dkosc ma samochod oddalaJ acy SIQ on znajduje sn; ,,w srodku kursorow

S| B ST | L rescmmin s [ S naL $ oo 1o thiane | I T L e | T T Ly
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Na zdjeciu nr 1 samochdd oddalajacy si¢ znajduje si¢ bardzo blisko krotkiego kursora i to jemu zostata
zmierzona predkos¢. Zas na zdjeciu nr 3 widoczne sg w zakresie kursoréw dwa samochody w catosci i to
zdjecie nalezy odrzucié. Zdjecie nr 2 i 4 przedstawiajg samochody odjezdzajace znajdujace si¢ w zakresie
dhugich kursordw i to im przyrzad zmierzyt predkosc.
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W powyzszym zestawie zdje¢ samochody uwidocznione na zdjeciu nr 1,3 w obszarze 2-3 ¢wiartki
szablonu pomimo widoku innych pojazdéw w kadrze sa tymi ktorym fotoradar zmierzyt predkos¢ i wraz
z samochodami uwidocznionymi na zdjeciu nr 2,4 nadajg si¢ do dalszej analizy.

Oir Time
) 12018

W sytuacji, gdy przyjmiemy za krotka dtugos¢ pojazdu dla pojazdéw ciezarowych, moze si¢ wtedy
zdarzy¢, iz dwa blisko siebie jadace pojazdy z tg sama predkoscia, zaliczone beda do grupy samochodow
ciezarowych (rys.5). Na pasku zdjecia zostanie wtedy naniesiony znak ,,Trk*“ (Pojazd
ci¢zarowy).Powyzszy przypadek nie nadaje sie do dalszej analizy mandatowej-zdjecie nalezy odrzuci¢.
Uwaga: Przy ustawianiu parametréw urzadzenia, nalezy zwrdci¢ szczegdlng uwage na ustawienia
dtugosci dla pojazdow ciezarowych.
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15. CECHY ZABEZPIECZAJACE PRZYRZADU MULTARADAR
CICM:

Miejsca na cechy zabezpieczajace okreslone elementy przyrzadu pomiarowego przed dostepem osob
nieuprawnionych umieszczone powinny by¢ jak pokazano na rysunkach ponize;j:

15.1.Antena radarowa RRS24F-S1

1. Gorna $cianka pokrywy anteny (1).
2. Boczna $cianka anteny (2).

Zzabezpieczenie obustronne

i /L

[ & /

zabezpieczenia

Zabezpieczenia Anteny radarowej
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15.2.System rejestracyjno — zasilajacy.
Boczne $cianki SmartCamera II, (3).
Pokrywa pulpitu sterujacego (4).
Dojscie do systemu zasilajacego przyrzadu (5).
SmartCamera Il (6)

el N

Dotyczy MultaRadar C
Punkty zabezpieczenia

zabhezpieczenie
aparatu {cyfrowego)
- SMARTCAMERA 1l
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zabezpieczenie pulpitu
sterujacego

Dotyczy MultaRadar CM SmartCamera lll 51 11 mil. pixeli

Punkty zabezpieczen

2009 - wrzesien Strona 69



I SYSTEMY KONTROLI | REJESTRACJI PREDKOSCI  MultaRadar C/CM
INSTRUKCJA OBSLUGI

16. OBSLUGA MULTARADAR C/CM:

16.1.Podstawy.
16.1.1. Struktura monitora.

przez urzadzenie do obstugi recznej.

8
2
&

o
n—

1 2 3 Naglowek
o — / 1) Logo firmy
ﬂ o J 2 Nazwa pokazywanego menu
ﬂl_;j;_jﬁ E | J (3) Numer pokazywanego menu
- punkty menu
ﬂ - - e e ﬂ (4)  Osiem punktéw menu wWybieranych
10000010_003.jpg (4/30)
e

8 7 Dolny pasek

(5) Meldunki statusu
czerwony: btad.
pomaranczowy: ostrzezenie.
zielony: btad meldunku

(6) Czas
(8) Wskazniki: meldunki systemowe i numery
fotografii

Zakres wskazywania
(7)  Zakres wskazywania aktualnego menu

16.1.2. Obstuga poprzez przyciski

10 9 10 Na monitorze (9) pokazywane jest osiem
\ = m_w\ 1 \ punktow menu (1) —.(8) Kazdy poszczegdlny
B o =< @ 5 punkt menu mozna wybra¢ poprzez odpowiedni
2 @ 5 . @ s przycisk do obstugi (10).
3: ® - ’*""""'j?\ ® 7  Wybieraé mozna tylko te punkty menu, przy
+ @ ”‘ ® s ktorych na szarym polu przedstawiony jest

L symbol.
W ponizszym przykladowym menu punktom (1),
(2), (3), (5), (7) 1 (8) przypisane s3 funkcje.
Pozostale punkty menu (4) i (6) nie posiadaja
funkcji.
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16.1.3. Podstawowe punkty menu

Niektore punkty menu stosowane sg w r6znych
menu i1 posiadajg t¢ samg funkcj¢. Zostaty one tu
objasnione.

Przycisk bez funkcji

V ,,OK“

Potwierdzenie ustawien / wpisow, potwierdzenie
zapytania.

X »Anuluj*
Anulowanie ustawien / wpisOw w tym menu,

zaprzeczenie zapytania.

M) ,Z powrotem*
Powrdt do poprzedniego menu.

|_'-> ,»Do przodu*
Przej$cie do nastgpnego menu
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,Linijka do gory*
Przesowa kursor o jedna linijke do gory,
po pierwszej linijce nastepuje ostatnia.

,Linijka w dét*
Przesowa kursor o jedng linijke w dot,
po ostatniej linijce nastepuje pierwsza.

»Pole w prawo*

Przesowa kursor o jedno pole w prawo,

po osiggnigciu ostatniego pola w linijce, kursor
przeskakuje na pierwsze pole linijki.

,,Pole w lewo*

Przesowa kursor o jedno pole w lewo,

po osiagnigciu pierwszego pola w linijce, kursor
przeskakuje na ostatnie pole w linijce.

»Podwyzsza wartos$¢, wybiera nastepne
oznaczenie/ nastepna wartos¢ z listy*

Przy wartosciach: podwyzszanie warto$ci o jeden
stopien, poprzez przytrzymanie nastepuje
automatyczne, szybkie liczenie do gory;

przy oznaczeniach (np. wpisywanie hasta): wybor
nastepnego oznaczenia, po ostatnim nastepuje
pierwsze;

przy wartosciach z listy': wybor nastepne;
wartosci, po ostatniej wartosci z listy nastepuje
pierwsza.

»Zmniejsza warto$¢, wybiera poprzednie
oznaczenie/ warto$¢ z listy*

Przy wartosciach: zmniejszanie warto$ci o jeden
stopien, poprzez przytrzymanie nastepuje
automatyczne, szybkie liczenie do dotu;

przy oznaczeniach (np. wpisywanie hasta): wybor
poprzedniego oznakowania, po pierwszym
oznakowaniu nastepuje ostatnie;

przy wartosciach z listy: wybor poprzedniej
wartos$ci z listy, po pierwszej warto$ci nastepuje
ostatnia.

,»Edycja pola*
Otwiera edycje menu dla wybranych parametrow.

! Wartos¢ z listy: w niektdrych punktach menu znajduje sie lista z podanymi wpisami do dyspozycji. Mozna
wybierac tylko sposrdd tych wpiséw, nie mozna tez dodawaé wpisow do listy.
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16.2.Start systemu

Obraz poczatkowy Po wlgczeniu MultaRadar C/CM nastepuje
uruchomienie systemu.
Na monitorze pojawia sie widoczny pasek.
Po catkowitym uruchomieniu systemu pojawia

si¢ obraz poczatkowy.
robot 0

Gﬁ’ MultaRadar

robot

VISLUAL SYSTENMS

[
o 17340
MultaRadar C/CM jest w wersji do pomiarow
mobilnych
lub
rebol o
@m MultaRadar
o robot I
= rodor &
5

11:1560
MultaRadar C/CM jest w wersji do pomiarow
stacionarnycj
Nastepnie pojawi sie kilka obowiazkowych
obrazdéw.

| | : > Aby wywota¢ nastepne menu, wybra¢ punkt (8).

Pokazuje si¢ menu ,,Parametry — data/ czas* .
Przejscie do nastepnego menu odbywa si¢
automatycznie po ok. 15 sekundach, jezeli nie
zostanie nacis$nig¢ty zaden inny przycisk.
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W tym menu pokazywane sg data i czas dla

pomiaru.

robol Parametry - Data/Cras ]|
Data el o4 2004 .

— Crns 1 18 12 —
Tk

12180

Dla ustawienia ,,Tryp* musi by¢ ustawiony tryb
»Reczny*

Kontrola

Akceptacja

Zmiana

Akceptacja

2009 - wrzesien

X

Sprawdzi¢ ustawienia.

> Aby zaakceptowa¢ ustawienie, wybraé¢ punkt menu (8).

Pokazywane jest menu ,,Parametry —
Uzytkownik*.

Aby dokona¢ zmian, wybra¢ punkt menu (3).
Pokazywane jest menu ,,Parametry — Urzadzenie

— Data/Czas* .
robol  Parametry - Urzadzenle - Data/Czas 1311

| Data | 24 | o4 2004 | %
= 12 " 1] Z
R =
Tt Ty

v

121100
> W tym menu mozna za pomoca punktéw menu (1), (2),
(3), (5) i (6) ustawia¢ wartosci.

X|v <P

Aby zaakceptowac aktualne lub nowe

ustawienia, wybra¢ punkt menu (8).

4 Aby opusci¢ menu bez akceptacji nowych danych
wybraé punkt (4).

Za kazdym razem pokazywane jest menu
,Parametry — Data/Czas* .

Strona 74



I SYSTEMY KONTROLI | REJESTRACJI PREDKOSCI ~ MultaRadar C/CM
INSTRUKCJA OBSLUGI

Parametry — UZytkownik W tym menu pokazywane sg dane

uzytkownika.
robot Parametry - Uzykownik 94

Kod 12345678

Tekst 1 1234567890abcdef

Tekst 2 1234567890abcdef

v

12:230
Kontrola > Sprawdzi¢ ustawienia danych uzytkownika.

Akceptacja
V > Aby zaakceptowa¢ ustawienia, wybraé punkt menu (8).

Pokazywane jest menu ,,Parametry —
Lokalizacja“ .
Zmiana
El/ Aby dokona¢ zmian, wybraé¢ punkt menu (3).
= Pokazywane jest menu ,,Parametry —

Dokumentacja — Uzytkownik® .
robot P try - Dok tacja - Uzykownik 1352

A 1 Kod | 12345678 I

Tekst 1 1234567890abcdef

Tekst 2 1234567890abcdef

v

12:280
W tym menu mozna za pomoca punktéw menu (1) i (2)
wybra¢ linijke do wpisu.

Rl
X

Wybor linijki

v

Whpis

v

/ Za pomocg punktu menu (3) dosta¢ sie mozna do
El menu wpisywania.
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robot Edit Value 20000
Tekst 1
> it
[Ml234567890abcde f ——
<] =

[ 2 O S B B U
*oa ; <>abecdefghi
jkImnopgrstu

zABCDEFGHI JKLMNO

x :§::;'UVWXY20|I|234 w
. 12:36 1
W tym menu mozna za pomocg punktéw (1),
(2), (5) i (6) ustawia¢ wartoSci.

VWX Yy

Akceptacja

Aby zaakceptowa¢ aktualne lub nowe

ustawienia, wybra¢ punkt menu (8).
> Aby opusci¢ menu bez akceptacji danych, wybraé
punkt (4).

X

Za kazdym razem pokazywane jest menu

,,Parametry — Dokumentacja - Uzytkownik® .

> To menu mozna zakonczy¢ réwniez poprzez
akceptacje lub anulowanie za pomoca punktéw (4) lub
(8).

Dostajecie si¢ Panstwo ponownie do menu

»Parametry - Uzytkownik®.
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Parametry — Lokalizacja W tym menu pokazywane sg dane dotyczace

stanowiska.
robot Parametry - Lokalizacja 93

Kod 1234

p——— Tekst 1 1234567890abcdef prr

Tekst 2 1234567890abcdef

Tekst 3 1234567890abcdef

&

v

12:4410
Kontrola > Skontrolowaé ustawienia danych stanowiska.

Akceptacja
V > Aby zaakceptowaé ustawienia, wybra¢ punkt menu (8).
Pokazywane jest menu ,,Parametry — Predkos$¢
Zmiana
El/ Aby dokona¢ zmian, wybra¢ punkt menu (3).
= Pokazywane jest menu ,,Parametry —
Dokumentacja — Lokalizacja“ .

robot  Parametry - Dokumentacja - Lokalizacja 1351

A ‘ Kod I 1234 I

Tekst 1 1234567890abcdef SE—

v Tekst 2 1234567890abcdef

El/ Tekst 3 1234567890abcdef

X| v

12:51 1
Wybér linijki > W tym menu mozna za pomocg punktéw (1) i (2) wybraé
linijke do wpisu.

Whpis
D/ > Za pomoca punktu (3) dosta¢ sie mozna do menu wpisu.
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robot Edit Value 20000
Tekst 1
> Gty
[Ml234567890abcdef —
<] —=

[ 2 O S B B U
*oa ; <>abecdefghi
jkImnopgrstuvwxy

zABCDEFGHI JKLMNO

x PQRSTUVWXYZOIII234 M
567889

12:36 1
W tym menu mozna za pomocg punktéw (1),
(2), (5) i (6) ustawia¢ wartoSci.

Akceptacja

Aby zaakceptowac¢ aktualne lub nowe

ustawienia, wybra¢ punkt menu (8).
> Aby opusci¢ menu bez akceptacji danych, wybraé
punkt (4).

X

Za kazdym razem pokazywane jest menu
,Parametry — Dokumentacja - Lokalizacja“ .
> To menu mozna zakonczy¢ réwniez poprzez

potwierdzenie lub anulowanie punktami (4) i (8).
Dostajecie si¢ Panstwo ponownie do menu
,Parametry - Lokalizacja“.
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Parametry — predkosé W tym menu pokazywane sg limity predkos$ci
dla tego stanowiska.
oot Farametry - Predkogc 25
.& I Limk Tohecia Ompbosve  [omh| 100 l ':l.ﬂl:'
p— W e 0=0 —_—
V Lirit Zejpeia Cigtarcwe [ =0 —
wiora Prodeedé Cigmarswe  [emh) DE0

12130
Przekroczenie limitu:
Predkos¢, od ktorej wyzwalana jest fotografia.
Predkos¢ progowa mozna ustawia¢ pomiedzy
10 km/h i 250 km/h .
Dozwolony limit:
Najwyzsza predkos¢ dozwolona na danym
stanowisku. Wartosci te mozna ustawiad
pomigdzy 000 km/h i 250 km/h.

Kontrola Skontrolowaé ustawienia.
Zmiana

f v > Wybraé zadany limit za pomoca punktu menu (1) lub (2).

> Ustawi¢ warto$¢ wybranego limitu za pomoca punktu
=E=' == menu (5) lub (6).

Akceptacja

V Aby zaakceptowac¢ aktualne lub nowe
ustawienia, prosz¢ wybra¢ punkt menu (8).
Pokazywane jest menu ,,Parametry —
Ustawienie radaru®.
> Aby opusci¢ menu bez akceptacji danych, wybraé¢

punkt menu (4).
Pokazywane jest poprzednie menu ,,Parametry
— Lokalizacja“ .
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Parametry — anteny radarowej W tym menu pokazywane sg czulo§é anteny,
kierunek ruchu (kierunek pomiaru) i dlugosé
samochodow ciezarowych. Pozy tym mozna
ustawi¢ wyzwolenie podwojne fotografii.

ool Parametry = antong 82
N L 2 |
- Kisrunes [ T —
? ot Chganranych |m] 1] =
Dose Zokgie [

12:800
Czulos¢:

1 = niska czutos$¢ anteny

2 = §rednia czutos$¢ anteny

3 = wysoka czutos$¢ anteny

Kierunek pomiaru:

Mozna wybra¢ kierunek: Pojazdy
Nadjezdzajace, Odjezdzajace lub obydwa
kierunki.

Dhugos¢ pojazdow ciezarowych:
Ustalana jest dlugo$¢ pojazdu, od ktorej
obowigzuja limity dla pojazdow cigzarowych.
Warto$ci mozna ustawia¢ pomiedzy 0 m i 50 m.
Zdjecia bedg wyzwalane od ustalonej dtusci

Np. 18 m.Samochdéd ciezarowy oznaczony
bedzie na pasku zdjecia literkg T (Trak)

Drugie Zdjecie:

Parametry dla podwaéjnego zdjecia
Ustawienia mozna dokona¢ tylko wtedy, gdy
przy kierunku wybrane zostalo ustawienie
,»Obydwa kierunki“ lub ,Nadjezdzajace . W
innych ustawieniach fotografia podwdjna nie jest
mozliwa. Mozna wybiera¢ mig¢dzy ,,Zaden*,
,Czas“ 1 ,Poz. tylna®“. Przy wyborze ,,Czasu‘
lub ,,Poz tylnej* pojawia si¢ kolejna linijka, w
ktérej mozna wybra¢ warto§¢ w danym czasie
lub warto$¢ odstepu.

Sprawdzi¢ ustawienia anteny.
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Kontrola
Zmiana
> Wybra¢ linijke zadanego parametru za pomoca punktu
A :; menu (1) lub (2).
> Ustawi¢ warto$¢ wybranego parametru za pomoca
I:E:I == punktu menu (5) lub (6).
robot
Akceptacja ‘ - -
Zmiana ® Info Parametry G
@ Widok
@@ Administrator Test Urzadzenia @
12:271
V Aby zaakceptowac aktualne lub nowe ustawienia,

wybra¢ punkt (8).
Pokazywane jest menu.

x Aby opusci¢ menu bez akceptacji danych, wybra¢ punkt menu (4).

Przechodzicie Panstwo z powrotem do menu ,,Parametry — Predkosc”
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16.3 Test urzadzenia

Przeprowadzenie autotestowania

Test urzgdzenia

Autotestowanie bez btedéw

Pomiary

Gotowy do pomiaréw

2009 - wrzesien

@

v

I, .

=)

L

INSTRUKCJA OBSLUGI

Przed rozpoczeciem trybu pomiaréw nalezy
przeprowadzi¢ autotestowanie, aby
zagwarantowa¢ wlasciwy stan elementow
sktadowych. Do dokumentacji wyzwalana jest
jedna fotografia. Zdj¢cie to zawiera w linijce
smc;ﬂpt pod parametrem — speed wpis ,,CHK*.

Main 1
® Info Parametry i
@ Widok
@@ Administrator Test Urzadzenia @

12:270

Pokazywane jest Menu Main.

> Wybraé punkt menu (7).

Autotestowanie jest przeprowadzane.

Gdy autotestowanie przebieglo bez zakldcen,
pokazywany jest nastepujacy meldunek

robot

Event Info 30002

. Info .

Test Urzadzenia Ok

X v

12:3310
Potwierdzi¢ meldunek punktem menu (8).
Meldunek znika automatycznie po ok. 15
sekundach.
Punkt menu (8) pokazywany jest dodatkowo w

menu Main (gtoéwne).
robot Main 2

Info Parametry i

Widok

Test Urzadzenia @

Administrator

B He

r 0
Pomiary .Q.
12:3910

MultaRadar C/CM jest gotowy do pomiaréw
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Autotest z zakloceniami Gdy  autotest  przebieglo  niepoprawnie,
pokazywana jest odpowiednia informacja. Menu
gléwne pokazywane jest w dalszym ciggu bez
‘?de.'kt“ (8).

Main 1
® Info Parametry G
@ Widok
@@ Administrator Test Urzadzenia @

12:270
> Sprawdzi¢ potaczenia pomiedzy anteng i
SmartCamera.
> Ponownie przeprowadzi¢ samotestowanie.
Gdy btedu nie mozna usungé, prosz¢ zwrocic si¢
e do serwisu firmy Lifor Sp. Z o.0.
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16.4 Pomiary

Po przeprowadzeniu bezbtednego samotestowania
pokazywane jest menu gtowne.

robot Main 2
@ Info Parametry :’@
@ Widok

% Administrator Test Urzadzenia @

r, a

o Pomiary Q‘

Pomiary £ 12:3910
> Aby zmieni¢ tryb pomiaréw, wybra¢ punkt menu (8) .

Pokazywane jest menu Pomiary i MultaRadar
C/CM gotowy jest do dokonywania pomiarow.
robot

Pomiary 1"
11:11:40 Fee
' v 100 km/h 15.02.04 T
050km/h
'G.) o:it:ifgglli(zhﬁ.oz.m11:11:40 ﬁ?
F---v 100 km/h 15.02.04 11:11:40 B —
F-—v 100 km/h 15.02.04 11:11:40
o AN
12:39 1
W gornym zakresie pokazywane sg dane aktualnego
pomiaru.
11:05:36 F346
v 044 Km/h * o04.04.05 &
040km/|
Kierunek pomiaru, predkos¢ Czas numer zdjgcia
Czerwony dla przekraczajacego ~ Data  C(Auto osobowe)
T(auto cigzarowe)

Dozwolona predkosé

W dolnym zakresie zestawione sg poprzednie wyniki
pomiarow, przy czym jako pierwszy wymieniony
jest najnowszy pomiar. Pojazdy przekraczajace
dozwolony limit, oznaczone s3a gwiazdka na
poczatku linijki.

* F346 v 044 km/h 04.04.05 11:05:36

Numer zdjecia, kierunek pomiaru, predkosé, data, czas

Ten rodzaj informacji zwany jest forma list.
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16.4.1 Zmiana sposobu wyswietlania pomiaréw

Mozna wybiera¢ pomiedzy dwoma sposobami
wys$wietlaniec wynikow pomiarow: w formie list
lub zdjec.
Przy wywotaniu menu Pomiary przedstawiana
jest automatycznie forma list.

Aktualny spos6b wyswietlania pomiaréw System znajduje Si@ W menu Pomiary i
przedstawia forme list.
robot

Pomiary 1"

| 1:11:40 Feee
} |v100 km/h 150208 T
050km/h
W | Ostatni pomiar '&
O | F— v 100 kmvh 15.02.04 11:11:40 (O]
F— v 100 km/h 15.02.04 11:11:40
— F— v 100 km/h 15.02.04 11:11:40
B
o A
12:390
Wyswietlenie w formie
> Aby zmieni¢ sposoéb przedstawienia na zdjeciowy,

zdjec

wybraé punkt menu (3).

Pokazywane sg zdjecia

robot Pomiary 1
11:06:58 F357

l v 044 km/h * o4.04.05 c

040km/h

Ga
B |

2 |
Ll

12:470
Pokazywany jest za kazdym razem tylko
aktualny proces.
W  gérnym zakresie pokazywane s3 dane
aktualnego pomiaru (tak jak w formie list).
W dolnym zakresie pokazywane jest zdjecie
aktualnego procesu.

Wyswietleni w formie list
> Aby zmieni¢ sposob wyswietlenia forme list, wybraé
ﬁ punkt menu (3).

Wyswietlona forma list.
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16.4.2Zmiana kierunku pomiaru

Kierunek pomiaru moze by¢ zmieniony bez

przerywania biezacego systemu pomiarow.
Aktualny kierunek pomiaréw

Aktualny kierunek pomiaréw pokazany jest w
punkcie menu (1).
robot

Pomiary 1"
11:11:40 Fe-
} |v100 km/h  1sozos 7
050km/h
W | Ostatni pomiar )
O | F— v 100 kmvh 15.02.04 11:11:40 [O]
F— v 100 km/h 15.02.04 11:11:40 —
F—v 100 kmvh 15.02.04 11:11:40
12:390

oba kierunki ruchu
t kierunek ruchu - pojazdy nadjezdzajace
l kierunek ruchu — pojazdy odjezdzajace

Zmiana kierunku pomiaréw

1

Aby zmieni¢ kierunek pomiaréw, wybra¢ punkt menu (1).

g
v

Woybra¢ punkt (1) kilka razy, az pokazany zostanie
zadany kierunek pomiaréw.

2009 - wrzesien Strona 86



I SYSTEMY KONTROLI | REJESTRACJI PREDKOSCI ~ MultaRadar C/CM
INSTRUKCJA OBSLUGI

16.4.3 Zmiana czutosci anteny radarowej

Czulo$¢ anteny radarowej moze by¢
przestawiona, bez konieczno$ci przerywania
biezacej pracy pomiarowe;j.
Aktualna czutos¢
#9  Aktualna czulo$¢ anteny radarowej pokazywana
© jest w punkcie menu (2).

robot Pomiary 1
i i 11:11:40 [
} |v100 km/h 150204 T
050km/h
W | Ostatni pomiar )
O | F— v 100 kmvh 15.02.04 11:11:40 [O]
F—v 100 km/h 15.02.04 11:11:40 —
_ F—v 100 kmvh 15.02.04 11:11:40

12:390

'-

© Stopien 1, niska czutosé
-

{O) Stopien 2, §rednia czutos$c

Py

'@ Stopien 3, wysoka czulos¢

Zmiana czutosci

'- L JP > Aby zmieni¢ czutos¢é antany radarowej, wybraé punkt
o e
> Wybraé punkt menu (2) kilkakrotnie, az pokazana

zostanie zadana czutos¢ anteny radarowe;j.
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16.4.4Recznie wykonanie fotografii

Podczas biezace] pracy pomiarowej mozna
wykona¢ fotografi¢ recznie. Jest to niezalezne
zarowno od tego, czy w zakresie pomiarowym
znajduje si¢ jaki$ pojazd, jak i od wybranego
rodzaju wyswietlenia.

Aktualny tryb pracy MultaRadar C/CM pracuje w trybie
A automatycznym.
Pokazuje to punkt menu (5).
rébot Pomiary 1
i 11:11:40 2%
} [v100 km/h  1s020a T
050km/h
'E-) o:t—a-t:if;;n:(ar;lms 02.04 11:11:40 (55
F-—v 100 km/h 15.02.04 11:11:40
= F-—v 100 km/h 15.02.04 11:11:40
&
o A

5

2:39

Zmiana na tryb reczny
A Aby przej$¢ do trybu recznego, wybra¢ punkt
menu (5).

System pracuje teraz w trybie r¢cznym.
Punkt menu (5) wskazuje teraz tryb reczny.

Dodatkowo pokazywany jest punkt menu (7).
robot Pomiary 1
11:11:40 [
l v 100 km/h 15.02.04 T @
050km/h
@ | Ostatni pomiar
O | F—v 100 km/h 15.02.04 11:11:40 @?
F--- v 100 km/h 15.02.04 11:11:40
— F--- v 100 km/h 15.02.04 11:11:40
161 | F—v 100 kmm 15.02.04 11:11:40
. F--- v 100 km/h 15.02.04 11:11:40 &
F--- v 100 km/h 15.02.04 11:11:40
F--- v 100 km/h 15.02.04 11:11:40
<J_| F--- v 100 km/h 15.02.04 11:11:40 ﬂg
12:56
Iéﬂ Wybra¢ punkt menu (7), aby bezposrednio

recznie wykonaé fotografig.

Fotografia jest natychmiast wykonania.
Przedstawiana ona jest jako pojedyncze zdjecie
w menu ,,Zdjecie®.
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Pokazywanie fotografii wykonanej recznie (b0t Zdjecie 1841
0 £
o &
4
< te

g
=

11:310

Mozliwe s3a trzy stopnie powigkszenia: 200%, 400% i
800%. Wybrac kilkakrotnie ten punkt menu, aby
zwigkszy¢ powigkszenie. Po 800% nastepuje ponownie
oryginalna wielkos¢ 100%. W dolnej linijce
pokazywane jest aktualne powigkszenie.

@ > Wybraé punkt menu (3), aby powiekszy¢ fotografie.

> Wybraé punkt menu (1), punkt menu (2), punkt menu (5)
lub (6), aby przesuna¢ aktualny fragment obrazu. Te
punkty menu wystepuja tylko przy powiekszonym

r ar ar ar = | obrazie.
o> <om - o g
L JdL JdL=daLVa > Wybraé punkt menu (8), aby ponownie wykonaé¢

bezposrednio fotografie

> Wybraé punkt menu (4), aby powréci¢ do obrazu
pomiarowego.

@(—

&

Powr6t do automatycznego
trybu pracy

> Wybraé punkt menu (5), aby powréci¢ z recznego z
powrotem do automatycznego trybu pracy.

System pracuje w trybie automatycznym.

2009 - wrzesien Strona 89



I SYSTEMY KONTROLI | REJESTRACJI PREDKOSCI ~ MultaRadar C/CM
INSTRUKCJA OBSLUGI

16.4.5Fotografowanie nastepnego przejezdzajgcego
pojazdu, bez wzgledu na predkosc¢.

Pomiaru limitu 00 W biezacej pracy pomiarowej mozna wyzwoli¢
fotografie przy uchwyceniu nast¢pnego pojazdu,
niezaleznie od jego predkosci (pomiar limitu
00). Wybrany sposob wys$wietlenia pomiaru jest

obojetny.
rébot Pomiary 11
i 11:11:40 [
} |v100 km/h 150204 T
050km/h
W | Ostatni pomiar )
O | F— v 100 kmvh 15.02.04 11:11:40 [O]
F—v 100 km/h 15.02.04 11:11:40
_ F—v 100 kmvh 15.02.04 11:11:40
B
& o)

5

2:390

Wybraé punkt menu (6), aby wykona¢ fotografie.

%

@ Podczas, gdy system oczekuje na pomiar
nastepnego pojazdu, pokazywana jest czerwona
ramka wokot punktu menu (6).

"

robot Pomiary
11:41:40 Fee
} |v100 km/h 150204 T
050km/h
W | Ostatni pomiar oNg)
| F— v 100 km/h 15.02.04 11:11:40 [O7
F— v 100 km/h 15.02.04 11:11:40
F— v 100 kmvh 15.02.04 11:11:40
&) | F—v 100 kmm 15.02.04 11:11:40
" | F—v 100 km/h 15.02.04 11:11:40
F— v 100 kmvh 15.02.04 11:11:40
CJ—I Fo— v 100 kmvh 15.02.04 11:11:40 )
Fr v 100 kmvh 15.02.04 11:11:40

12:6210
Gdy zostanie rozpoznany pojazd, pomiar
odbywa si¢ z wykonaniem zdjgcia, ktore
pokazywane jest jako zdjecie pojedyncze (patrz
poprzedni rozdzial) ,Pokazywanie zdjecia
wykonanego recznie®). Czerwona ramka wokot
punktu menu (6) znika.
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16.4.6 Fotografowanie nastepnego pojazdu,
przekraczajacego limit

dla pojazdéw ciezarowych.

Pomiar z limitem dla Podczas biezgcej pracy pomiarowej mozna
pojazdow ciezarowych wyzwoli¢ zdjecie przy zarejestrowaniu pojazdu,
ktorego predko$¢ jest wyzsza niz nastawiony
limit dla pojazdéw ciezarowych. Wybrany
sposob wyswietlania obrazu pomiarowego jest

obojetny.
rébot Pomiary 1
11:11:40 Foee
| |v100 km/h 150204 T
050km/h
W | Ostatni pomiar )
O | F—v 100 kmvh 15.02.04 11:11:40 (o7
F--- v 100 km/h 15.02.04 11:11:40
—— F--v 100 km/h 15.02.04 11:11:40
&
o AN

12:39 0

Wybraé punkt menu (8), aby wyzwoli¢ fotografie.

i

Podczas gdy system oczekuje na uchwycenie
nastepnego pojazdu, wokot punktu menu (8)
pojawia si¢ czerwona ramka.

R

robot Pomiary 11
[ 11:11:40 F—
} |v100 km/h 150206 7
050km/h
W | Ostatni pomiar “
O | F— v 100 kmih 15.02.04 11:11:40 o7
F— v 100 kmvh 15.02.04 11:11:40 =l
F— v 100 kmvh 15.02.04 11:11:40
F— v 100 km/h 15.02.04 11:11:40
F— v 100 km/h 15.02.04 11:11:40
F— v 100 kivh 15.02.04 11:11:40
ﬁ F— v 100 kmvh 15.02.04 11:11:40
F— v 100 knvh 15.02.04 11:11:40 o]
12:700
. . ,
Gdy rozpoznany zostanie pojazd, ktorego

predkos¢ jest wyzsza, niz nastawiony limit dla
samochodow ci¢zarowych, nastepuje pomiar z
wykonaniem fotografii, ktdora pokazywana jest
jako pojedyncze zdjecie (patrz poprzedni
rozdzial ,,Pokazywanie zdjecia wykonanego
recznie”). Czerwona ramka wokot punktu menu
(8) znika.
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16.5 Ustawianie parametrow

Parametry konieczne do pomiaréw mogg zostaé
w kazdej chwili zmienione.

robot Main 2
@ Info Parametry i@
@ Widok
% Administrator Test Urzadzenia \]]_@/
Tt
. Pomial
Ustawianie v &3
12:390

Pokazywane jest menu gtowne.

Parametry Aby ustawié parametry, wybra¢ punkt menu (5).

v

Pokazywane jest menu ,,Parametry.

|

Parametry 13

i;g Urzadzenie Cakumentacia #

% Zeljgebt Artena - (Sensar] |i:§
@3 Prydha g

d’ &

pF=—r
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16.5.1Ustawianie daty/czasu

W menu ,,Parametry — Urzadzenie — Data/
Czas* mozna ustawi¢ datg i czas.
Aktualny czas pokazywany jest w dolnej listwie.
W formacie 12-godzinnym pojawia si¢
dodatkowe pole za czasem z informacjg ,,am‘
lub ,,pm*.
Format dla daty i czasu moze by¢ zmieniony
przez  obstugujacego  system w  menu
%Aﬁtrj_ministrator“ . (Patrz odpowiedni rozdziat)

3

Wybér menu Parametry i
ﬁ Uszadzenie Dokumentacia #
% Zejgch Antena - (Sensor) | F
(?.:‘33 Pradho i
< <
1rezn

Pokazywane jest menu ,,Parametry*.

=< > Wybraé¢ punkt menu (1).
Urzadzenie %

Pokazywane jest menu ,,Parametry

urzadzenia“ .
robot Parametry - Urzadzenie 131
(ﬁl Data/Czas

o

2:96

Iﬁ_l > Wybraé punkt menu (1).
Data/Czas @

Pokazywane jest menu ,,Parametry — urzadzenia
Data / Czas* .
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Parametry - Urzsdzenis - DatalCras 1311
| Cuta | Fu | o 0k | 4’
L= ] LI n m ——
Trits — =

I S7 =D &

Dla ustawienia ,, Trybu‘ musi by¢ ustawiony tryb

»Reczny* .
Zmiana
> Wybra¢ linijke zadanego paramentru za pomoca punktu
A v menu (1) lub (2).
> Wybraé wartos¢ linjki, ktora ma by¢ zmieniona za
D pomoca punktu menu (3).
> Ustawi¢ wartos¢ punktem menu (5) lub (6).
|:|| I':l —
Akceptacja

Aby zaakceptowaé¢ nowe lub aktualne

ustawienia, wybra¢ punkt menu (8).
4 Aby opusci¢ menu bez akceptacji, wybra¢ punkt menu

4.

Pokazywane jest poprzednie menu ,,Parametry
urzadzenia”.

XS
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16.5.2Ustawianie parametréw fotografii

W menu ,,Parametry — Zdjecie — Zdjecie 1¢ i
»Parametry — Zdjecie — Zdjecie 2* mozna
zmienia¢ ustawienia kontrastu 1 migawki

SmartCamera Il lub SmartCamera Il dla
pierwszego 1 jesli zaprogramowane, dla drugiego
zdjecia.

Programowanie drugiego zdjecia ustawiane jest
w menu ,Wyzwalanie drugiego zdjecia
aktywacja/dezaktywacja“.

Wybor menu Pokazywane jest menu ,,Parametry* .
“ebat Parametry 2

ﬁ Urzadzenie Cakumentacia #ﬂ
% Zedjgeie Artena - (Senzor) |: I:g
@g Prydha g

= d

1ree

> Wybraé punkt menu (2).

=
Zdjecie @

Pokazywane jest menu ,,Parametry - Zdjecie®.
robot

Parametry - Zdjecie 133

% Zdjecie 1 Btysk @

ﬂg Zdjecie 2

<] <l

v

=%

Zdjecie 1 @ L. . . .

Aby ustawié parametry pierwszego zdjecia, wybraé
=< punkt menu (1).

Zdjecie 2 @ > Aby ustawi¢ parametry dla drugiego zdjecia, wybraé
punkt menu (2). Punkt menu (2) pokazywany jest tylko
wtedy, gdy aktywowana jest fotografia podwéjna
(patrz ,,Aktywacja/dezaktywacja drugiego zdjecia).

Pokazywane jest wybrane menu ,,Parametry —
Zdjecie — Zdjecie 1/2".
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Kontrast i migawka robot P Y - Zdjgcie - Zdjgcie 1 1331
A ‘ Kontrast | 180 | 4}'
Migawka 150 —
v —
5 o
12210
Kontrast:
Warto$ci mogg by¢ ustawiane pomiedzy 0 i 255.
Migawka:

Mozna wybiera¢ pomigdzy wartosciami 1/50,
1/125, 1/250, 1/500, 1/1000, 1/2000, 1/4000 i

1/10000.
Zmiana
> Wybra¢ linijke zadanego parametru za pomocg punktu
A v menu (1) lub (2).
> Ustawi¢ warto$¢ wybranego parametru za pomoca
I:E:I == punktu menu (5) lub (6).
Akceptacja

V Aby zaakceptowac¢ aktualne lub nowe

ustawienia, wybra¢ punkt menu (8).
x > Aby opuscié menu bez akceptacji, wybraé punkt (4) .

Pokazywane jest poprzednie menu.
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16.5.2.1 Kontrola ustawien

W celu kontroli ustawien mozna wyzwoli¢ jedna

fotografi¢ kontrolna.
Fotografia  kontrolna  pokazywana  jest
niezaleznie od wybranego sposobu

przedstawienia.
robot P

y - Zdjecie - Zdjecie 1 1331

Wyzwalanie fotografii

A ‘ Kontrast | 180 | 4}'
Migawka 150 c—

v =]

& o

X v
— 12218

Pokazywane jest menu ,,Parametry — Zdjecie —
Zdjecie 1 lub ,,Parametry — Zdjecie — Zdjgcie 2

Id;é%} Aby wyzwoli¢ fotografi¢ kontrolng niezaleznie
od predkosci nastepnego uchwyconego pojazdu,
wybra¢ punkt menu (3),

Aby natychmiast wyzwoli¢ fotografi¢ kontrolna,
wybra¢ punkt menu (7).

Wyzwolone zdj¢cie pokazywane jest w menu
HLdjecie.

@(—
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Ogladanie fotografii kontrolnej robot Zdjecie 1941

tor

100% 11:310

&2

Mozliwe s3a trzy stopnie powigkszenia: 200%, 400% i
800%. Wybrac ten punkt menu kilkakrotnie, aby
zwigkszy¢ powigkszenie. Po 800% nastepuje ponownie
oryginalna wielkos¢ 100%. W stopce pokazywane jest
aktualne powigkszenie.

@ > Wybraé punkt menu (3), aby powiekszy¢ fotografie.

Gdy stopien powigkszenia zostat wybrany,
pojawiaja si¢ kolejne punkty menu. Za ich
pomoca mozna przesuwa¢ widoczny fragment

obrazu.
robot 2Zdjgcie 1941
o0, £
om i
=
el te)
200% 11:310

aTrF Tr AF ="
=

v

L Wybraé¢ punkt menu (1), (2), (5) lub (6), aby przesunaé
:"uﬂ) oo = 54 aktualny fragment obrazu.

4L 4L =dJdL
J > Wybraé punkt menu (8), aby ponownie bezposrednio
[O] wyzwolié¢ zdjecie.
W zaleznosci od tego, jaki rodzaj wyzwolenia
fotografii kontrolnej zostat wybrany, na punkcie

(8) menu pojawia si¢ odpowiedni symbol.
> Wybraé punkt menu (4), aby powréci¢ do poprzedniego
< ﬁ menu.
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16.5.2.2 Wiaczanie/wytaczanie lampy btyskowej

W zalezno$ci od warunkéw sytuacyjnych i
swietlnych, lampa blyskowa moze by¢ wlaczone
lub wylgczone.

Wybér menu =] Parameiry 13
ﬂ Uszadzenis Dakumantacia ﬁﬂ
% Zdjgese Antena - (Sensor) | F
@I Praclha b
< <

1ree

Pokazywane jest menu ,,Parametry*.
> Wybraé punkt menu (2)

=
Zdjecie @

Pokazywane jest menu ,,Parametry - Zdjecie*
robot

Parametry - Zdjgcie 133

Zdjecie 1 Blysk @

Zdjecie 2

R [BR

&=
o

@ > Wybraé punkt menu (5).
Blysk

Pokazywane jest menu ,,Parametry — Zdjecie -

Blysk*.
Wiaczanie / wylaczanie lampy btyskowej rebot Parameter - Fata - Lam pa 139
I
=
: oecezll

> Aby wiaczycé/wytaczyé lampe btyskowa, wybraé punkt
=E=' == menu (5) lub (6).

Akceptacja

Aby zaakceptowac aktualne lub nowe

ustawienie, wybra¢ punkt menu (8).
4 Aby opusci¢ menu bez akceptacji, wybra¢ punkt menu

.
Pokazywane jest poprzednie menu.

X<
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Wybdr menu

Zmiana

Akceptacja

2009 - wrzesien

Predkosé §
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16.5.2.3 Ustalanie limitéw

Mozna ustawia¢ oddzielne limity dla
samochodéw osobowych i cigzarowych na
aktualnym stanowisku.

Tebot Parametry 13
ﬂ Uszadzenis Dakumantacia ﬁﬂ
% Zdjgese Antena - (Sensor) | F
@I Praclha b
< <
: L=

Pokazywane jest menu ,,Parametry«.
> Wybraé punkt menu (3)

Pokazywane jest menu ,,Parametry —

Predkoéc’
Parametry = Prodboic 132
| Limit Zdpcin Cucbows  [kmik] | 100 | #
wrdorn Predisas Daobowe  [Wrel) (-] —

Limst Zohecis Conbarowe  [lavih] (L 1)

g Predioss Cefarowe  [lant] Lo

X v

12880

Przekroczenie limitu:

Predkos¢, od ktérej wyzwalana jest fotografia.
Wartosci te mozna ustawia¢ od 010 do 250.
Dozwolona predkos¢:

Maksymalna predkos$¢ dopuszczalna na danym
stanowisku. Warto$ci te mozna ustawia¢ od 000
do 250.

> Wybraé zadany limit za pomoca punktu menu (1) lub
).

> Ustawi¢ wartos¢ wybranego limitu za pomoca punktu
menu (5) lub (6).

Aby zaakceptowac aktualne lub nowe

ustawienia, wybra¢ punkt menu (8).
> Aby opusci¢ menu bez akceptacji, wybraé punkt (8).

Pokazywane jest poprzednie menu.
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T
Dokumentacja

Lokalizacja
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y
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16.5.2.4 Wpisywanie danych stanowiska

Aby moc jednoznacznie przyporzadkowac
pomiary, nalezy wpisa¢ dane aktualnego

stanowiska pomiarowego.

Trbat Parametry 13
ﬂ Uszadzenls Bakumantascla ﬁﬂ
% Zejgch Antena - (Sensor) | F
§ Prodhodc
< <
1820

Pokazywane jest menu ,,Parametry*.

> Wybraé punkt menu (5).

Pokazywane jest menu ,,Parametry —
Dokumentacja“.

robot Parametry - Dokumentacja 1386

L Lokalizacja HFI |

. o
Uzykownik ﬂ

< <l

> Wybraé punkt menu (5)

Pokazywane jest menu ,,Parametry —

Dokumentacja — Lokalizacja“.

r¢bof Parametry - Dokumentacja - Lokalizacja 1351

A Kod 1234 |
Tekst 1 1234567890abcdef prm
v Tekst 2 1234567890abcdef
D/ Tekst 3 1234567890abcdef
12510
Kod:

Mozna wpisa¢ kombinacje cyfr od jednej do

czterech.
Tekst 1,2 lub 3:

Wpisa¢ mozna kombinacje cyfr lub liter

maksymalnie 16-czlonowa.
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Wybér ustawienia

> Wybra¢ linijke zadanego parametru za pomoca punktu
A v menu (1) lub (2).

Zmiana ustawienia
D/ > Aby zmieni¢ wybrany wpis, wybra¢ punkt menu (3).

Pokazywane jest menu ,,Edit — Value®.

Wybor znaku robot Edit Value 20000
D Tekst 1 I:E:I
[Al234567890abcde f —
<] =
P % ()2 { TN~
*a ;<>abecdefghi
jklmnopagrstuvwxy
~ (|zABCDEFGHIJKLMNO|
x PQRSTUVWXYZO|I|234 w
56789
12:36 10

W menu wpisywania wyswietla si¢ jako pole
pomocnicze tabela wyboru znakow.

> Wybraé za pomoca punktu menu (1) lub (2) pozycje
D q znaku, ktory ma zosta¢ wpisany.

> Wybraé za pomoca punktu menu (5) lub (6) jeden znak.
I:E:I — Wybierane moga by¢ tylko znaki przedstawione w
tabeli wyboru znakéw.

Akceptacja

w Aby zaakceptowac aktualne lub nowe

ustawienia, wybra¢ punkt menu (8).
x > Aby opusci¢ menu bez akceptacji, wybraé¢ punkt menu
(4).

Pokazywane jest poprzednie menu.
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T
Dokumentacja

SNE|
Uzytkownik ﬂ
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16.5.2.5 Wpisywanie danych uzytkownika

Aby moc jednoznacznie przyporzadkowac
pomiary, nalezy wpisa¢ informacje dotyczace

aktualnego uzytkownika.
el

Parametry 13
ﬂ Urzadbinle Cakumantsda ?
% Zeljgeie Antena - (Sensor) | F
§ Pradhic i
< <
. 12820

Pokazywane jest menu ,,Parametry“.

> Wybraé punkt menu (5).

Pokazywane jest menu ,,Parametry —

Dokumentacja“.
robot Parametry - Dokumentacja 135

|
Lokalizacja | i F

2 O &
Uzykownik ﬂ

< <l

12:820

v

Wybraé punkt menu (5)

Pokazywane jest menu ,,Parametry —
Dokumentacja — Uzytkownik®.

rqbol Parameter - Dokumentation - Anwender 1352

A Code |
v Text 2
Ef
X 4
o 11:110
Kod:
Wpisa¢ mozna kombinacje liczb od jedno- do
o$mioczionowe;.
Tekst 1 lub 2:

Whpisa¢ mozna kombinacje cyfr lub liter,

maksymalnie 16-cztonowa.
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Wybér ustawienia

> Wybra¢ linijke zadanego parametru za pomocg punktu
A v menu (1) lub (2).

Zmiana ustawienia
D/ > Aby zmieni¢ wybrany wpis, wybra¢ punkt menu (3).

Pokazywane jest menu ,,Edit — Value®.

Wybér znaku robot Edit Value 20000
[> Tekst 1 :E:I
Hz3 405 607890 2 ble e 1 —
< =
P ()2 {1\~

5 ; <>abecdefghi
jklImnopgrstuvwxy

zABCDEFGHI JKLMNO

x PQRSTUVWXYZOEI234 %
56789

12:36 10

W menu wpisywania wys$wietlana jest jako pole
pomocnicze tabela wyboru znakow.

> Wybraé za pomoca punktu menu (1) lub (2) pozycje
D q znaku, ktory ma zostaé wpisany.

> Wybraé za pomoca punktu menu (5) lub (6) jeden znak.
Eﬂz — Wybrany moze byé tylko znak, ktory zostat
przedstawiony w tabeli wyboru znakéw.

Akceptacja

w Aby zaakceptowac¢ aktualne lub nowe

ustawienia, wybra¢ punkt menu (8).
x > Aby opusci¢ menu bez akceptacji, wybra¢ punkt menu
(4.

Pokazywane jest poprzednie menu.
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Zmiana

Akceptacja
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<
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16.5.2.6 Ustawianie czutosci anteny radarowej

Czulo$¢ anteny radarowej moze by¢ zmieniana
na obrazie pomiarowym takze podczas
biezacego trybu pomlarowego

“mbal

Parametry
ﬁg Urzadzenin

Dakumantac)a ﬁ

Artena - (Senzar] | F

12820
Pokazywane jest menu ,,Parametry*.

> Wybraé punkt menu (6).

Pokazywane jest menu ,,Parametry —anteny*.

Parametry - Sensor 138
A | Czulosé | 2 |
Kierunek Odjezdzajace ﬁ‘}
0$¢ Cigzarowych [m] 10

A\ =

2gie Zdjecie Czas
[s] 03

12:8810
Czulosé:
1 = niska czutos$¢ anteny
2 = $rednia czutos¢ anteny
3 = wysoka czutos$¢ anteny

> Wybraé parametr czuto$¢ za pomoca punktu menu (1)
lub (2).

> Wybraé wartos¢ czutosci za pomoca punktu menu (5)
lub (6).

Aby zaakceptowac¢ aktualne lub nowe

ustawienia, wybra¢ punkt menu (8).
4 Aby opusci¢ menu bez akceptacji, wybra¢ punkt menu

.
Pokazywane jest poprzednie menu.
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16.5.2.7 Ustawianie kierunku pomiaru

Kierunek pomiaru moze by¢ zmieniany na
monitorze takze podczas biezacej pracy
pomiarowe;j.
“mhal

Wybér menu

Zmiana

Antena

<

ﬂ Urzadzenle

Parametry

13
Dakumantac)a ?

Antena - (Sensor) |]':§

Pokazywane jest menu ,,Parametry*.

>

Wybraé punkt menu (6).

Pokazywane jest menu ,,Parametry — anteny “.

ekl

VAN

Paramedry « Sensor

(=T 0

wenmt  [Cdjeddrajacs|

AV

L. cla zarowych ) 1]

Jomn Fdgrise

Crri

12

=

Wybraé parametr kierunek za pomoca punktu menu (1)
lub (2).

E > Wybraé¢ kierunek za pomoca punktu menu (5) lub (6).
Akceptacja

Aby zaakceptowac aktualne lub nowe

ustawienia, wybra¢ punkt menu (8).
x > Aby opusci¢ menu bez akceptacji, wybraé¢ punkt menu
4.

Pokazywane jest poprzednie menu.
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Zmiana

Akceptacja
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<

Antena
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16.5.2.8 Ustalanie minimalnej dtugosci dla

pojazdéw ciezarowych

Aby rozpozna¢ pojazd, jako pojazd cigzarowy,
mozna ustawi¢ minimalng dhugos¢. Dla
mierzonych pojazdéw od ustawionej dtugosci
stosowany jest limit dla samochodow
cigzarowych.
“lvzd

Parametry 13
ﬁg Urzadzenin

Dakumantac)a ﬁ
% Zeljgeie

Artena - (Senzar] | F
(::‘33 Pry i 8¢

< =
: 12820
Pokazywane jest menu ,,Parametry anteny*.

> Wybraé punkt menu (6).

Pokazywane jest menu ,,Parametry — antena“.

robot Parametry - Sensor 138
A Caulosé 2
Kierunek Odjezdzajace
|us¢ Ciezarowych  [m] 10 |
v —=
2gie Zdjecie Czas
[s] 0.3

12:970

> Wybraé parametr Ciezarowe od za pomoca punktu menu
(1) lub (2).
> Wybraé wartos¢ dla Ciezarowe od za pomoca punktu

menu (5) lub (6).

Aby zaakceptowac aktualne lub nowe

ustawienia, wybra¢ punkt menu (8).
> Aby opusci¢ menu bez akceptacji, wybra¢ punkt menu

.
Pokazywane jest poprzednie menu.
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16.5.2.9 Aktywacja/dezaktywacja wyzwalania
drugiej fotografii

W  zalezno$ci od warunkéw sytuacyjnych
konieczna jest praca z podwdjnymi fotografiami.
Mozliwe jest to jednak jedynie wtedy, gdy dla
parametru ,kierunek® ustawione zostaly ,,
pojazdy nadjezdzajgce™ lub ,,obydwa kierunki®.
Druga fotografia wyzwalana jest wtedy po
uptywie ustawionego wczesniej czasu lub
odcinka trasy.

Wybdér menu robof Parametry 13
ﬂ Uszadzenis Dakumantacia ﬁﬂ
% Zejgek Antena - (Sensor) | F
@I Praclha b
< <

1ree

Pokazywane jest menu ,,Parametry*.

! |@ > Wybraé punkt menu (6).
1
1

Antena

Pokazywane jest menu ,,Parametry —antena“.
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Zmiana ool PURAMENTY - Aysbeny 18
Cmerks 2
a Lararai Ojadtajace 4}-
%e ol Crafy [rm] [
v | g Dpecie | Cras =
(L] 03
1z110
Czas:
Niezaleznie od pozycji lub predkosci pojazdu,
drugie zdjecie wyzwalane jest po uplywie
ustawionego wczesniej czasu. Ustawi¢ mozna
warto$¢ od 0.3s do 0.5s.
Fix Rear:
Wyzwalanie drugiego zdjecia  wedhug
ustawionego odcinka trasy, ktora pojazd
pokonat. Ustawi¢ mozna warto$¢ od Om do 50m.
> Wybra¢ parametr ,Drugie Zdjecie* za pomoca punktu
A v menu (1) lub (2).
> Wybraé ustawienie parametru sposrod ,brak*, ,Czas"”
I:E:I == lub ,,Poz. Tyt za pomoca punktu menu (5) Iub (6).
A v Wybra¢ drugg linijke tego parametru, w celu
wpisania czasu lub pozycji za pomoca punktu
menu (1) lub (2).
4 Ustawi¢ wartos¢ czasu lub pozycji za pomoca punktu
=ﬂ=' — menu (5) lub (6).
Akceptacja

Aby zaakceptowac aktualne lub nowe

w ustawienia, wybra¢ punkt menu (8).
x > Aby opusci¢ menu bez akceptacji, wybraé punkt menu

@.
Pokazywane jest poprzednie menu.
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16.5.3 Parametry dla obstugujgcego system

Obstugujacy system ma do dyspozycji dalsze

ustawienia. Dost¢pu do nich chroni hasto.
Whisywanie hasta oot mme 2

g Infe Parameiry Ly

ﬁ‘ Widok

ﬁs ddmbnkstrator Test Urzadzenla @
—_—

1z38 0

Pokazywane jest menu gtowne.

@ > Wybraé punkt menu (3).

Administrator

Pokazywane jest menu zgtoszeniowe
,ZAdministrator — Login®.
obot

Administrator - Login 19

Uzytkownik Administrator

I e I

g
X v

D/ > Aby wpisa¢ hasto, wybra¢ punkt menu (3).

Pokazywane jet menu ,,Edit —VValue®.

2009 - wrzesien Strona 110



SYSTEMY KONTROLI | REJESTRACJI PREDKOSCI

MultaRadar C/CM

Akceptacja

Prawidtowe wpisanie hasta

Nieprawidtowe hasto

2009 - wrzesien
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robot Edit Value 20000

D Hasto r.{}:

[ =

<] =

mmm W OO0V~ -]
%% s <>abcdefghi
jkImnopgqrstuvwxy
ZABCDEFGHI JKLMNO
PQRSTUVWXYZO01234

x 567889 «

12:34 10

W menu wejsciowym wyswietlana jest jako pole
pomocnicze tabela wyboru znakow.
> Wybraé za pomoca punktu menu (1) lub (2) pozycje.

> Wybraé za pomoca punktu menu (5) lub (6) jeden znak.
Wybierane moga by¢ tylko znaki przedstawione w
tabeli wyboru znakéw.

Aby zaakceptowaé ustawienie, wybra¢ punkt

menu (8).
4 Aby opusci¢ menu bez akceptacji, wybra¢ punkt menu
(4).

Wracacie Panstwo ponownie do menu
,ZAdministrator-Login®.

Gdy hasto zostato wpisane prawidlowo,
;'J‘gl’(azywane jest menu ,,Administrator-.

Administrator 191
%@ Urzadzenie Zapisywanie IEE
% Kamera Zabezpieczenie C=
i Serwis
12:55 10
Przy nieprawidlowo wpisanym hasle pojawia si¢
meldunek.
robot Event Info 30002

| Blad =

Niepoprawne Haslo

X v

12:450
Powtorzy¢ wpisywanie hasta.
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16.5.3.1 Wopisywanie danych sieciowych

Aby MultaRadar C/CM mogt pracowac w sieci,
nalezy ustawi¢ odpowiednie adresy sieciowe.

Zwroci¢ uwage na to, by wybrany przez Panstwa
O adres, nie byt juz czyja$ wtasnoscig w sieci.
Wybdr menu Pokazywane jest menu ,,Administrator<.
robot Administrator 191
%3 Urzadzenie Zapisywanie ﬁ
% Kamera Zabezpieczenie C=
:@ Serwis

%@ Wybraé punkt menu (1).
Urzadzenie

Pokazywane jest menu ,,Administrator —

Urzadzenie®.
obot Administrator = Urzadzenie 1812

Jezyk =

Sied Format Daty/Czasu (%

= |.4g |

m
Aplikacja Jednostki B 3

el

12:62 0

[

v

Wybraé punkt menu (2).

Sie¢ %

Pokazywane jest menu “Administrator —
Urzadzenie - Sie¢*.
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Zmiana robot Administrator - Urzadzenie - Sie¢ 19121
I\ | arese [i73.227. 10 . 162 TP
v Maska Podsieci 255.255. 0 . 0 _
D Bramka 173.227. 10 . 2
———  NTP Server 173.227. 10 . 121 —
12:68 10
> Wybra¢ linijke zadanego parametru za pomocg punktu
A v menu (1) lub (2).
> Wybraé wartos¢ linijki, ktoora ma by¢é zmieniona za
l> pomoca punktu menu (3).
E 4 Ustawié¢ wartos¢ za pomocg punktu menu (5) lub (6).
Akceptacja

Aby zaakceptowac aktualne lub nowe

ustawienia, wybra¢ punkt menu (8).
> Aby opusci¢ menu bez akceptac;ji, wybra¢ punkt menu

4.
Pokazywane jest poprzednie menu.

X
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16.5.3.2 Ustawianie rodzaju eksploatacji
O MultaRadar C/CM moze pracowaé w trybie mobilnym i

stacjonarnym®.

Przy zastosowaniu stacjonarnym zmieniajg si¢ symbole, na ktérych
przedstawiane jest urzadzenie.

[B3S

Podswietlenie pulpitu sterujacego zostanie po krotkim czasie

wylaczone.

robot Administrator 191
Wybor menu %@ Urzadzenie Zapisywanie IEE

:@@ Kamera Zabezpieczenie C=

i Serwis

12:55 10
Pokazywane jest menu ,,Administrator®.
%@ Wybraé punkt menu (1).
Urzadzenie

Pokazywane jest menu ,,Administrator —

Urzadzenie®.
Trebot Administrator - Urzadzenle 1912
Jezvk =1
% Sie¢ Format Daty/Czasu @
Fh— m
H Aplikacja Jednostki B >

12:620

:'-_ Wybra¢ punkt menu (3).
Wersja | +* B

Pokazywane jest menu ,,Administrator -
Aplikacja“.
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X

Wybdér menu

e
Urzadzenie

2009 - wrzesien
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robot Admin -Wers)a 19127
Arvrendung mabil 4}:
=

X

Dla niniejszego urzadzenia mozna wybraé
ustawienie ,,Mobil* lub ,,Stacjonarny”

Aby zaakceptowac¢ aktualne lub nowe

ustawienia, wybra¢ punkt menu (8).
> Aby opusci¢ menu bez akceptacji, wybra¢ punkt menu

4).

17480
> Wybraé¢ aplikacje za pomoca punktu menu (5) lub (6).

Pokazywane jest poprzednie menu.

16.5.3.3 Wybor jezyka na pulpicie sterujgcym

W MultaRadar C/CM na pulpicie sterujagcym

mozna ustawiac rozne jezyki

Aby ulatwi¢ wybranie obcego jezyka, wybor
pokazywany jest zawsze w jezyku angielskim.
Przestawienie na inny jezyk odbywa

bezposrednio po opuszczeniu menu.
Administrator 191

Urzadzenie

Kamera

Serwis

S Y sl (32 &

Pokazywane jest menu ,,Administrator-.

Zapisywanie ﬁ

Zabezpieczenie (0=}

<

12:550

Wybraé punkt menu (1)

Pokazywane jest menu ,,Administrator —

Urzadzenie®.
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m, Administrater - Urzadzenie 1912
Jezvk -l
% Sieé Format DatyiCzasu @
E Aplikacja Jednostki E"’.'
12:6218
o | > Wybraé punkt menu (5).
Jezyk 3
Pokazywane jest menu ,,Administrator —
Urzadzenie - Jezyk*.
Wybor jezyka et P e FITr]
=
o wos
E > Wybra¢ jezyk za pomocg punktu menu (5) lub (6).

Akceptacja

Aby zaakceptowac aktualne lub nowe

ustawienia, wybra¢ punkt menu (8).
4 Aby opusci¢ menu bez akceptacji, wybraé punkt menu

@.
Pokazywane jest poprzednie menu.

X
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16.5.3.4 Ustalanie formatéw daty i czasu

W MultaRadar C/CM mozna ustawiac rozne
formaty dat lub czasu.

Jako formaty dat sg do dyspozycji:
DD.MM.RRRR i MM.DD.RRRR.

Czas mozna przestawiac¢ na 24godz. lub 12godz.

Wybér menu robot Administrator 191
%3 Urzadzenie Zapisywanie ﬂt
% Kamera Zabezpieczenie (0=
:@ Serwis

12:550
Pokazywane jest menu ,,Administrator-.

v

Wybraé punkt menu (1).

e
Urzadzenie

Pokazywane jest ,,Administrator — Urzadzenie®.
. Administrater - Urzadzenle 1912

i

Jezyk -l

Sieé Format DatyiCzasu @

= ||

m
Aplikacja Jednostki B .

¢

12:82 0

T~

v

Wybraé punkt menu (6).

Format Daty/Czasu (@

Pokazywane jest menu ,Administrator — Urzgdzenie — Format
daty/czasu” .
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Ustawianie strefy czasowej Najpierw wybra¢ strefe czasu, w ktdrej si¢

Panstwo znajdujecie.
robol ministrator - Urzadzenie - Format Daty/Cz 19122

A 1 Czasowa Europe/Berlin |
E— Data DD.MM.RRRR =
v Czas 24godz
12:89W
> Wybraé parametr ,,strefa czasowa“ za pomoca punktu
A v menu (1) lub (2).

v

Wybraé punkt menu (3).

E|/

Pokazywane jest menu ,,Administrator —
Urzadzenie — strefa czasowa* angezeigt.

robot ministrator - Urzadzenie - Czasowa 191221
A Kontynent Asia |
 m— Kraj China rm—
v Miasto Shanghai
12:89 1
> Wybraé parametr ,Kontynent®, ,Kraj“ lub ,Miasto” za
A v pomoca punktu menu (1) lub (2).
4 Ustawi¢ wartos¢ wybranego parametru za pomoca
':|I]:' = punktu menu (5) lub (6).

Akceptacja

ustawienia, wybra¢ punkt menu (8).
4 Aby opusci¢ menu bez akceptacji, wybraé punkt menu

@.
Pokazywane jest poprzednie menu.

V Aby zaakceptowac¢ aktualne lub nowe
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AN

AN
L =

Akceptacja ustawien strefy czasowe;j,

formatu daty i czasu
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v
X
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obot ministrator - Urzadzenie - Format Daty/Cz 19122

A Czasowa Europe/Berlin %
’ DD.MM.RRRR | S

Data

; Czas 24godz =

12:93 0
> Wybraé parametr ,Data“ za pomoca punktu menu (1) lub
@.
4 Ustawi¢ format daty za pomocg punktu menu (5) lub (6)

Mozna wybra¢ migdzy
formatami:,,DD.MM.RRRR* i
,MM.DD.RRRR*.

robot ministrator - Urzadzenie - Format Daty/Cz 19122

c Czasowa Europe/Berlin %

Data DD.MM.RRRR

v ’ Czas | 24godz | =

X v

12:96 1
> Wybraé parametr ,Czas" za pomoca punktu mennu (1)
lub (2).
> Ustawi¢ format czasu za pomocg punktu menu (5) lub
(6).

Mozna wybra¢ pomigdzy formatami ,,24godz.*
lub ,,12godz*. Przy wyborze formatu ,,12godz.*
Data pojawia si¢ zawsze z dodatkiem ,,am* lub
»pm* (takze w dolnej listwie).

Aby zaakceptowac¢ aktualne lub nowe
ustawienia, wybra¢ punkt menu (8).

> Aby opusci¢ menu bez akceptacji, wybraé¢ punkt menu

.
Pokazywane jest poprzednie menu.

Strona 119



I SYSTEMY KONTROLI | REJESTRACJI PREDKOSCI  MultaRadar C/CM

Wybér menu

R
Urzadzenie
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Jednostki

Akceptacja
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X
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16.5.3.5 Ustalanie jednostki predkosci

W MultaRadar C/CM mozna ustawi¢ dla
predkosci jednostke km/h .
robot

Administrator 191
%@ U : : : IEE
rzadzenie Zapisywanie
% Kamera Zabezpieczenie C=
:@ Serwis

12:55!:
Pokazywane jest menu ,,Administrator-.
Wybra¢ punkt menu (1).
Pokazywane jest menu ,,Administrator —

Urzadzenie®.
©bot Administrater - Urzadzenie 1912

Jezvk =1

Sie¢ Format Daty/Czasu @

1m’|_l ‘E‘E ‘

m
Aplikacja Jednostki B -

<

12:62 0

v ‘ &

Wybraé punkt menu (7).

Pokazywane jest menu ,,Administrator —

Urzadzenie — Jednostki*.
mbod  Administratos - Urzadzenie - Jednostkl 18128

[ Praclho b ot | s

X! v

12220

> Ustawi¢ jednostke predkosci za pomoca punktu menu
(5) lub (6).

Aby zaakceptowac ustawienia, wybra¢ punkt
menu (8).
> Aby opusci¢ menu bez akceptacji, wybra¢ punkt menu

(8).
Pokazywane jest poprzednie menu.
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16.5.3.6 Ustawianie dynamiki obrazu

W MultaRadar C/CM mozna ustali¢ zakres
dynamiki dla obrazu.

Poprzez wybdr warto$ci podwyzszonej
(zwigkszony zakres dynamiki) mozliwe jest
pokazanie w obrazie zar6wno kierowcy jak i
tsbglic rejestracyjnych.

Wybér menu Administrator 191

Urzadzenie Zapisywanie ﬁ

Kamera Zabezpieczenie (0=}

Bl [ >4,

Serwis

= I
Kl d

Pokazywane jest menu ,,Administrator-.
> Wybraé punkt menu (2).

=<
Kamera @

Pokazywane jest menu ,,Administrator —
Kamera“.

robot Administrator - Kamera 1916

‘ Dynamika Obrazu | Standard | #

=

X v

12:26 10
> Ustawi¢ dynamike (dynamika obrazu) za pomoca punktu
':ﬂ:' — menu (5) lub (6) . Mozna wybra¢ pomiedzy
wartosciami: ,standard” i ,podwyzszona“.

Akceptacja

Aby zaakceptowac ustawienia, wybra¢ punkt
menu (8).
> Aby opusci¢ menu bez akceptacji, wybra¢ punkt menu

.
Pokazywane jest poprzednie menu.

XS
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Serwis

[

v,
Ef
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16.5.3.7 Wopisywanie numeru seryjnego

Jako administrator systemu , mozecie Panstwo
dokona¢ wpisu numeru seryjnego.
robot

Administrator

Pokazywane jest menu ,,Administrator .

> Wybraé punkt menu (3).

Pokazywane jest menu ,,Administrator —

Serwis.

Administrator - Serwis

Konfiguracja

Sensor

IR

[t

Wybraé punkt menu (1).

Pokazywane jest menu ,,Administrator — Serwis -

Konfiguracja“.

robol  Administrator - Serwis - Konfiguracja 19141 |

191

%3 Urzadzenie Zapisywanie ﬂt
% Kamera Zabezpieczenie C=
:@ Serwis

12:550

1914 |

12:410

‘ Numer seryjny: | 612-345/ |

Nr legalizacji:

Typ legalizacji:

Data:

X[m|<[p

12:450
> Wybraé linijke numer seryjny za pomoca punktu
menu (1) lub (2).
> Aby dokona¢ wpisu, wybraé punkt menu (3).

Pokazywane jest menu ,,Edit —\Value®.

v
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Edit Value 20000

Numer seryjny

[Bl12-3457 e—

alv ik
&

§|012345759-/] M

12:540

W menu wejsciowym wyswietlana jest jako pole
pomocnicze tabela wyboru znakow.
D q > Wybraé za pomoca punktu menu (1) lub (2) pozycje.

Wybiera¢ mozna tylko sposrod znakow

E > Wybraé za pomoca punktu menu (5) lub (6) jeden znak.
przedstawionych w tabeli.

Akceptacja

w Aby zaakceptowac ustawienia, wybra¢ punkt
menu (8).
x > Aby opusci¢ menu bez akceptac;ji, wybra¢ punkt menu
4.
Powracacie Panstwo do menu ,,Administrator —
Serwis”

16.5.3.8 Wopisywanie danych legalizacyjnych

Jako administrator systemu mozecie Panstwo
dokonywa¢ wpisu numeru legalizacji, kategorii
zezwolenia i daty legalizacji.

Wybdér menu Administrator 191

Urzadzenie Zapisywanie IEE

Kamera Zabezpieczenie C=

Serwis

&

12:55 10
Pokazywane jest menu ,,Administrator-.

I el P &
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> Wybraé punkt menu (3).

Serwis

Pokazywane jest menu ,,Administrator —

Serwis®.
rokot Administrator - Senats 1914
ﬁ Kanfiguracja
@@ Ayiteta - (cercor)

12410
> Wybraé punkt menu (1).

(e
Konfiguracja =
Pokazywane jest menu ,,Administrator — Serwis -
Konfiguracja“.

rébot  Administrator - Serwis - Konfiguracja 19141

A Numer seryjny:

Nr legalizacji: e

Typ legalizacji:

Data:

B4
x| v

12:490

Wybér ustawienia

,1yp legalizacji“ lub ,Data“ za pomocga punktu menu (1) lub
2.

D/ > Aby dokonaé¢ wpisu, wybraé¢ punkt menu(3).

2 v > Wybra¢ linijke zadanego parametru ,Data legalizacji*,

Pokazywane jest menu ,Edit —Value* .

=] Edit Value 20000
D Diavtn bgalirsy #
-(q (—1
TR
«>»abaeduefghi
JEl manapgr® i uvywasy
ZABCDEFGHI JELMHG| |
x porsEluvwxyzorzaa ad’
TEEY]
12850

W menu wejsciowym wyswietlana jest jako pole
pomocnicze tablica wyboru znakow.
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D q > Wybraé za pomoca punktu menu (1) lub (2) pozycje.

> Wybraé za pomoca punktu menu (5) lub (6) jeden znak.
I:E:I — Wybieraé mozna tylko sposréd znakéw
przedstawionych w tabeli wyboru znakéw.

Akceptacja

w Aby zaakceptowac ustawienia, wybra¢ punkt
menu (8).
x 2 Aby opusci¢ menu bez akceptacji, wybraé punkt menu
(4).
Powracacie Panstwo do menu ,,Administrator —
Serwis”

16.5.3.9 Aktywacja testu anteny

Tylko jako administrator systemu, mozecie
Panstwo zdecydowaé poprzez odpowiednie
ustawienie, czy test anteny ma przebiegac przez
anteng, czy przez zewngtrzny sygnat.

W tym celu nalezy si¢ zalogowa¢ do Systemu
jako Administrator.

Wybo’r menu Administrator 191

Urzadzenie Zapisywanie ﬁ

Kamera Zabezpieczenie Cc=

Serwis

&

12:55 0

Pokazywane jest menu ,,Administrator-.
Nalezy wybraé przycisk Serwis punkt menu (3).

Ell= )

v

Serwis

Wyswietlane jest menu ,,Administrator —

Serwis®.
rokt Administrator - Senis 1914

Konliguracja

e
@ Dxiteria - (semear)

= <

12410
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> Nalezy wybra¢ przycisk Antena punkt menu (2).

Wyswietlane jest menu ,,Administrator — Serwis
— Sensor (antena)*.

Trebol  Admintsirator - Sereds - Sensar 18143
Terteeniora e
All L T
Wiyplosn neamatrme .1
v =
: 1ET20

> Wybraé za pomocg punktu menu (5) lub (6) aktywacje lub
dezaktywacje testu czujnikow.

Przy Test sensor (antena)=,,Wyk.“, test nastepuje

przez podtaczong anteng.

Gdy wybrana zostata opcja

Test sensor (antena)= ,,WL“ Wtedy mozemy

podlaczy¢ zewngtrznie urzadzenie (generator

czestotliwoscei), za pomoca ktorego dokonywany

bedzie test. Gdy opcja ta zostata wybrana, mozna

w drugiej linijce wybra¢ czulo$¢ wejscia

zewnetrznego ,,Wyjscie zewnetrzne® sposrod

wartosci 1, 2 lub 3.

Aby zaakceptowac ustawienia, wybra¢ punkt

menu (8).
> Aby opuscié punkt menu bez akceptacji, wybraé punkt
menu (4).

Powracacie Panstwo do menu ,,Administrator —
Serwis”

16.5.3.10 Ustalanie formatu obrazu

W MultaRadar C/CM mozna ustawi¢ formaty
obrazu JPEG lub BIF.

Dla formatu pliku BIF pojawia si¢ linijka
Kompresja. Mozna ja wlacza¢ lub wytaczacé.
Dla formatu pliku JPEG nie mozna wybraé
opcji kompresiji.

Jako$¢ mozna ustawia¢ pomigdzy 1 % i 99 %.
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Zapisywania II

Format pliku

Ustawianie formatu pliku

AN
L =

INSTRUKCJA OBSLUGI
robot Administrator 191
%@ Urzadzenie Zapisywanie IEE
% Kamera Zabezpieczenie C=
i Serwis
< <l
12:55 10

Pokazywane jest menu ,,Administratore .

»

Wybraé punkt menu (5).

Pokazywane jest menu ,,Administrator —

Zapisywanie®.
robot Administrator - Zapisywanie 1911
Format Pliku
12:47 0
> Wybraé punkt menu (5).

Pokazywane jest menu ,,Administrator —
Zapisywanie — Format pliku®.

robot Administrator - Zapisywanie - Format Plik 19111

A | Format Pliku I BIF | :ﬂ:
_1 Kompresja wL ]
\V/ Jakosé 99 —
12:571
> Wybraé parametr ,Format pliku“ za pomoca punktu
menu (1) lub (2).
4 Ustawi¢ za pomocga punktu menu (5) lub (6) ,BIF* lub

~JPEG".

W ustawieniu ,,BIF* mozna nastepnie ustawic
kompresje 1 jako$¢ obrazu, dla formatu ,,JPEG*
brak ustawienia kompresiji.
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Ustawianie kompresji Ten parametr jest do dyspozycji tylko wtedy,

gdy wybrany zostal format ,,BIF*.
f v > Wybraé parametr ,Kompresja“ za pomoca punktu menu

(1) lub (2).
> Wybraé za pomoca punktu menu (5) lub (6) ,Wtaczona*
I:E:I = lub ,Wytgczona®.
Jakos¢ Jako$¢ mozna ustawia¢ pomiedzy ,,1¢ 1,,99%.
> Wybraé parametr ,Jakos¢* za pomoca punktu menu (1)
A v lub (2).
> Za pomocg punktu menu (5) lub (6) ustawi¢ wartos¢
':ﬂ:' — jakosci.
Akceptacja

w Aby zaakceptowac¢ aktualne lub nowe

ustawienia, wybra¢ punkt menu (8).
x > Aby opusci¢ menu bez akceptacji, wybra¢ punkt menu
4).

Pokazywane jest poprzednie menu.

16.5.3.11 Generowanie kodow

Pliki MultaRadar C/CM zapisywane sg w sposob
zakodowany. Aby pliki te otworzy¢ po
sciggnieciu danych, potrzebny jest odpowiedni
kod.

Jako obstugujacy system, mozecie Panstwo
stworzy¢ nowy kod do zaszyfrowania plikow 1
zapisa¢ je na medium zewngetrznym, gdy takowe
j:bs;‘f podtaczone.

Wybor menu Administrator 191
%@ Urzadzenie Zapisywanie ﬁ
% Kamera Zabezpieczenie C=
:C Serwis

12:5510

Pokazywane jest menu ,,Administrator®.
> Wybraé punkt menu (6).

C=

Zabezpieczenia Pokazywane jest menu ,,Administrator —
Zabezpieczenie* .

2009 - wrzesien Strona 128



I SYSTEMY KONTROLI | REJESTRACJI PREDKOSCI  MultaRadar C/CM

INSTRUKCJA OBSLUGI

robot Ad - Zabezpi i 1913

Eég Nowz Klucz 2Zweryfikuj %

ng Parametry
< <
12710
o > Wybraé punkt menu (1).
L2
Nowy kod C=

Pojawia si¢ zapytanie, czy rzeczywiscie chcecie
Panstwo stworzy¢ nowy kod.

Stary kod przestaje by¢ tym samym aktualny.
bot

Event Info 30002

I '''' _[ Ostrzezenie |_"_|

czy napewo chcesz wygenerowac
nowy klucz

X v

127480

Anulowanie
> Aby opusci¢ menu bez generowania kodu, wybraé
punkt menu (4).
Pokazywane jest menu ,,Administrator —
Zabezpieczen* .
Akceptacja

V Aby stworzy¢ nowy kod, wybra¢ punkt menu
(8).
Gdy podfaczony jest zewngtrzny no$nik danych,
otrzymujecie Panstwo zapytanie, czy nowo
stworzony kod ma by¢ zapisany na tym nosniku
danych.
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Parametry Om

2009 - wrzesien

AN
L =

Pliki MultaRadaru C/CM moga by¢ zapisane jako
oznakowane lub zaszyfrowane. Odpowiednie

cie Panstwo ustawi¢ w tym miejscu.

opcje moze
robot Administrator 191

INSTRUKCJA OBSLUGI

16.5.3.12 Aktywacja / dezaktywacja sygnatury i

Urzadzenie

= T4 Bl |25

Kamera

Serwis

Pokazywane jest menu ,,Administrator-.

v

Pokazywane jest menu ,,Administrator —

kodowania

Zapisywanie IEE

Zabezpieczenie &=

&

12:55 0

Wybraé punkt menu (6).

Zabezpieczenie* .
robot A - Zabezpi i 1913
%;i; Nowz Klucz Zweryfikuj %
@% Parametry

12710
> Wybraé punkt menu (2).

Pokazywane jest menu ,,Administrator —

Zabezpieczenie — Parametry*.

ie - Parametr 19131

AN
V

&
>

»

| Sygnatura

Szyfrowanie

Wybraé parametr za pomoca punktu menu (1) lub (2).

Aktywacja/dezaktywacja sygnatury lub kodowania
dokonywana jest za pomoca punktu menu (5) lub (6).

L we | o
L —

—=

v

12:78 8
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v
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Aby zaakceptowaé nowe ustawienia, wybrac

punkt menu (8).

W celu kontroli oprogramowania mozna
stworzy¢ liste kontrolng i wywotywac ja na
monitorze. Po dopuszczeniu systemu ten
wynik kontrolny pojawia si¢ w menu ,,Info —

16.5.3.13 Kontrola systemu / Przeglad wynikow
kontroli

System - Dopuszczenie®.
robot

Urzadzenie

Kamera

Serwis

=S

Pokazywane jest menu ,,Administrator-.
Wybraé punkt menu (6).

v

Pokazywane jest menu ,,Administrator —

Administrator 191

Zapisywanie ﬁ

Zabezpieczenie (0=}

e

12:55 0

Zabezpieczenie®.
robot A - Zabezp 1913
%g Nowz Kiucz 2Zweryfikuj %@
C:;’ Parametry

12710
> Wybraé punkt menu (5).

Pokazywany jest ustalony wynik kontroli.

rébot

Event Info

Info .

Weryfikacja sumy testowej:
AACF398D

30003

12:87 1
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16.6Polecenie pokazania informacji systemowych

Pokazywane informacje musicie Panstwo
zanotowac, zanim nawigzecie kontakt z

serwisem firmy Lifor Sp. Z 0.0..

Wybor menu

Informacje ®

Zapytanie o informacje

Syste

2009 - wrzesien

robot Main

[ﬁ-‘ Widok

® Info Parametry —C

@@ Administrator Test Urzadzenia @

2

r—a
Pomiary ﬁ

12:39 0

Pokazywane jest menu gtowne.

> Wybraé punkt menu (1).

Pokazywane jest menu ,,Info*.
robot

Infe 12
G% System Statatystyka lumﬂ
Meldunli
< <
12:43 0

> Wybraé punkt menu (1).

Pokazywana jest pierwsza strona informacji
dotyczacych MultaRadar C/CM.
robot

Info - System

Mazwa Sensora @ RRS24

systemowe.
Info - System - HW
Wersia PCIL: PG 040401

Grabber Varsion :  r2.4040714 1

e e

1 Inderfefsu maglstrall © 2004-11-03

|

Mazwa Systernu;  MultaRadar C

Wersja Systernu: MR-C101.BOB0G22 T

% Suma Kontrolna  © CoFggEDE

Wersja Sensora @ 24F_5__ 158K

Suma Kortrolna | 53043182 I_L>

12:47 0

Wybraé punkt menu (8), aby obejrze¢ dalsze dane

B3

12:50

L
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16.7Polecenie pokazania danych sieciowych

Wybér menu — Main :
® Info Parametry :@
ﬁ—‘ Widok
@@ Administrator Test Urzadzenia @
Pomiary Eﬁ:

12:39 10
Pokazywane jest menu gtowne.
® > Wybraé punkt menu (1).
Info Pokazywane jest menu ,,Info*.
Zapytanie o informacje — fnfe =

Gﬁb Systam Statatystyha Iﬂ:ﬂ
Mehdunki

&)

1z420

L

> Wybraé punkt menu (1).

System (D%

Pokazywana jest pierwsza strona informacji
dotyczacych MultaRadaru C/CM.

Info - System ]

Nazwa Systernuy;  MutaRadar C

robot
(D"E
— Wersja Systernu: MR-C.101 BOS0G2E T
% Surna Kortrolna  © COFQOEDE

o Mazwa Sensora @ RRSZ4

Wersja Sensora @ 24F_5__ 158K oo

<J_| Suma Kortrolna ;53042182 I_L>
>

124718
Wybraé punkt menu (1).

Pokazywane jest menu ,Info — System —Sie¢".

robot Info - System - Sie¢ 81

MAC ID: E45A6D122436

Adres IP: 173.227.010.162 —

Maska Podsieci: 255.255.0.0

Bramka: 173.227.10.2

1 NTP Server: 173.227.010.121 E—

12:54 0
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16.8Polecenie pokazania danych legalizacyjnych

Wybdér menu

Informacje ®

Zapytanie o informacje

System (D%

INSTRUKCJA OBSLUGI

robot Main 2
@ Info Parametry —G
ﬁ Widok
@Q Administrator Test Urzadzenia @
Pomiary Eﬁ:
12:39 0
Pokazywane jest menu glowne.

> Wybraé punkt menu (1).

Pokazywane jest menu ,,Informacje*.
roksot Infa 12

Gﬁ” System statatystyka | 11]]
Meldunki

<l <l
12430

> Wybraé punkt menu (1).

Pokazywana jest pierwsza strona informacji
dotyczacych MultaRadaru C/CM
robot

Info - System 8

Nazwa Systemu:  MultaRadar ©

Wersja Systemar MR-C.1.01 8050822 —

(D”a"
o)

el

»

Suma kortrolna :

MNazwa Sensora ©

Warsja Sensora

Suma kontrolna:

COFROEDE

RRS24

D MF_S__159K

53042162

Wybraé punkt menu (2).

[

12478

Pokazywane jest menu ,Info — System —Legalizacja“.

robot Info - System - Legalizacja 82
L Mr. legalizacii:
Typ legallzac)| —
Data:

o HuFREr seryiny O
IS Status: Standard RS
<J_I Meryfkaci sumy lestowe)  0a000000 <J—|
_— 12:57 0
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16.9Podglad meldunkéw systemu
MultaRadar C/CM pokazuje status systemu.
robot

Wybdr menu el :

@ Info Parametry i@

@ Widok

@@ Administrator Test Urzadzenia @
Pomiary EQ;

12:39 0

Pokazywane jest menu glowne.

® > Wybraé punkt menu (1).
Informacje
Pokazywane jest menu ,,Informacje*.
Pokazywanie Rejestr pracy — — -
5| s s ]
helcdunki
< <l
1raan
- > Wybraé punkt menu (6).

Rejestr pracy 2=

Pokazywane jest menu ,,Informacje —rejestr
pracy“.
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rebot Infa -Meldunki 122
| [ 12:32:1260404 18151 TestUrzadzenia|
VAY i
N
-l el

12:830
Informacje, ostrzezenia i meldunki btedow, ktore

wystapily od ostatniego nowego uruchomienia
urzadzenia pokazywane sg w formie listy.
Struktura tych meldunkow jest nastgpujaca:
Symbol statusu, czas, data, numer meldunku,
tekst meldunku.

Symbol statusu Meldunki podzielone sa na trzy klasy, oznaczone
kolorowymi symbolami.
(niebieski) informacje
(pomaranczowy) ostrzezenia
(czerwony) meldunki bledéw

Gdy wystapily ostrzezenia lub btedy, oznaczone
to jest rowniez w stopce poprzez odpowiedni
kolorowy symbol.

Numer meldunku Klasyfikacja meldunkoéw pojawia sie takze w
numerach meldunkéow.
10000...19999 informacje
20000...29999 ostrzezenia
30000...39999 meldunki bledow
Kasowanie meldunkéw
= > Aby skasowaé kompletne okno z meldunkami, wybraé
\/ punkt menu (5).
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16.10Podglad statystyki pomiaréw

Wybor menu

Informacje ®

Statystyka Iﬂﬂﬂﬂ

Kasowanie stanow licznikow

J
]

2009 - wrzesien

W MultaRadar C/CM istnicje mozliwos¢

zapytania o statystyke.

robot

® Info
@ Widok
&

Administrator

Main

Parametry —G

Test Urzadzenia @

P
Pomiary ﬁ

12:390

Pokazywane jest menu glowne.

> Wybraé punkt menu (1).

Pokazywane jest menu ,,Informacje®.
robsod

(ﬁ Sywtem

s

Imfa

12
Saatatystyka h]ﬂ
helciLinki
&l

1240

> Wybraé punkt menu (5).

Pokazywane jest menu ,,Info — Statystyka“.
robot

Info - Statatystyka 121

Clofo]

Zezarowe

Osobowe

o

Total

9200

10000

Offence
60 e

80

i

12:621

Pokazywana jest laczna liczba pomiarow i

liczba przekroczen w podziale na samochody

ciezarowe i osobowe.

> Aby skasowaé wszystkie stany licznikéw, wybraé punkt

menu (1).
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16.11Podglad zapisanych zajs¢
16.11.1 Podglad w formie list

Zapisane procesy moga by¢ pokazywane w

archiwum.
Wybér menu A — -
® Info Parametry i
é‘-‘ Widok
@ Administrator Test Urzadzenia @
Pomiary EQS
12:391
Pokazywane jest menu glowne.
‘ o éﬁl > Wybraé¢ punkt menu (2).
Zpisane zdjecla Pokazywane jest menu ,,Zapisane zdjecia®.
robot Widok 14
Al el =
..
gag
O

.. (1115) 1:217

W stopce pokazywana jest nazwa pliku/ folderu
wybranej linijki. Poza tym w nawiasie pojawia
si¢ informacja, ktory plik sposrdd tacznie ilu
plikow jest pokazywany (tu 1 z 10).

Podkatalo Gdy pokazywany jest punkt menu (5), wybrany
g yp ywany Jest p

zostat podkatalog.

> Aby wybra¢ plik lub inny podkatalog, wybraé punkt
A v menu (1) lub (2) az zadany wpis zostanie obramowany.

SPeed Oir Time ate Code Sense Photo Site TYPe MultaRadar
07dkmsh v 10:32:03 05.06.2009 JAN CRU ¢ 071 020 Car
1. Zmierzona prekos¢ 6. Zasieg sensora
2. Kierunek pomiaréw 7. Nr. Zdjecia
3. Czas 8. Obowigzujacy limit predkosci
4. Data 9. Rodzaj mierzonego pojazdu (Car/osobowy) (Trk)/cigzarowy)
5. Lokalizacja 10. Typ fotoradaru
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Plik
Gdy wybrany zostat plik, pokazywany jest punkt
— menu (3).
ot Widok 14|
Al ... e
\V/ [soner o 2050 we
e e (B
<l MR -
10000047_006.bif (4/115) 21
16.11.1.1 Podglad fotografii
— > Aby wybrany plik zostat pokazany w formie fotografii,
wybraé punkt menu (3).

Fotografia pokazywana jest w menu ,,Zapisane
zdjecia®.
robot Widok - Zdjgcie 1411

L1

12:60 1

a
¢

Powigkszanie fotografii

v

Uruchomié¢ punkt menu (3), az do momentu wybrania
@ zadanego powiekszenia. Po pokazaniu najwigkszego

mozliwego powigkszenia, plik ponownie pokazywany
jest w oryginalnej wielkosci. Stopien powigkszenia
pokazywany jest z lewej strony w stopce.

Gdy zostato wybrane powigkszenie, pojawiaja
si¢ dalsze punkty menu, aby moc przesuwac
widoczny fragment obrazu.

robot Widok - Zdjecie 1411 |
r al r i |
§ o
N rl - 4
F!'| ) o o )
s =

I
dl

100% 1:220
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Przesuwanie fragmentu obrazu

rat > Aby fragment obrazu przesunaé¢ do géry, wybra¢ punkt
o menu (1).

L=

- = g > Aby fragment obrazu przesuna¢ w dot, wybraé punkt

L menu (2).

N > Aby dany fragment obrazu przesuna¢ w lewo, wybraé

<jom punkt menu(s).

L . |

- > Aby dany fragment obrazu przesuna¢ w prawo, wybraé

1ag> punkt menu (6).

L . |

Zakonczenie menu > Aby przejs¢ do poprzedniego menu, wybra¢ punkt

menu (4).
Al

f;‘:;?;"’a”ie powiekszenia i fragmentu Przy ponownym wywotaniu podgladu fotografii,
jest ona pokazywana w tym samym
powigkszeniu i z tym samym widocznym

fragmentem obrazu.
| 4

Woybieranie nastepnej / poprzedniej Aby wybraé nastepne lub poprzednie zdjecie, mozna

fotografii w podgladzie zdje¢ wyjs$¢ z podgladu fotografii i wybra¢ nowy plik w menu
Widok lub
> Wybraé¢ punkt menu (8) i przej$¢ do nastepujacego

okna, przy czym zachowywane sg aktualne ustawienia
powiekszenia i fragmentu obrazu.

Widok - Zdjgcie 1412

I [D &

] |

12:80 1
A Wybraé za pomoca punktu menu (1) poprzednie

v zdjecie lub punktu menu (2) nastepne zdjecie. Plik ten
pokazywany jest w ustawionym powiekszeniu i z
wybranym fragmentem obrazu. Gdy nie ma
poprzednich lub nastepnych plikow, wybor tych
punktow menu nie ma zadnych konsekwencji.

N

Powrét do okna powigkszania

Wybraé punkt menu (2), aby powréci¢ do menu, w
ktérym mozna zmienia¢ powigkszenie i fragment
obrazu.

2009 - wrzesien Strona 140



I SYSTEMY KONTROLI | REJESTRACJI PREDKOSCI  MultaRadar C/CM

—
Zapisane zdjecia (3

-

Przej$cie do menu
podrzednego

AN
-

Podglad fotografii

Przej$cie do nastepnego
nadrzednego menu

-

INSTRUKCJA OBSLUGI

16.11.2 Podglad sesji w podkatalogu

Zapisane procesy moga by¢ pokazywane w
archiwum. Pliki mozna zapisa¢ w podkatalogu.

robot Main 2

® Info Parametry ﬁ

ﬁ-‘ Widok

@é Administrator Test Urzadzenia @
Pomiary Eﬁ:

12:390

Pokazywane jest menu gtowne.
> Wybraé punkt menu (2).

3

Pokazywane jest menu ,,Zapisane zdjecia®.

robot Widok 14
g »

[=]

005-0 ooo

ooo

.. (1115) 1:218

Katalog zostat wybrany, gdy pokazywany jest
punkt menu (5).

Gdy pokazywany jest punkt menu (3), zostat
wybrany plik.

> Aby wybra¢ katalog, wybiera¢ punkt menu (1) lub (2),
az obramowany zostanie zadany katalog.

> Aby pokazana zostata tres¢ katalogu, wybraé punkt
menu (5).

Pokazywane jest wybrane menu podrzedne.

Gdy w podkatalogu zapisane zostaty pliki,

mozna je wybrac i obejrze¢ tak, jak opisane to

zostato w rozdziale ,,Podglad fotografii* (patrz

powyzej).

> Aby przej$é ponownie do nastepnego nadrzednego
menu, zaznaczy¢ linijke z wpisem ,...“ a nastepnie
wybraé punkt menu (5).

2009 - wrzesien
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Wybdr menu

Zapisane zdjecia

oo
ooo
ooo

2009 - wrzesien

-

INSTRUKCJA OBSLUGI

16.11.3 Podglad z przeglagdaniem zdjeé

Istnieje mozliwos$¢ podgladu zapisanych plikow

w formie przegladu zdje¢. Poszczegodlne pliki
moga by¢ wybierane i pokazywane jako pelny

|

2

Parametry —G

Test Urzadzenia \[]_'D/

r—
Pomiary Q

12:39 0

Pokazywane jest menu gtowne.
> Wybraé punkt menu (2).

Pokazywane jest menu ,,Zapisane zdjecia“.
robot

Widok

14

s r— Mt
v 10000047_008, bif
1000008

3

.. (1115)

v

Wybraé punkt menu (7)

Pokazywane jest menu ,,zapisane zdjecia“ wraz z

podgladem fotografii dla poszczegdlnych

plikow.
robot

=

10000047_006.bif (4/115)

Widok

a

extern

A
-
4

141 |

el
1:20

Podkatalogi oznaczone sa symbolem katalogu i

nazwa podkatalogu.

(obot Widok 141
Al @& & . -
v

extern (2/115)

‘mEm
a1

) mff

11: 220
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Wybor zdjecia
/_\ v > Aby wybraé dany plik, wybraé punkt menu (1) lub (2).
Czerwona ramka zaznacza wybrany plik lub wybrany
podkatalog.
Po wyborze danego pliku pokazywany jest punkt menu (3).
Podglad fotografii
— Aby fotografia pokazana zostata jako petny obraz, wybra¢
punkt menu (3). Pokazywane jest menu ,Widok — Zdjecie*.

Dalsze postepowanie patrz rozdziat ,,Podglad fotografii‘
(patrz powyzej).

Zakonczenie menu
<J_| Aby wroéci¢ do poprzedniego menu, wybrac
punkt menu (4).
igg‘zzwa”ie powigkszenia i fragmentu Przy ponownym wywotaniu podgladu zdje¢, sg
one pokazywane w tym samym powigkszeniu i z
tym samym widocznym fragmentem obrazu.

16.11.3.1 Przejscie do podkatalogu przy
podgladzie z przeglagdaniem zdjeé

Widok 141

i
Al & ﬁ.ﬁ
— o
L L
A 11l E

extern (2/115) 1:221

> Aby wybraé podkatalog, wybieraé¢ punkt menu (1) lub
A v (2), az zadany podkatalog zostanie obramowany.

] Przy wyborze jednego katalogu pokazywany
jest punkt menu (5).
> Aby przejs¢ do katalogu i obejrze¢ jego tres¢, wybraé
ﬁ punkt menu (5).
Pokazywane jest wybrane menu podrzgdne.
Gdy zawiera ono pliki, mozna je obejrze¢ w
sposob, jak zostalo to opisane powyze;.

Przejscie do nastepnego menu

nadrzgdnego
> Aby ponownie przejs¢ do nastepnego menu
nadrzednego, oznaczy¢ pierwszy wpis niniejszym
symbolem

ﬁ' > A nastepnie wybraé punkt menu (5).
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17 SMARTCAMERAII /I

17.1Wskazniki

SmartCamera Il

com

L] -] o °
Powier  Ready  Status Disk  Active

“o(De o(Do

O -

o o (:0 use
Wskaznik Power Niebieski e Kamera wlaczona
ciagly e Zasilanie napieciem aktywne

e Kamera jest wylaczana

Niebieski e  Zaniskie napiecie lub
ulsuiac odlaczenie z powodu niskiej
p Jacy temperatury
czerwony
Wskaznik Ready niebieski ¢ Inicjalizacja udana (gotowos¢

do pracy) kamery

Wskaznik Ready Niebieski pulsujgcy . Transfer danych odbywa sie na
portach szeregowych

Wskaznik Disk czerwony . Na wewnetrznym twardym
dysku brak wolnej pamigci

. Kamera nie wyzwala wigcej
zdje¢ i nie mozna zapisac
zadnych plikow procesowych

Zapis na twardym dysku mozna
poprzez sortowanie za pomoca
przytaczenia urzadzenia pamiegci
masowej ponownie skasowac.

Wskaznik Aktive niebieski e Kamera reaguje na zewnetrzne
wyzwalanie.

SmartCamera lll

1 SmartCamera I

WA IMERE |1 fdFL Fimai

2 Wihacznik / Wylacznik

3 Kontrolka sygnalisujaca prace
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17.2Wyswietlacz

Linijka 1

Linijka 2 — Zeile 1

Linijka 3 = — Zeile 2

Linijka 4 _":‘t-Of:'age RN — Zeile 3
Starting... — Zeile 4

Podczas przygotowywania do pracy SmartCamera Il lub
SmartCamera lll na wyswietlaczu pokazywane s3a nastepujace

dane:
MA:IXX:YYIXXIYYIXXYY Wskaznik MAC-ID
I P:Xxx_yyy_xxxlyyy Wskaznik adresu IP
NM:XXX.yyY.XXX.yyy Wskaznik maski sieciowej
GW:XXX.YYY.XXX.YYyY Wskaznik Gateway (przejscia

systemoéw) (opcjonalnie)

Potem nastepuja ogélne wskazniki statusu, ktére tu nie sa
blizej opisane.

W razie koniecznosci prosze zwrécic sie¢ do serwisu firmy
Lifor.Zo.0..
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17.3Podtaczanie urzadzenia USB pamieci masowej

Urzadzenie USB pamigei masowej Do portu USB (1) SmartCamerall Ilub
SmartCamera Il mozna podlaczy¢ urzadzenie
USB pamigci masowej. Jako urzgdzenia USB
pamieci masowej mozna stosowaé¢ Memory-
Sticks i twarde dyski USB.

::\ Za pomocg urzadzenia USB pamigci masowe;j
1 mozna wykonywac nast¢pujace zadania:
Przegrywanie  plikbw  procesowych  ze

SmartCamera Il lub SmartCamera 11l
Aktualizacje Software-Updates (aktualne wersje
oprogramowania) na SmartCamera Il  lub
SmartCamera Il

°© o o o
P Ready Status  Disk
°

O

(0] °Cﬁ Jo

o(De oo

Uwaga:
Celem podiaczenia USB pamigci masowej
¢ nalezy wykorzysta¢ widoczny na ilustracji kabel

Systemem plikoéw urzadzenia USB pamigci

o masowej musi by¢ FAT32.
Uzyteczna jest tylko w/w system plikow. Inne
nie sg wspomagane przez SmartCamera Il lub

SmartCamera Il1

Zewnetrzne zasilacze sieciowe Gdy stosowane sg twarde dyski USB lub dyski
MOD, konieczny jest zewngtrzny zasilacz
sieciowy.

Przy podlaczeniu wiecej niz jednego urzadzenia
USB pamigci masowej na portach USB
SmartCamera II lub SmartCamera Il uzywane
jest tylko to z nich, ktore zostatlo podtaczone
jako pierwsze.

Meldunki na displayu Gdy urzadzeniec USB pamieci masowe]
potaczone jest ze SmartCamerall lub
SmartCamera Ill, na displayu SmartCamera II
lub SmartCamera Ill pojawiajg si¢ rdzne

meldunki. Sa one widoczne w zaleznosci od
czasu trwania poszczegolnych procesow.
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17.4tadowanie plikdw procesowych ze SmartCamera ll
lub SmartCamera lll

tadowanie zdje¢

1

\‘
8
Q

Fowver oa Sn:us ° An‘" ﬁ

-]

3 "'-._,_\ O 5
QO o IEmT

Podtaczanie urzadzenia USB pamieci
masowej

Rozpoczecie procesu kopiowania

Zakonczenie procesu kopiowania

Aby przegrac pliki procesowe ze SmartCamera Il
lub SmartCamera Il na urzgdzenie USB pamieci
masowej, prosze postepowaé w nastepujacy

sposob:
> Wylaczy¢ SmartCamera (1) przyciskiem Power (3).
SmartCamera Il lub SmartCamera Il jest
wylgczana.
> Poczeka¢, az znikng wszystkie wskazniki na
SmartCamera Il lub SmartCamera lIl.
> Podiaczy¢ urzadzenie USB pamieci masowej do portu
USB (2).
> Wiaczy¢ SmartCamera (1) przyciskiem Power (3).

Urzgdzenie USB pamieci masowej jest
automatycznie rozpoznawane przez
SmartCamera Il lub SmartCamera lll.

Proces kopiowania startuje automatycznie.

Wewngetrzny katalog SmartCamera 1l lub
SmartCamera Il sprawdzany jest na plikach
procesowych.

Liczba plikow procesowych pokazywana jest na
wyswietlaczu SmartCamera Il lub SmartCamera
.

> Wylaczy¢ SmartCamera (1) przyciskiem Power (3).

> Poczekaé, az znikng wszystkie wskazniki na
SmartCamera Il lub SmartCamera lll.

O

Mozliwa utrata danych!

Urzadzenie USB pamigci masowej odtaczy¢
dopiero wtedy, gdy SmartCamera Il lub
SmartCamera Il jest kompletnie wytaczona.

Odtaczanie urzadzenia USB pamigci

masowej

Odtaczy¢ urzadzenie USB pamigci masowej od
portu USB (2).

Wiaczy¢ SmartCamera Il lub SmartCamera I11
ponownie w celu dalszych pomiarow.

i

Pliki procesowe przesuwane s3a na urzadzenie
USB pamieci masowej. Na SmartCamera |1 lub
SmartCamera Il pliki procesowe znajduja si¢ w
katalogu Backup (kopii zapasowych).

W menu ,,Zapisane zdjecia“ nie mozna juz
bezposrednio oglada¢ plikow procesowych.
Nalezy przejs¢ do katalogu backup (kopii
zapasowych).

2009 - wrzesien
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17.5Transfer plikdw rejestru ze SmartCamera Il lub
SmartCamera lll

tadowanie zdje¢
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Podtaczanie urzadzenia USB pamieci
masowej

Rozpoczecie procesu kopiowania
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Zakonczenie procesu kopiowania

Aby przegra¢ pliki z rejestru ze SmartCamera Il
lub SmartCamera 1l na urzadzenie USB pamigci
masowej, prosz¢ postgpowaé w nastepujacy
Sposob:

Wylaczy¢ SmartCamera (1) przyciskiem Power
3).

® SmartCamera Il lub SmartCamera Il jest

wytgczana.

Poczekaé, az znikng wszystkie wskazniki na
SmartCamera Il lub SmartCamera Ill.

Podlaczy¢ urzadzenie USB pamigci masowej z
katalogiem SCgetlog do portu USB (2).

Wiaczy¢ SmartCamera (1) przyciskiem Power
3).

) Urzgdzenie USB pamieci masowej jest

automatycznie rozpoznawane przez
SmartCamera Il lub SmartCamera lll.

Proces kopiowania rozpoczyna si¢
automatycznie.

Liczba plikow z rejestru pokazywana jest na
displayu SmartCamera Il lub SmartCamera Il .
Wylaczy¢ SmartCamera (1) przyciskiem Power
(3).

Poczekaé, az znikng wszystkie wskazniki na
SmartCamera Il lub SmartCamera I11.

O

Mozliwa utrata danych!

Urzadzenie USB pamigci masowej odtaczy¢
dopiero wtedy, gdy SmartCamera I1 lub
SmartCamera |l jest kompletnie wytaczona.

Odtgczanie urzadzenia USB pamieci
masowej

Zapis plikow z rejestru

2009 - wrzesien

Odtaczy¢ urzadzenie USB pamieci masowej od
portu USB (2).

Wiaczy¢ SmartCamera Il lub SmartCamera 111
ponownie w celu dalszych pomiarow.

W katalogu SCgetlog sporzadzany zostaje
podkatalog z nazwa  SmartCamera Il lub
SmartCamera 11

W tym katalogu tworzony jest kolejny
podkatalog z aktualng datg.

Tu znajduja si¢ wszystkie pliki z danymi
dostepu.
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17.6Transfer plikéw procesowych z Backupu (kopii
zapasowej) SmartCamera II lub SmartCamera |l

tadowanie zdje¢
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Podtaczanie urzadzenia USB pamieci
masowej

Rozpoczecie procesu kopiowania
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Zakonczenie procesu kopiowania

Aby przegra¢ pliki rejestru z Backupu
SmartCamera Il lub SmartCamera Il na
urzadzenie USB pamigci masowej, prosze
postgpowac w nastepujacy sposob:

Wylaczy¢ SmartCamera (1) przyciskiem Power
3).

® SmartCamera Il lub SmartCamera Il jest

wytgczana.

Poczekaé, az znikng wszystkie wskazniki na
SmartCamera Il lub SmartCamera Ill.

Podlaczy¢ urzadzenie USB pamigci masowej z
katalogiem SCgetbackup na porcie USB(2).
Wiaczy¢ SmartCamera (1) przyciskiem Power
3).

) Urzgdzenie USB pamieci masowej jest

automatycznie rozpoznawane przez
SmartCamera Il lub SmartCamera lll.

Proces kopiowania rozpoczyna si¢
automatycznie.

Liczba plikow rejestru pokazywana jest na
wyswietlaczu SmartCamera Il lub SmartCamera
.

Wylaczy¢ SmartCamera (1) przyciskiem Power
3).

Poczeka¢, az znikng wszystkie wskazniki na
SmartCamera Il lub SmartCamera Il

o

Mozliwa utrata danych!

Urzadzenie USB pamigci masowej odigczy¢
dopiero wtedy, gdy SmartCamera Il lub
SmartCamera Il jest kompletnie wytaczona.

Odtgczanie urzadzenia USB pamieci
masowej

Zapis plikow procesowych

2009 - wrzesien

Odtaczy¢ urzadzenie USB pamigci masowej od
portu USB (2).

Wiaczy¢ SmartCamera Il lub SmartCamera 11l
ponownie w celu dalszych pomiarow.

W katalogu SCgetbackup sporzadzany zostaje
podkatalog z nazwa SmartCamera Il lub
SmartCamera Il

W tym katalogu tworzony jest kolejny
podkatalog z aktualng data.

Tu znajduja si¢ wszystkie pliki procesowe.
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17.7 Naprawa systemu danych na urzadzeniu USB
pamieci masowej

Podtaczy¢ urzadzenie USB pamigci masowej do
komputera Windows

Otworzy¢ Explorer.

Prawym przyciskiem myszy klikng¢ na symbol
napedu urzadzenia USB pamigci masowe;.
Wybraé punkt menu ,,Wtasciwosci® .

Wybra¢ karte rejestrowg ,,Narzedzia® .

Klikna¢ na pole ,,Sprawdz teraz*

Wybra¢ obie opcje ,,Automatyczna korekta
btedu systemu danych® i Szukaj/Odtworz btedne
sektory*.

Klikna¢ na pole ,,Start™ .

System danych na urzadzeniu USB jest
reperowany.

Proszg sprébowaé ponownie potaczy¢ sie ze
SmartCamera II lub SmartCamera 11l

Jesli nadal sie¢ to nie udaje, to urzadzenie USB
nalezy ponownie sformatowaé za pomoca
systemu danych FAT32. Jesli réwniez to si¢ nie
powiedzie, nalezy siegna¢ po oprogramowanie
do formatowania urzadzenia USB pamigci
masowej dostarczone przez producenta.
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18 KONSERWACJA, SERWIS | UTYLIZACJA

Konserwacja i naprawa urzadzenia 1 jego czesci
moga by¢ przeprowadzane wylacznie przez
serwis firmy ROBOT Visual Systems GmbH lub
przez autoryzowany warsztat serwisowy.

18.1Czyszczenie

Do czyszczenia uzywaé migkkiej Sciereczki.
Silne zabrudzenia lub bryzgi wodne usuwaé
wilgotng Sciereczka. Nie stosowaé agresywnych
rozpuszczalnikow (benzyna, alkohol,
rozcienczalniki farb itd.).

18.2Serwis

Gdy konieczna jest konserwacja lub naprawa,
proszg przesta¢ urzadzenie lub potrzebne czgsci
systemowe, zapakowane w dokladny sposob, po
ustaleniach z serwisem firmy Lifor Sp. Z 0.0. na
ponizszy adres:

Lifor Sp. Z o.0.

Ul. Olejniczaka 22

PL-41902 Bytom

Telefon: (032) 281 16 77
Fax: (032) 281 14 07

18.3Utylizacja

Urzadzenia, akcesoria, baterie 1 opakowania
powinny by¢ utylizowane zgodnie z przyjaznymi
dla $rodowiska zasadami recyclingu.

Przy  utylizacji  przestrzegaé  przepisow
ustawowych, obowiazujacych w danym kraju.
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19 ZALACZNIK

19.1Struktura menu

Main

1 Informacje
-System
-Rejestr pracy
-Statystyka

2 Zapisane zdjecia

3 Administrator
-Ustawienia
Sie¢
Wersja
Jezyk
Format daty-czasu
Jednostki
-Kamera
-Serwis
Konfiguracja
-Opcje zapisu
Format pliku
Zabezpieczenie
Nowy klucz
Parametry
Zweryfikuj
Legalizacja

4 Parametry
-Ustawienia
data/czas
-Zdjecie
Zdjecie 1
Zdjecie 2
Blysk
-Predkos¢

-Dokumentacja
Lokalizacja
Uzytkownik
-Ustawienia radaru

5 Test urzadzenia

6 Pomiary
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19.20pis usterek

W  ponizszej tabeli opisane zostaty typowe
problemy przy pracy z MultaRadarem C/CM i
mozliwe kroki, jakie nalezy podja¢ w celu ich
usunigcia. Szczegotowe informacje dotyczace
zalecanego postgpowania znajdziecie Panstwo w
odpowiednich rozdziatach niniejszego opisu

usterek.
Rodzaj usterki | Mozliwa Sposob postgpowania
przyczyna
Powtarzajacy si¢ | Wewnetrzny btad | Przegra¢ pliki z danymi dostepu z SmartCamera Il lub
automatyczny programu SmartCamera Il
restart Poinformowac¢ serwis firmy ROBOT Visual Systems GmbH
urzadzenia
Nie udaje si¢ Przerwane Sprawdzi¢ polaczenia
inicjalizacja pofaczenie z Obserwowac i ocenia¢ kontrolki LED detektorow cykli (LED L2
anteng lub s ,
anteny zepsutaantena | M€ Swieci si¢ = cykl zaklécony)
Obserwowac¢ wskaznik ISK LED3 (patrz zalacznik wskaznik ISK
LED3)
Ponownie przeprowadzi¢ samotestowanie
Gdy usterka nie znika: poinformowac serwis firmy ROBOT
Visual Systems GmbH
W radarze:
Sprawdzi¢ potaczenia
Ponownie przeprowadzi¢ samotestowanie, obserwowaé¢ LED
czujnika radaru
Gdy usterka nie znika, poinformowac¢ serwis firmy ROBOT
Visual Systems GmbH
Automatyczne | Temperatura za |Sprawdzi¢ temperature, gdy to konieczne, stworzy¢ prawidlowe
wylaczanie si¢ | wysoka / za niska | warunki cieplne
urzadzenia Dokona¢ konserwacji az do momentu schtodzenia/ogrzania
urzadzenia
Napigcie za Sprawdzi¢ zasilanie napigciem
wysokie / za
niskie
Brak Twardy dysk Sprawdzi¢ LED DISK na SmartCamera |l (§wieci na czerwono =
wyzwalania peten Disk full — dysk peten)
fotografii Limit zdjeé Prébnie zmniejszy¢ limit zdje¢, skontrolowac reakcje, ustawic
ustawiony zbyt | warto$¢ odpowiednio do warunkéw na danym stanowisku
wysoko pomiarowym
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19.2.1 Meldunki w menu ,,Rejestr pracy“

Ostrzezenia i meldunki bledow powoduja
zmiang symbolu statusu w stopce na monitorze.
Pojawiajace si¢ meldunki (takze wazne
informacje) mozna obejrze¢ pod ,,Info —“Rejestr

pracy.
Pokazywane sg tam wraz z: symbolem statusu,
czasem, datg, numerem meldunku i tekstem

meldunku.
robot Info - Meldungen 122

Ii 10:56:56 06.04.05 13012 System Leerlauf |

A B 10:56:3306.04.05 13013 System aktiv \/
B 10:55:5506.04.05 30113 Selbsttest

10:55:55 06.04.05 25506 Selbsttest
10:54:3906.04.05 13012 System Leerlauf
10:54:27 06.04.05 13013 System aktiv

10:54:17 06.04.05 13012 System Leerlauf
10:54:0506.04.05 13013 System aktiv

10:30:47 06.04.05 13012 System Leerlauf
10:30:23 06.04.05 13013 System aktiv

<:| 10:29:50 06.04.05 30113 Selbsttest <14:|
10:29:59 06.04.05 25506 Selbsttest

12 11110

V

Symbol statusu charakteryzuje meldunek:

czerwony Btad
pomaranczowy | Ostrzezenie
niebieski Informacja

Kazdy meldunek oznaczony jest wltasnym
numerem meldunku. Z zasady numery
meldunkéw rozdzielone s3 w nastepujacy
Sposob:

30000-39999 | Btad

20000-29999 | Ostrzezenie

10000-19999 | Informacja

Na podstawie numeru meldunku mozna za
pomoca ponizszej tabeli blizej okresli¢ dany
meldunek.
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Btad
Numer Mozliwa Sposob postepowania
meldunku przyczyna
Blad sprzetu Urzadzenie wytaczy¢ 1 ponownie wlaczy¢
30001-30003 Gdy po kilku prébaf:h,’bigdu nie da.io si¢
usuna¢, prosze zwroci¢ si¢ do serwisu firmy
ROBOT Visual Systems GmbH
30101-303xx Antena lub Sprawdzi¢ potaczenia

potaczenie z
antena nie dziala

Urzadzenie wylaczy¢ 1 ponownie wiaczy¢
Gdy po kilku prébach, btedu nie dato sie
usunaé, prosze zwrocic sie do serwisu firmy
ROBOT Visual Systems GmbH

30901

Sygnatura nie
udana, kody nie

Urzadzenie wytaczy¢ i ponownie wigczy¢
Gdy po kilku probach, btedu nie dato si¢

mogly by¢ usunaé, prosze zwroci¢ si¢ do serwisu firmy
generowane ROBOT Visual Systems GmbH
30911-309xx Wewngtrzny Gdy btad ten wystepuje czesciej, prosze
btad programu | zwroci¢ si¢ do serwisu firmy ROBOT
powoduje Visual Systems GmbH
automatyczny
restart
urzadzenia
33001 Fotografia Powtorzy¢ wyzwalanie
testowa nie Urzadzenie wylaczy¢ i ponownie wlaczy¢
mogta by¢ Gdy po kilku prébach biedu nie dato si¢
wyzwolona usunaé, prosz¢ zwrocic€ si¢ do serwisu firmy

ROBOT Visual Systems GmbH

2009 - wrzesien
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Ostrzezenia
Numer Mozliwa przyczyna Sposob postepowania
meldunku
Btad sektorow twardego dysku | Nalezy tak szybko, jak to mozliwe, wymieni¢
20001 twardy dysk
Zwrocic si¢ do serwisu firmy ROBOT Visual
Systems GmbH
20002 Temperatura systemu zbyt Wylaczy¢, wychtodzi¢ system, dopasowac do
wysoka temperatury otoczenia
Grozi automatycznym
odtaczeniem
20003 Temperatura systemu zbyt Dopasowa¢ do temperatury otoczenia
niska
Grozi automatycznym
odtaczeniem
20004 Napigcie zbyt wysokie, zbyt Wyltaczy¢, sprawdzi¢ zasilanie napigciem
20005 niskie
Grozi automatycznym
odtaczeniem
20006 Temperatura CPU (jednostki | Wylaczy¢, wychtodzi¢ system, dopasowac do
centralnej) zbyt wysoka temperatury otoczenia
Grozi automatycznym
odfaczeniem
20007 Temperatura CPU zbyt niska | Dopasowac¢ do temperatury otoczenia
Grozi automatycznym
odfaczeniem
20008 Napiecie CPU zbyt wysokie / | Wylaczy¢, sprawdzi¢ zasilanie napigciem
20009 zbyt niskie
Grozi automatycznym
odfaczeniem
20051-20053 | Problemy sieci Sprawdzi¢ sie¢
20112 Blad anteny Powtorzy¢ samotestowanie
Selftest-Timeout (przerwanie | Wytaczy¢, sprawdzi¢ czujnik, wigczy¢
samotestowania) Gdy po kilku probach, btedu nie dato si¢
usungc, proszg zwrdcic si¢ do serwisu firmy
Zdjecie podczas ROBOT Visual Systems GmbH
samotestowania nie zostato
wyzwolone.
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Ostrzezenia
Numer Mozliwa Sposob postepowania
meldunku przyczyna
20303 Problem napigcia | Napigcie czujnika sprawdzi¢ i dopasowac
anteny
20304 Problem Temperaturg czujnika sprawdzi¢ i
temperatury dopasowacé
anteny
20310 Problem cykli Sprawdzi¢ przylacza i cykle
anteny
20320 Sciezka 1 anteny | Sprawdzi¢ cykl
wylaczona
20321 Sciezka 2 anteny | Sprawdzi¢ cykl
wytaczona
20322 Sciezka 3 anteny | Sprawdzi¢ cykl
wylaczona
20323 Sciezka 4 anteny | Sprawdzi¢ cykl
wylaczona
20330 Problemy z Sprawdzi¢ urzadzenie sygnatow
urzadzeniem swietlnych
sygnatow
$wietlnych
21111 Blad anteny Podlaczy¢ czujnik
Wyzwolone Powtdrzy¢ samotestowanie
zostato
samotestowanie,
mimo braku
anteny
22001 Bledny system Sformatowac no$nik danych zgodnie z
plikéw na zaleceniami
zewngetrznym
nos$niku danych
USB
22002 g:‘r’]";f;’fj'"syB“:ii"ijst Sformatowa¢ nosnik danych zgodnie z
sformatowany zaleceniami
22003 ﬁ::v;cerfrlanSanr:chIEce Sprawdzi¢ przytacze USB
sie uruchomié
22005 ﬁ::’;‘f;’;’;‘g‘jz::‘:‘e'en Zmieni¢ no$nik danych
23001 :::5; ;2'::2“ zdjeé Prz,egraé zdjecia z kamery na zewnetrzny
o no$nik danych USB
(Swieci sie LED DISK na
SmartCameral ll
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Ostrzezenia
Numer Mozliwa Sposob postepowania
meldunku przyczyna
23003 Nieudana proba Sprawdzi¢ wskaznik bufora
wyzwolenia zdjecia , . , .
testowego Wytaczy¢ i wlaczy¢ urzadzenie
Ponownie wyzwoli¢ zdjecie testowe
25105 Nieaktualny Sprawdzenie zapisu, konieczna ponowna
(uzytkownik) rejestracja
25106 Nieaktualne hasto | Sprawdzenie zapisu, konieczne ponowne
wpisanie hasta
Gdy meldunek ten wystepuje czesto,
istnieje podejrzenie, ze osoba
nieupowazniona chce uzyska¢ dostep do
systemu!
Informacje
Numer Mozliwa Sposob postgpowania
meldunku przyczyna
13003 Nie mogto by¢ Powtorzy¢ proces
wyzwolone zdjecie | Urzadzenie wytaczy¢ i ponownie wiaczy¢
testowe, poniewaz
aktualnie brak
buforéw do
dyspozycji
13005 Nie mozna bylo Sprawdzi¢ wszystkie przylacza
wyzwolié Czy wszystkie elementy systemu sa
fotografii, wlaczone?
poniewaz Ponownie wiaczy¢ urzadzenie
urzadzenie begdace
do dyspozycji jest
niekompletne
1301x Wewnetrzne brak
meldunki systemu
18151 Samotestowanie brak
OK
19001 Udana generacja | brak
kodu
Cykl zakonczony | Wynik jest automatycznie anulowany.
ccee ze wz_gle;du na czas In_formacje 0 pomiarze zapisane sa w
trwania pomiaru plikach Lockdateien
Inne pojazdy w Wynik jest automatycznie anulowany.
FEEE p_romieniu r_adaru, In_formacje 0 pomiarze zapisane sg w
nierbwnomierna plikach Lockdateien
predkos¢
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19.2.2  Sygnalizacja usterek na SmartCamera Il lub
SmartCamera lll

SmartCamera Il posiada na tylnej Sciance pigé
diod $wiecgcych (patrz takze rozdziat
SmartCamera Il znaczenie lampek LED), ktore
miedzy innymi, sygnalizuja takze usterki.

ﬁ CoM
—— -] -] 0 o

Powe  Ready  Status Disk  Active Q
° U
0

System

O T

LED

LAN

UsE

UL

Moga wystapi¢ nastgpujace wskazania usterek.

Opis Status Znaczenie
Power Czerwona Za niskie napiecie lub odlaczenie z powodu niskiej

temperatury
Disk Czerwona Na wewnetrznym twardym dysku brak wolnej pamieci

Kamera nie wyzwala wigcej zdje¢ i nie mozna zapisa¢ zadnych wiecej plikow
procesowych

Dysk twardy mozna ponownie skasowa¢ sciggajac dane
poprzez podigczenie urzadzenia USB pamigci masowej.

Active Wylaczona Wewngtrzne przetwarzanie w toku, nie mozna robi¢ zdjeé

Wyswietlacz SmartCamera Il posiada poza tym czteroliniowy
niebieski wéwietlacz , na ktorym pokazywane sg
niektoére meldunki dotyczace stanu i btedow.

—p ﬁ oM

e 0 o e

(&)
Power  Ready  Status Disk  Active 2]
° D
[+]

System *- LAN
O ol |~
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Wyswietlacz
Linija 0 — Zeile 0
inii =t3a — Zeile 1
Hnla 1 ISE-Storade found [N
Linija 2 — Zeile 3
Linija 3
Przy starcie systemu pojawiaja si¢ nastepujace meldunki:
Linijka | Tekst Opis
0 Robot Visual Systems Nazwa firmy
1 * SmartCamera Il lub Typ kamery
SmartCamera Il *
2
3 checking ext. EEPROM Status fazy startowej:
no ext. EEPROM - wewnetrzne testy / pomiary
Input voltage 13.0V
Internal Temp. 42,3C
Mount appfs
Nastepnie pokazywane jest:
Linijka | Tekst Opis
0 Init Components Start Prozess sccapture
Configure Modules
1 ScP: delay start Start Prozess vltproc
2
3
Po uruchomieniu systemu meldunki w linijkach
przyporzadkowane sg r6znym procesom
wewnetrznym.
Linijka | Tekst Opis
0 <Info ScCapture > Informacja Prozes ,,ScCapture*
1 <Info ScProcess> Informacja Prozess ,,ScProcess*
2 <Info pozostate> pozostate: np.: ,,ScIncidentCopy*,
,Watch®, , USB-interfejs*
3 <pozostale > Informacje og6lne
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Pojawiac¢ si¢ moga nast¢pujace meldunki:

Linijka | Tekst | Opis

Informacje ,,ScCapture”

0 ScC: active Kamera online, tryb pomiarowy

0 ScC: suspend Kamera busy, tryb pomiarowy przerwany

0 ScC:idle Kamera offline, tryb obstugi

0 ScC: unconfig Kamera nie skonfigurowana

0 ScC: fail Stwierdzony zostat istotny btad

Meldunki btedow ,,ScCapture*

0 CAM init FAILED Blad inicjalizacji sccapture

0 SENSOR init FAILED Btad inicjalizacji czujnika

0 ScC: set active FAIL Podjgcie pracy pomiarowej niemozliwe

Informacje ,,ScProcess*

1 ScP:processing image Proces aktywny, zdjecie w obrobce

1 ScP: idle Proces nieaktywny

Informacje ,,ScIncidentCopy*

2 Starting Sclc Start procesu ,,ScIncidentCopy*

2 SCICopy 0005 of 1230 Numer kopiowanego pliku

2 Copy to USB complete Proces kopiowania zakonczony lub
no$nik peten

Meldunki btedow ,,ScIncidentCopy*

2 USB media full EXIT! Brak miejsca na nosniku USB

2 SciCopy subdir Err! Btad w podkatalogach dziennych

2 SciCopy backup fail! Tworzenie pliku Backup (kopia
zapasowa) nieudane

2 SclCopy FilelO Err<n> Btad 10 (wejscia-wyjscia) podczas proby

dostepu do pliku: n = btad kodu

Informacje ,,Watch*
2 Shutdown system Cofhnigcie aplikacji

2 Rebooting system Cofnigcie aplikacji
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19.2.2.1 Stan buforéw zdjec¢

W linijce 3 LC wyswietlacza podawane sg
informacje statusowe o wewngetrznych buforach
zdje¢. Stuza one glownie do kontroli procesu
pomiarowego.

GRAAAALL. ... .PRRERAR

Nastegpujaca tabela pokazuje rézne stany
statusowe oraz kolejnos$¢ stanow bufora zdjec:

Status Opis

Wolny bufor

Locked (do pisania)

Transmit (przekaz dla procesu ,,scxmlsoap)

Underlimit (nie przyjmowany przez ,,scxmlsoap®)
Queued (Zapis w celu dalszego przetwarzania)
Processed (przetwarzanie odbywa si¢ poprzez ,,vltproc*)

vOo|Cc|iH|ir-|-

19.2.2.2 Meldunki o Software-Update (aktualne
wersje oprogramowania) poprzez USB

Gdy na zewngtrznym urzadzeniu USB
znaleziona zostala aktualna wersja
oprogramowania (Software-Update),
dokonywana jest proba jej skopiowania.
Pojawiaja si¢ przy tym nastepujace meldunki:

Linijka | Tekst Opis

2 Detected USB device | Rozpoznane urzadzenie USB
2 Check for update Poszukiwanie Update

2 Copying update Kopiowanie Update

2 Shutdown system Wylaczanie systemu

2 Rebooting system Restart systemu

3 restarting Uruchamianie systemu
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Przy wykonywaniu aktualizacji oprogramowania
(Software-Updates) mogg wystgpic¢ nastepujace
btedy. Pokazywane sa one réwniez w drugiej
linijce.

Dalsze meldunki do ,,Statusu SW Update*
(linijka 2):

Linijka

Tekst

Opis

2

SC locked>>no update

SmartCamera jest legalizowana, Update
(aktualizacja) odrzucana

Update already done

Ta aktualizacja zostata juz wykonana

Copy *.sup’failed

Bledny proces kopiowania pakietu
aktualizacyjnego

2009 - wrzesien

2 Copy ™.key failed Btedny proces kopiowania kodu
2 Update key invalid Nieaktualny kod, aktualizacja odrzucona
2 No update key Brak kodu, aktualizacja odrzucona
2 No update package Brak pakietu aktualizacyjnego, aktualizacja
odrzucona
19.2.2.3 Informacje przy zabezpieczeniu pliku
LOG (danych dostepu) poprzez USB
Przy zabezpieczaniu pliku LOG (danych
dostepu) za pomoca zewngtrznego urzadzenia
USB moga wystapi¢ nastepujace meldunki.
Pokazywane sg one rowniez w linijce 2.
Linijka | Tekst Opis
2 Check logfile demand Sprawdzi¢ istnienie katalogu ,,scgetlog™
(wymog plikow LOG)
Copying Backup Kopiowanie plikow LOG
No logfile requested Nie wymagane zadne pliki LOG (z danymi
dostegpu) (brak ,,scgetlog®)
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19.2.2.4 Informacje przy zabezpieczaniu katalogu
Backup (kopii zapasowych) poprzez
USB
Przy zabezpieczaniu katalogu Backup (kopii
zapasowych) poprzez zewnetrzne urzadzenie
USB moga wystapi¢ nastepujace meldunki.
Pokazywane sg one rowniez w linijce 2.

Linijka | Tekst Opis
2 Check backup demand Skontrolowa¢ istnienie katalogu
»scgetbak (wymog Backup)
Moving Backup Przesunigcie katalogu Backup
No backup available Brak Backupu na kamerze lub brak
dostepu do katalogu /ust/bif/backup
2 No backup requested Nie wymagany zaden Backup ( brak
,scgetbak®)

19.3Wskaznik roboczy anteny radarowej

Na tylnej $ciance obudowy anteny radaru
znajduje si¢ czerwona lampka wskaznikowa
LED.

Po wilaczeniu urzadzenia §wieci ona przez ok. 1
sekund¢ a nastepnie gasnie.

Po automatycznie wykonanej przez urzadzenie
inicjalizacji anteny, lampka LED shuzy do
wskazywania pojazdu przejezdzajacego przez
wiazke radaru.

Zaktada to, ze czulo$§¢ czujnika radaru
nastawiona jest w taki sposob, ze dany pojazd
uchwytywany jest 1 odbijany przez wiazke,
hasto: RANGE.

Przejazd pojazdu przez wiazke radaru
sygnalizowany jest tylko wtedy, gdy kierunek
jazdy zgadza si¢ z wyselekcjonowanym
ustawieniem poprzez menu urzadzenia, hasta:
pojazdy nadjezdzajace i odjezdzajace.
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19.3.1 Ustawienie MultaRadar C/CM
19.3.1 Ustawienie MultaRadar C/CM

-Meni Gidwne - Urzadzenie @ -DatalCzas

i - Zdjecie
‘ -Parametry —

oy

£
10 = i i
=L | - Naswietlenie

]

|@’ - Kalibracja

Przy pomocy pokazanego obrazu na wyswietlaczu z naniesionym krzyzykiem mozna sprawdzié, czy
antena radarowa ustawiona jest pod katem 20° do jezdni.
e  Wiaczy¢ urzadzenie i przej$¢ z Menu Glownego do Menu Parametry-Zdjecia , a nastepnie
Parametry -Kalibracja

19.3.2 Ustawianie alternatywnego limitu

W menu Parametry - Alternatywny limit mozna aktywowac alternatywne limity dla samochodéw
osobowych i cigzarowych.

] Wprowadzanie alternatywnego limitu dla samochodéw osobowych

=3 Wprowadzanie alternatywnego limitu dla samochodow ci¢zarowych

W tabeli mozna ustali¢ dla kazdego dnia tygodnia na okreslony okres czasu alternatywny limit 1
alternatywne wyzwalanie.

Przyktad mozliwych ustawien jest podany w tabeli ponizej. Dla kazdego dnia tygodnia jest osobny
wiersz. W przyktadzie alternatywny limit jest nastawiony na okres od 7:00 do 15:00 od poniedziatku do
piatku. Moze by¢ on stosowany na przyktad przy szkotach.

Uwaga
Funkcja alternatywnego limitu jest mozliwa tylko w okresie w ciggu jednej doby, np. od godz.
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01:00 do 23:00. Nieprawidtowe jest na przyktad ustawienie od godz. 22:00 do 03:00.

Dni tygodnia Status Okres Limit/wyzwalanie
Status Od Do Limit Wyzwal.

[km/h] [km/h]

Pon zal. 07:00 15:00 030 038

Wi zal. 07:00 15:00 030 038

Sr zal. 07:00 15:00 030 038

Czw zal. 07:00 15:00 030 038

Pt zal. 07:00 15:00 030 038

Sob wyt 00:00 00:00 000 000

Ndz wylt 00:00 00:00 000 000

Otwieranie menu

Pojawi si¢ Menu gléwne.

»  Wybra¢ menu Parametry.
— y y
g »  Wybra¢ menu Predk..
Pojawi si¢ menu Parametry - Predk.

&

»  Wybra¢ menu Limit alternatywny
Pojawi si¢ menu Parametry - Limit alternatywny.
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19.5 Obsluga urzadzenia pomiarowego poprzez komputer (opcionalnie)

Obstuga wurzadzenia moze by¢ dokonywana poprzez komputer stacjonarny lub przeno$ny.
Za pomocg myszy lub klawiatury mozna wybieraé poszczegélne punkty Menu Gléwnego urzadzenia
pomiarowego.

Aby  polaczy¢ si¢ z  urzadzeniem  pomiarowym ~za  pomocg komputera  nalezy:
- w trybie przewodowym - podpigé kabel sieciowy LAN do gniazda w aparacie SmartCamera,
- w trybie bezprzewodowym — podpia¢ nadajnik WiFi do gniazda w aparacie SmartCamera.

Nastepnie nalezy ustawi¢ adres sieciowy komputera.

Przyklad:
Standardowy adres sieciowy aparatu SmartCamera: 173.225.12.150
Ustawi¢ adres sieciowy komputera: 173.225.12.151

Program SmartCamera GUI

Program SmartCamera GUI stuzy do zdalnej obstugi urzadzenia pomiarowego. Za pomocg interfejsu
graficznego SmartCamera GUI zainstalowany na dowolnym komputerze, mozna komunikowac si¢
przewodowo Ilub bezprzewodowo z urzadzeniem pomiarowym. SmartCamera GUI w pehni
odwzorowywuje na komputerze pulpit i funkcjonalno$¢ panelu sterujacego urzadzenia pomiarowego.
SmartCamera GUI daje petny dostep do wszystkich funkcji urzadzenia pomiarowego dostgpne réwniez z
poziomu jego pulpitu sterujacego.

Aby korzysta¢ z programy SmartCamera GUI nalezy:

e dostarczony program SC GUI zainstalowa¢ na komputerze, ktory bedzie uzywany do zdalnej
obstugi (przewodowo lub bezprzewodowo) urzadzenia pomiarowego.
e uruchomi¢ program SC GUI.

e wprowadzi¢ adres sieciowy kamery w polu Camera IP.

M ScGui - Login e wprowadzi¢ nazwe uzytkownika (Operator) w polu Username.

e wprowadzi¢ hasto urzgdzenia pomiarowego w polu Password.

ro bOt e Catos¢ zatwierdzi¢ przyciskiem OK.

VISUAL SYSTEMS . . ST
e Po zatwierdzeniu hasta, wyswietli sie obraz poczatkowy
Camera IP:

I programu do obstugi urzadzenia pomiarowego.

Username:

l
Coeend Obsluga programu SmartCamera GUI za pomoca myszki:

l . . .
— e Najecha¢ myszka na odpowiedni punkt w Menu Giownym.

e Lewym przyciskiem myszki uaktywni¢ wybrany punkt w Menu Gléwnym.

e Od tego momentu przypisana funkcja do punktu w menu jest wprowadzana/aktywna.
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Obstuga programu SmartCamera GUI poprzez klawiature komputera:
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Punkty Menu Gtownego pulpitu sterujacego przyporzadkowane sg do klawiszy komputera nastepujaco:

Punkty Menu Klawiatura
1 2
2 w
3 S
4 X
5 0
6 0
7 k
8 m

19.6 Wlaczanie i wylaczanie automatycznego sterowania naswietlaniem

oMenu Blysk wylaczone przy aktywnym sterowaniu naswietlaniem

Btyskanie moze by¢ wlaczone lub wytaczone dla kazdego z trzech punktéw menu Noc, Dzien lub Jasno. Menu Blysk nie jest
aktywne, dopoki aktywne jest sterowanie naswietlaniem.

Sterowanie naswietlaniem

Zdjecia moga by¢ robione przy statych ustawieniach (kontrast, czas na§wietlania, blysk) lub z trzema réznymi ustawieniami
(kontrast, czas naswietlania, btysk) w zalezno$ci od jasnosci otoczenia.

Moga by¢ wybierane ustawienia dla rodzajéw naswietlania Dzien, Noc i Jasno. Wybor statych lub zaleznych ustawien jest
ustawiany w systemie sterowania naswietlaniem.

Sterowanie naswietlaniem = wyk
Przy wyzwalaniu stosowane sg zawsze warto$ci nastawione w punkcie Parametry - Zdjecie 1/2 (kontrast i czas na§wietlania)
i w punkcie Parametry - Blysk.
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Jesli sterowanie naswietlaniem jest wylgczone, punkty menu Dzien/Noc/Jasno nie sg wySwictlane do ustawienia
poszczegolnych rodzajow naswietlania w menu Parametry - Zdjecie 1/2.
Blysk mozna ogolnie wiaczac¢ i wylacza¢ w menu Parametry - Blysk.

Sterowanie naswietlaniem = zal.

Przy wlaczonym sterowaniu naswietlaniem aparat robi zdjecie w trybie pomiaru co 5 minut, ktdre nie jest wySwietlane ani
zapisywane w pamicci. Dla tego zdjecia na podstawie algorytmu obliczana jest warto$¢ jasnosci, ktéra jest porownywana z
wewnetrznymi warto$ciami progowymi dla rodzajow naswietlania Dzief, Noc i Jasno. Nastgpnie w zalezno$ci od wyniku
wybierany jest rodzaj naswietlania Dzien Noc lub Jasno i do robienia zdjecia sa stosowane wartosci (kontrast, czas
na$wietlania i blysk) zapisane w punkcie Parametry - Zdjecie 1/2 - Dzien/Noc/Jasno.

W menu Parametry - Zdjecie 1/2 wyswietlany jest aktualnie uzywany rodzaj na§wietlania w formie czerwonej ramki dookota
danego punktu menu Dzien, Noc lub Jasno.

Punkt menu Parametry - Blysk nie wystepuje. Blysk moze by¢ natomiast wlgczany i wytgczany indywidualnie dla kazdego
rodzaju naswietlania w punkcie Parametry - Zdjecie 1/2 - Dzien/Noc/Jasno.

Wewnetrzne wartosci progowe sg nastawiona na stale i nie mozna ich zmienic.

Nastepujace wartosci rodzajow naswietlania sa nastawione fabrycznie, ale nalezy je dopasowac do lokalnych uwarunkowan:

Rodzaj naswietlania Kontrast Czas naswietlania Blysk
Dzien 130 1/1000 wyl.
Noc 200 1/1000 zal.
Jasno 25 1/2000 zal.
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