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1. WSTEP

Radarowe przyrzady do pomiaru predkosci serii AD9 stuza do pomiaru i
udokumentowania przekroczenia dozwolonej predkosci pojazdoéw zblizajacych sig i
oddalajacych sig, w oparciu o zasadg radaru Dopplera.

Radarowy przyrzad AD9 wraz z oferowanymi oprogramowaniami stuzy réwniez do
dokumentowania innych zdarzen i wykroczen w ruchu drogowym.

Przy przekroczeniu przez przyjezdzajacy pojazd nastawionej dozwolonej predkosci
automatycznie wykonana jest cyfrowa rejestracja pomiaru w postaci zdjgcia wraz z
dodatkowymi informacjami, identyfikujacymi wykonany pomiar. Otrzymane zdj¢cie jest
rejestrowane w pamigci komputera. Na zdjeciu znajduje si¢ mierzony pojazd, kierunek
jazdy, zmierzona predkos$¢, data i czas pomiaru, numer kolejny pomiaru i numer fabryczny
urzadzenia pomiarowego.

Natychmiast po wykonaniu zdjgcia na ekranie urzadzenia pojawi si¢ zdjecie z
dokonanego pomiaru. Zdjecie to mozna wykorzysta¢ do udowodnienia wykroczenia jak
réwniez do kontroli sporzadzonej dokumentacji.

Po zarejestrowaniu zdjgcia wraz z danymi przez urzadzenie pomiarowe, mozna je
przenies$¢ do innego komputera. Przy pomocy specjalistycznego oprogramowania ARCHIV
3.0 lub 4.0 mozna opracowywac i1 archiwizowa¢ dane. Oprogramowanie to ma charakter
bazy danych i umozliwia przegladanie i wydruk zarejestrowanych zdje¢ wraz z dodatkowymi
informacjami identyfikujacymi dokonany pomiar oraz wykorzystywaé zawarte dane do
czynnosci operacyjnych.

Radarowe przyrzady pomiarowe AD9 produkowane sa w czterech wersjach wykonawczych
jako AD9 T, AD9 C, AD9 O i AD9 P.

Wszystkie typy urzadzenia maja kompaktowa budowe¢ umozliwiajaca tatwa obstuge i
zestawianie roznych wersji w oparciu o te same modutly. Ustawienie wszystkich parametrow
potrzebnych do obstugi jest realizowane na wyswietlaczu z ekranem dotykowym, ktory
réwnoczesnie stuzy jako monitor kontrolny. Tylko model AD9 O kontrolowany jest zdalnie
przez komputer podiaczony na state z systemem radaru.

Wydano: 20. 8. 2004 Page: 5



|Garda Systems Sp. z o0.0. AD9

2. TEORETYCZNE ZASADY POMIARU

System pomiaru predkosci AD9 wykorzystuje efekt zmiany czgstotliwosci
promieniowania elektromagnetycznego przy ruchu wzglednym zrodta promieniowania lub
obserwatora, odkryty przez Christiana Dopplera.

Pomiar predkosci pojazdoéw jest oparty na wykorzystaniu zjawiska Dopplera. Przyrzad
do pomiaru predkosci wysyta ciagly niemodulowany sygnat nos$nej czgstotliwosci tak, aby
napromieniowat mierzony pojazd. Sygnat ten odbija si¢ od mierzonego pojazdu i jest wtdrnie
odbierany. Czgstotliwos¢ sygnatu odbitego od poruszajacego si¢ pojazdu rozni si¢ od
czestotliwosci emitowanego sygnatu o liczbg¢ Dopplera, ktora jest proporcjonalna do
predkosci mierzonego pojazdu.

Stosunek ten mozna przedstawi¢ przy pomocy nastgpujacego rownania
matematycznego:

2.v.
fo= 11, =2 cosa
c
gdzie:
f4 - czgstotliwos¢ Dopplera (roznica frekwencji pomigdzy czgstotliwoscia
odbitego 1 wystanego sygnatu)

v - predko$¢ mierzonego pojazdu
f; - czgstotliwosé odbitego sygnatu
f5 - czgstotliwos¢ wyslanego sygnatu
C - predkos¢ §wiatta
o - kat zawarty pomigdzy osia wiazki anteny radaru i1 wektorem predkosci

(kierunek jazdy) mierzonego pojazdu.

Jak wynika z powyzszego, predkos¢ mierzonego pojazdu jest proporcjonalnie zalezna
od zmierzonej czg¢stotliwosci Dopplera. Po przeksztatceniu powyzszego wzoru otrzymamy
predkosc¢:

c - fu
2 - f, - cos a

Przyrzad do pomiaru predkosci AD9 pracuje z nastgpujacymi wartosciami parametrow
statych:

Czestotliwo$é f, = 34,3 GHz (34,0 GHz)
Predkosé swiattac  =2,9973 . 10® ms™
Kat o =22°
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3. WYBOR STANOWISKA DO POMIARU PREDKOSCI

3.1 Giéwne zalecenia

Pomiar mozna wykona¢ z lewego lub prawego obrzeza drogi. Mozna mierzy¢
predkos¢ zblizajacego si¢ lub oddalajacego si¢ pojazdu, ewentualnie pojazdoéow
poruszajacych si¢ w obu kierunkach jednoczesnie.

Przekroczenie dozwolonej predkosci jest rejestrowane w postaci dokumentu
cyfrowego. Podstawowe ustawienie przyrzadu pomiarowego wzgledem odleglosci od
mierzonego pojazdu jest przedstawione na rysunku ponizej (Rys.l). Zasady wyboru
stanowiska pomiarowego obowiazuja dla wszystkich wersji radarowych przyrzadéow do
pomiaru predkosci.

Srednica wiazki Srednica wiazki Srednica wigzki

w odleglosci 20 w odleglosci 30 w odleglosci 60

metr6w wynosi metr6w wynosi metrow wynosi
1.75 m 2.62 m 525 m

. Zasigg 20 Zasigg 30 Zasigg 60
m m m

\ Radarowy przyrzad

Rys. 1 Ilustracja wiazki glowicy z radaru w zaleznosci od odleglo$ci pomiaru.

Zasady ogolne wyboru stanowiska pomiaru

e W wiazce anteny +10° od osi anteny nie moga znajdowac si¢ zadne przeszkody, ktore
mogltyby wptywac na charakterystyke glowicy radaru i wywotywacé zakidcenia
wysytanego sygnatu, do tych naleza drzewa, wysokie krzaki, stupy o$wietlenia ulicznego,
znaki drogowe, tablice informacyjne itd. Zaktocenia w czgstotliwo$ci mozna stwierdzi¢ na
podstawie wielokrotnego pomiaru tego samego pojazdu, ewentualnie, jesli wystepuje
wigksza ilo$¢ odrzuconych pomiarow. W takim przypadku na danym stanowisku nie
mozna dokonywa¢ pomiaru.

e Przed antena musi by¢ do dyspozycji dostatecznie duza przestrzen, minimum jedna
dhlugos¢ samochodu.

o W przypadku drog wielopasmowych zalecamy przyrzad umiesci¢ na stronie wybranego do
pomiaru pasa ruchu, dzigki czemu dojdzie do minimalnego zastonigcia mierzonych
pojazdow.

e W polu widzenia kamery £30° nie moga znajdowac si¢ zadne przeszkody, ktoére
ograniczatyby dobry widok na pojazdy. Nie mozna réwniez dopuscic, aby stonce $wiecito
bezposrednio do obiektywu kamery. Krytyczne ustawienie jest w sytuacji, kiedy stonce
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swieci do obiektywu pod katem 45°. W takim przypadku moga na zdjgciu powstaé odbicia
Swiatta, ktore uniemozliwia identyfikacj¢ kierowcy 1 numeru rejestracyjnego.

e Odcinek, na ktorym bgda dokonywane pomiary musi by¢ w kierunku jazdy prosty o
dhugosci, ktora jest zalezna od odstgpu przyrzadu pomiarowego od $rodka mierzonego pasa
jezdni.

Poprawne warto$ci podano w tabeli:

Odstep boczny od mierzonych Dhugo$¢ minimalna prostego odcinka
pojazdow
S5m 35m
10 m 45m
I15m 60 m

Jako prosty odcinek jazdy jest uwazany tuk jezdni o promieniu do 1600 m. Jezeli
promien tuku jezdni R jest mniejszy niz 1600 m, jest to juz zakret. Dokonywanie pomiaru na
zewngtrznej stronie zakrgtu jest zabronione. Dla pomiar6w na wewngtrznej stronie zakrgtu
(na lub obok wewnetrznej krawedzi jezdni) az do promienia minimalnego R 100 m
obowiazuje:

Nalezy nie przekracza¢ maksymalnych odleglosci D pomigdzy srodkiem pasa ruchu,
na ktoérym znajduje si¢ mierzony pojazd i §rodkiem anteny. Ta odlegto§¢ maksymalna D nie
moze by¢ wigksza niz 3% promienia zakrgtu (patrz rys. 2). Ustawienie przyrzadu nalezy
wykonac przy pomocy tyczki geodezvinei w odlestoéei minimum 10 m.

Mierzony pojazd

A

Tyczka do ;
W : Pozycja radaru
zmierzenia rzy pomiarze
kierunku ’

Rys. 2 Pomiar na tuku jezdni

R — promien zakrgtu
D — odleglos¢ prostopadta pomigdzy przyrzadem do pomiaru predkosci i osia mierzonego
pasa ruchu.

N — odlegtos¢ maksymalna pomig¢dzy wierzchotkiem tuku 1 linig taczaca o$ glowicy radaru z
tyczka.

Zasig¢g radaru D N
20 m 7. m 0.26 m
30 m 11.2m 0.18 m
60 m 22.5m 0.08 m
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3.2 Nieprawidfowe miejsca ustawienia przyrzadu za wzgledu na zatamanie
promienia

Wychodzac z praw fizyki, ze promieniowanie mikrofalowe moze odbija¢ si¢ od
duzych powierzchni metalowych, moze nastapi¢ sytuacja, w ktérej w danych warunkach
lokalnych moze nastapi¢ zalamanie odbitych fal. Zjawisko to moze pojawi¢ si¢ we wszystkich
mikrofalowych przyrzadach do pomiaru predkosci.

Ogodlnie rozrozniamy nastgpujace rodzaje odbicia zatamania promieniowania:

odbicie proste

odbicie podwdjne

odbicie na lustrze potrojnym

Ponizej jest podany opis poszczegolnych rodzajow odbi¢ promieniowania.

Odbicie proste

Ten rodzaj odbicia pojawia si¢ na powierzchniach, ktore sa rownolegle z torem jazdy.

Zjawisko to moze pojawic sig¢ na przyktad po odbiciu od barier, parkujacych samochodéw, od
autobusow lub tramwajow, ktore zatrzymaly si¢ na przystanku.

— //// \/ﬁ> /_J =
=0 =3 \C Kat kamery

Rys. 3 Odbicie proste

Jak pokazano na rysunku, promien wychodzacy z radaru jest wtornie odbity do toru
jazdy i uderza np. w inny samochodd. Zatamanie mozemy rozpoznad, jezeli na zdjgciu
dowodowym nie pojawil si¢ zaden samochdd lub gdy samochdd nie znajduje si¢ w ogodlnie
znanej pozycji.

Rowniez ostony duzych rozmiardw, np.: na wysepkach lub duze ekrany na pojazdach
jadacych w przeciwnym kierunku (samochody ci¢zarowe, autobusy), ktére znajduja si¢ w
polu widzenia kamery moga spowodowa¢ zatamanie i odbicie promieniowania.
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T
Znaki drogowe \ P N “j.

Rys. 4 Odbicie proste zatamania promienia na powierzchni stacjonarnej

Sytuacje ta mozemy poznac po tym, ze potencjalna stacjonarna powierzchnia (np.:
ostona drogowa) pojawi si¢ na zdjeciu dowodowym z wyznaczeniem predkosci (predkosé
pojazdu jadacego w przeciwnym kierunku).

Odbicie podwajne

W przypadku odbicia podwdjnego sygnat z radaru odbija si¢ od powierzchni
mierzonego pojazdu (pojazd 1) na duza powierzchnig czotowa pojazdu zblizajacego sig z
przeciwnego kierunku (pojazd 2). Od powierzchni tej sygnat radaru jest ponownie odbity na
pierwszy samochod (pojazd) i nastgpnie odbija si¢ w kierunku przyrzadu pomiarowego. W
takim przypadku predkos¢ pojazdu 2 z przeciwnego kierunku dodaje si¢ do podwdjne;j
predkosci pojazdu 1. Zjawisko to mozna pozna¢ na podstawie nierealne wysokiej zmierzonej
predkosci.

Specjalny przypadek pojawi sig, jezeli pojazd 1 stoi lub porusza si¢ bardzo wolno. W
tym przypadku dla pojazdu 1 mogtaby by¢ przyporzadkowana predkos¢ ruchu w przeciwnym
kierunku. Sytuacja ta odpowiada powyzej podanemu przyktadowi ze znakiem drogowym.
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Rys. 5 Odbicie podwojne

Odbicie na potrojnym lustrze

Trzeci rodzaj zatamania odbicia promieni polega na odbiciu od prostopadtych
stojacych za soba powierzchni, ktore w technice mikrofali nazywa si¢ odrzutnikiem katowym.
Zwlaszcza w rogach lustra moze nastapi¢ odbicie emitowanego promieniowania
mikrofalowego. Potrojne lustra (reflektory) moga wystepowac na konstrukcjach stalowych,
ktérymi sa np.: mosty, rusztowanie stalowe itp.

Ponizszy rysunek ilustruje odbicie promieni wystanych przez anteng radaru od
samochodu, ktory ma by¢ zmierzony w potrojnym reflektorze (odrzutnik katowy), ktory
odbija mikrofale na powierzchni¢ czotowa samochodu i nastgpnie z powrotem do przyrzadu
pomiarowego. Typowymi objawami tego zjawiska jest np.: zmierzenie podwdjnej wartosci
predkosci w porownaniu z realna predkoscia mierzonego pojazdu.

Rys. 6 Odbicie w odrzutniku katowym
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Zalecenia przy pracy z urzadzeniem radarowym w miejscach obcigzonych ryzykiem
odbicia wigzki:

e Pomiar wymaga od obstugi poswigcenia uwagi prawidtowego doboru miejsca
pomiaru

e Przy wyborze miejsca nalezy stwierdzi¢ czy w otaczajacym srodowisku nie znajduja
si¢ powierzchnie powodujace odbicia, ktore mogltyby wywolywaé powyzej opisane
zjawiska.

e W miejscu pomiaru nalezy znaczaca uwage poswigci¢ duzym stojacym pojazdom, jak
rowniez pojazdom jadacym bardzo wolno w korkach.

e W przypadku wynikow, ktore moglyby by¢ spowodowane zatamaniem odbicia
promieniowania, ewentualnie w okolicznos$ciach, ktore powoduja te odbicia nalezy
unika¢ pomiarow a urzadzenie przemiesci¢ na odpowiednie stanowisko.

e Obstugujacy po odpowiednim przeszkoleniu bez trudu sa w stanie dobrac
odpowiednie miejsce.
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4. OPIS TECHNICZNY

4.1  Funkcje przy mierzeniu

Glowica radarowa emituje ciagte promieniowanie mikrofalowe o czgstotliwosci 34,0
(34,3) GHz 1 odbiera sygnat odbity od mierzonego pojazdu. Dochodzi do przemiany
czestotliwosci emitowanego 1 odebranego sygnatu, dzigki czemu jest mierzony sygnat
Dopplera przemiany czgstotliwosci, ktory jest nastgpnie wzmocniony i doprowadzony do
zespotu pomiarowego umieszczonego w komputerze sterujacym. Odbior przebiega w dwoch
kanatach, ktore sa rozwiazane tak, ze rdznica czg¢stotliwosci pomigdzy sygnalami z tych
kanatoéw zawiera informacj¢ o kierunku jazdy mierzonego pojazdu. Czg¢stotliwos¢ sygnatu
zawiera informacjg o predkosci mierzonego pojazdu. Amplituda sygnatu zawiera informacje,
ze pojazd znajduje si¢ w wiazce radarowej. Zespot pomiarowy nastepnie sygnal wzmacnia i
usuwa sktadowe czgstotliwosci lezace poza mierzona predkos¢ i analizuje fazg. Podczas
przejazdu mierzonego pojazdu jest analizowana kolejno$¢ zmierzonych wartosci
czgstotliwosci oraz faza sygnatu.

Zespot pomiarowy spelnia nastgpujace gtdéwne zadania:

e analizuje, czy sygnal pochodzi od pojazdu, ktory przejezdza przez strefe¢ mierzenia
(emitowana wiazke gtowica radaru)

e wybiera odcinek mierzonego sygnatu, ktory jest najbardziej stosowny do osiagnigcia
potrzebnej doktadnosci pomiaru predkosci

e wyznacza kierunek jazdy mierzonego pojazdu
e oblicza predko$¢ jazdy mierzonego pojazdu
¢ wykonuje kontrolg wiarygodnos$ci zmierzonej predkosci

e okresli moment ekspozycji kamery CCD tak, aby na zdjgciu byla zawsze przednia lub
tylnia czg$¢ pojazdu bez wzgledu na jego dlugosé

Czynnos¢ zespolu pomiarowego zawieraja cztery fazy: start pomiaru, pomiar
predkosci, weryfikacja wynikéw, zakonczenie pomiaru.

Podczas fazy start pomiaru, zespot pomiarowy stwierdzi, ze do wiazki sygnatu
anteny wjechat pojazd, rozpocznie mierzenie parametrow sygnatu i okresli predkos¢ oraz
kierunek jazdy. W nastgpnych fazach pomiaru jest zablokowany pomiar sygnatu od pojazdow
jadacych w przeciwnym kierunku i pochodzacych od innych pojazdéw.

Po przejsciu do fazy pomiar predkosci, zespot pomiarowy wyszukuje z szeregu
zmierzonych wartosci takie, ktore gwarantuja osiagni¢cie maksymalnej doktadnosci. Po
otrzymaniu dostatecznej ilosci pomiardéw bedzie obliczona wartos¢ srednia czgstotliwosci
sygnatu na danym odcinku, z ktorej jest obliczana predkos¢ jazdy pojazdu.

Nastegpuje faza weryfikacji wynikow pomiaru. W fazie tej zespot pomiarowy
kontroluje dalszy przebieg sygnatu po zmierzeniu predkosci. Jezeli warto$¢ czgstotliwosci nie
zmieni si¢ podczas przejazdu mierzonego pojazdu na odcinku o okreslonej dtugosci od
wartos$ci $redniej o wigcej niz jest okreslona warto§¢ btgdu pomiaru, pomiar jest przyjety za
poprawny. W innym przypadku pomiar jest anulowany.

Po pomyslnie zweryfikowanej kontroli nastepuje wyszukanie konca pojazdu i moment
zakonczenie pomiaru.

Nastepnym zadaniem zespotu pomiarowego jest wyznaczenie odpowiedniego
momentu dla ekspozycji kamery CCD tak, aby na otrzymanym zdjgciu znajdowat sig
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mierzony pojazd z przodu lub z tytu (w zaleznosci od kraju uzytkowania przyrzadu). Przebieg
czynnos$¢ dla zblizajacych sig 1 oddalajacych si¢ pojazdow jest pod tym wzgledem rozny.

Zblizajacym si¢ pojazdom nalezy zrobi¢ zdjecie natychmiast po wjechaniu do wiazki
promieni z anteny, tj. po zakonczeniu pomiaru predkosci, ale jeszcze przed weryfikacja
wynikow. Dopiero po ekspozycji zdjecia przebiega weryfikacja wynikéw. W przypadku
niepomys$lnego wyniku weryfikacji jest zdjgcie automatycznie usunigte z pamigci komputera.

Oddalajace si¢ pojazdy sa fotografowane dopiero po zakonczeniu catego cyklu
pomiaru i po okresleniu konca pojazdu. Jezeli nie nastapi pozytywna kontrola wynikoéw
pomiaru, kamera CCD nie otrzyma impulsu do wykonania zdjecia.

Analiza przebiegu czasowego mierzonego sygnatu, umozliwia okres$lenie dlugosci
pojazdu.

Transmisja wyniku pomiaru dlugosci zalezy od wielu czynnikow, np.: od powierzchni
odbicia mierzonego pojazdu (ksztalt karoserii), poprawnego wyboru zakresu pomiaru oraz
od odlegtosci mierzonego pojazdu od gtowicy radaru. Przy matej roznicy w dtugosci wielu
samochodéw cigzarowych od samochodéw osobowych nie mozna zagwarantowac sto
procentowa pewno$¢ dziatania tej funkcji. Odrdznienie samochodéw cigzarowych od
osobowych wykonuje si¢ na podstawie obowiazujacych przepisow wedhug ich masy tak,
wigc pomiar radarowy jest wylacznie uzupetniajaca informacja. Pomimo to, mozna zadac¢
roézne predkosci graniczne dla samochoddw cigzarowych i osobowych.

Poniewaz przy mierzeniu zblizajacego si¢ pojazdu jest wykonana dokumentacja przed
ocena wynikow pomiaru sa udokumentowane wszystkie pojazdy, ktore osiagnely lub
przekroczyty ustawiony limit. Wtasciwe zdjgcie wybiera uktad pomiarowy.

W nastgpujacej automatycznej analizie wynikoéw pomiardéw jest wykonywana selekcja
pojazdow cigzarowych i osobowych. Samochody, ktére nie odpowiadaja nastawionemu
limitowi sa automatycznie usuwane z pamigci.
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4. 2 Parametry techniczne
Emitowana czg¢stotliwos¢:

Moc nadawania:

Szeroko$¢ wiazki anteny:
Poziom lisci bocznych:

Odchylenie osi elektrycznej i mechanicznej:

Odchylenie osi wiazki anteny od kierunku jazdy

mierzonych pojazdow:

Metoda pomiaru uzalezniona od typu instalacji:

1. z uzyciem radaru

2. bez uzycia radaru

Odlegtos¢ maksymalna mierzonego obiektu:
Zdolno$¢ rozdzielcza mierzonej predkosci:
Zakres gwarantowanej doktadno$ci pomiaru
(dla radaru i1 predko$ciomierza) :
Doktadno$¢ pomiaru predkosci

w warunkach drogowych:

do 100 km.h™!
ponad 100 km.h™!
w warunkach laboratoryjnych :
do 100 km.h™
ponad 100 km.h™

Wybor odlegtosci pomiarowych:
Start pomiaru:

Projekcja zmierzonej warto$ci

Odchylenie osi optycznej kamery CCD
od kierunku jazdy mierzonych pojazdow:

Rozréznienie osobowych i cigzarowych
pojazdow
Dla predko$ciomierza kontrolnego:
[lo$¢ impulséw
Stata predkosciomierza

Wydano: 20. 8. 2004

34,0 GHz lub 34,3 GHz
typowa 0,5 mW, maks. 2 mW

5%
min. -20 dB
maks. 0,5%
22°

dla urzadzen stacjonarnych i mobilnych,
przyjazd , odjazd i jednocze$nie dla obu
kierunkow

poprzez pomiar wlasnej predkosci (tylko
podczas jazdy) - mierzony pojazd jedzie z
przodu (model AD9 C)

60 m (4 pasy ruchu)
1 km.h™!

od 5 km.h"! do 250 km.h™!

+ 3 km.h!
+3%

+ 1 km.h
+1%

60m, 30 m, 20 m
1 x, automatyczny

zdjecie na wyswietlaczu
cyfry 10 mm

19°

przy zblizaniu i oddalaniu si¢
10 na obrot

3200 do 10400imp na lkm

/ na minut¢/, co odpowiada
predkosci 60 km/h.
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Srednia objetosé
pliku po kompresji

Dana identyfikacyjne o pomiarze

uwidocznione na zdjgciu

Rozszerzone uzupehniajace dane

zawarte na naglowku pliku

Zdolno$¢ rozdzielcza zdjgcia

Czas migawki elektronicznej

Odlegtos¢ ogniskowa
Zakres przyston obiektywu

Zaostrzenie obiektywu

Stata ta podawana jest w oknie

dialogowym

500 kB

identyfikacja pomiaru
zmierzona predkosé

czas pomiaru

data pomiaru

zasigg radaru

numer zdjgcia

numer seryjny urzadzenia

identyfikacja pomiaru
zmierzona predkosé
czas pomiaru

data pomiaru

zasigg

wlasna predkosc¢
stanowisko pomiaru
granica predkosci
numer rejestracyjny
uwagi

wysokos$¢ kary

1280x1024 pikseli

1/60, 1/125, 1/250, 1/500, 1.750, 1/1000,

1/2000, 1/4000, 1/10 000 s
od 28 do 80 mm
od 3,5 do 22

1 m do nieskonczonosci

Limit lampy blyskowej (dla czutosci filmu 30 DIN)

Charakterystyka lampy btyskowej

Czas pomigdzy wytadowaniami

80 +50%, -20%
40° w ptaszczyZnie poziome;j
15° w plaszczyznie pionowe;j

maks. 1,5 s

Czas przygotowania lampy btyskowej po wlaczeniu

Czgstos¢ tadowania lampy blyskowej

Napigcia tadowania

Zuzycie $rednie

Wydano: 20. 8. 2004

maks. 20 s

maks. 6 na minut¢
0d 10.8 Vdo 144V
55A
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Zasilanie:

Czas eksploatacji z catkowicie natadowang bateria

bez zastosowania lampy btyskowe;: maks. 12 godz.
Czas eksploatacji z catkowicie natadowang bateria

z zastosowaniem lampy btyskowe;: okoto 150 zdjec
[lo$¢ zdje¢ zapisanych w pamigci radaru min. 20 000 zdjec

4.3 Wytrzymatos¢ eksploatacyjna przyrzadu

e Przyrzad jest odporny na uderzenia mechaniczne, ktore sa spowodowane spadni¢ciem
z wysokos$ci 50 mm.

e Konstrukcja jest odporna na dziatanie wibracji sinusowych w granicach od 10 do 150

Hz z przyspieszeniem 20 ms .

Wylaczone urzadzenie mozna magazynowa¢ w temperaturze od — 25°C do +70°C.

Temperatura robocza wynosi od —10°C do +60°C.

Temperatura robocza od —10°C do +60°C.

Urzadzenie jest odporne na dziatanie wilgoci wzglednej 95% bez kondensacji
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5. OPIS POSZCZEGOLNYCH ZESPOLOW RADARU DO
POMIARU PREDKOSCI

Wszystkie wersje przyrzadow do pomiaru predkosci sktadaja si¢ z szeregu podstawowych
zespotow. Zespoly te sa elementami zespotdéw nadrzednych. Sklad zespolow w
poszczegbdlnych wersjach jest uwidoczniony na rysunkach. W kolejnych rozdziatach beda
opisane podstawowe zespoly.

5.1 Zespoly podstawowe

5.1.1 Glowica radaru

Glowica radaru jest odbiornikiem mikrofalowym, nadajnikiem i antena. Antena jest
zakryta obudowa przepuszczajaca fale radiowe, pozostale powierzchnie elementow
glowicy radarowej sa wykonane z metali lekkich. Z tylniej czg$ci jest przez przepust
izolacyjny wyprowadzajacy kabel z konektorem. Obudowa jest wodoszczelna 1
paroszczelna.

Rys. 7 Antena radaru

5.1.2  Komputer sterujacy

Najwazniejszym elementem calego urzadzenia pomiarowego jest komputer sterujacy.
Komputer ten realizuje ogdlne sterowanie procesu pomiarowego, analiz¢ sygnatu
pomiarowego, jak rowniez komunikacj¢ z kamera CCD i przetwornica lampy btyskowe;.

Gtowne czesci komputera sterujacego zawieraja ptyty zespotow pomiarowych: ptyta ONB,
ptyta gléwna, ptyta kontrolera CameraLink, zasilacza i elementu przeciwzaktéceniowego.
Obwody kontrolne komputera stale monitoruja i oceniaja temperaturg i napigcie zasilania.
Komputer jest utrzymywany w optymalnych warunkach termicznych. Jezeli podczas
zalaczania komputer pomierzy ujemna temperaturg, przestrzen wewnatrz obudowy
komputera jest najpierw ogrzewana i dopiero po uzyskaniu dodatniej temperatury caty system
jest wlaczany. Gdyby temperatura wewnatrz przewyzsza 40°C, komputer jest chtodzony z
wentylatorem znajdujacym sig na tyle komputera sterujacego. W odpowiednim menu mozna
skontrolowac, w jakiej temperaturze dokonano pomiaru.
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Jezeli napigcie zasilania jest zbyt niskie przy wlaczaniu, komputer i radar nie sa aktywowane,
wskaznikiem wystapienia btgdu jest czerwona lampka kontrolna. Podczas

dziatania napigcie zasilania jest oceniane w sposob ciagly i operator otrzymuje informacjg o
jego stanie na wskazniku.

Wskazniki LED

LAN 10/100

Ztacze do
podtaczenia
pamigci

Z}acza

Rys. 8 Wyglad komputera sterujacego

Zielona dioda LED oznaczona ,,PWR* i czerwona dioda LED oznaczona ,,ERR*
wykonuja t¢ sama funkcj¢ jak diody LED na wys$wietlaczu. Opis zachowania diod LED
znajduje si¢ w rozdziale 7.1.

5.1.3 Ekran dotykowy

Wyswietlacz ma dwie funkcje: Monitora i1 klawiatury funkcyjnej do wprowadzania
danych. Wszystkie funkcje przyrzadu do pomiaru predkosci mozna wprowadzaé za pomoca
piorka, przez dotykanie wyswietlacza jego koncem (wskazoéwka). Z tylu komputera
zlokalizowany jest glo$nik, za pomoca, ktorego szybkosci sa relacjonowane dzwigkowo.

Rys. 9 Sterowanie ekranem dotykowym za
pomoca piorka

Na prawej stronie wyswietlacza jest umieszczony panel kontrolny 1 wskaznikow.
Zielone wskazniki oznaczone ,,PWR " i czerwone oznaczone ,,ERR " maja t¢ sama funkcje
jak diody LED umieszczone na komputerze sterujacym. Opis zachowania diod LED
umieszczony jest w rozdziale 7.1.
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Przyciski ,,SEL*, ,,—“, ,,«—“1,,|“ zapewniaja kontrol¢ wyswietlacza. Zalecana jest kontrola
tylko jasnos$ci 1 kontrastu za pomoca tych guzikdéw, oraz jezeli wystgpuje potrzeba uzycia
funkcji Autoset dla automatycznego umieszczenia wszystkich parametrow wyswietlacza. Jest
to uzasadnione w przypadku poczatkowego ustawiania przyrzadu. Dla lepszego orientacji
ponizej zamieszczony zostat opis petnej kontroli urzadzenia.

ZAS. LED
PWR
® BLAD LED
ERR
./ PRZYC. ZAL.
PRZYCISK
WYBOR (1)
./ PRAWY (+)
./ LEWY (-)
./ DOL (2)

DIODA WLACZENIA

Przycisk do wpr.
komend

Pidrko do wpr.
komend

Zastona
przeciwstoneczna

[ [ [ 1 KiH

o

Folia antyodblaskowa

Rys. 11 Przednia $ciana panelu.
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W stanie ztozonym plastyczna zastona mechanicznie ochrania wyswietlacz. Po rozwinigciu,
bedzie ochrania¢ wyswietlacz od bezposredniego $wiatta stoneczne, polepszajac czytelnos¢
danych na wys$wietlaczu.

5.1.4 CCD kamera

Cyfrowa kamera CCD z mechaniczna kontrolg ustawien. Iris ustawiajacy i ogniskujacy jest
silnikowy. Dhugos¢ ogniskowej jest dostosowywana r¢cznie, za pomoca pierscienia soczewki
przygotowana dla tego celu. Jego usytuowanie jest pokazane na rysunku.

Pierscien do
zmiany dug.
ogniskowej

Skala do
ust. dlug.
ogniskowe

Rys. 12 Kamera CCD dla modeli AD9T, O, P

Indywidualne modele cyfrowego aparatu fotograficznego ro6znia si¢ od siebie tylko
mechanicznym mocowaniem oprawki.

5.1.5 Lampa blyskowa

Lampa blyskowa wchodzi w sktad wersji, zaleznej od modelu foto radaru.
Rys. 13 pokazuje lampg przeznaczong dla modelu AD9 T. Lampa btyskowa zamknigta jest w
wodoszczelnej obudowie z tworzywa. Wysokiej sprawnos$ci palniki zapewniaja optimum
oswietlenia obiektu.
Dolna strona lampy posiada tapg z metalowym elementem $lizgowym za pomoca, ktorej
lampa moze by¢ przylaczony do prowadnicy na urzadzeniu pomiarowym predkosci modelu
ADIT.
Do prowadnicy na stronie czolowej reflektora mozna nasuna¢ filtr czerwony. Filtr ten zaleca
si¢ zastosowac do fotografowania zblizajacych si¢ pojazdéw w celu wyeliminowania
oslepienia kierowcy. Jakkolwiek, uzywanie czerwonego filtra zmniejsza jaskrawo$¢ btysku.
W praktyce obnizenie mocy lampy nalezy kompensowaé nastawieniem odlegtosci zasiggu w
nocy.
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Rowki do
wsuniecia
filtra
czerwonego

ZYacze ,,V*

Odbtysk Rys. 13 Lampa blyskowa RAMER7F/ZB FB

Rowki do
wsuniecia
filtra
czerwonego

Stopa
magnetyczna

Rys. 14 Lampa blyskowa RAMER7F/ZB FBM (ze stopa magnetyczna)

5.1.6 Przetwornica lampy blyskowej

Przetwornica lampy blyskowej (generator btysku) generuje wysokie napigcie potrzebne do
uzyskania btysku w lampie btyskowej. Jest on kontrolowany z komputera sterujacego. Dla
modeli AD9 T 1 AD9 C generator blysku jest zasilany z akumulatora 12V. W tym wykonaniu
generator oznaczony jest symbolem RAMER7F/ZMF i pokazany na rysunku Rys. 15.
Generator o oznaczeniu R7M/ZMSK zasilany jest napigciem sieciowym 230V. Ten typ
uzywany jest w modelach AD9 O i AD9 P.
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Ztacze“V*

ZYacze ,,U*

Z}acze, B

Rys. 15 Generator btysku, RAMER7F/ZMF

5.1.7 Symulatory wysokich czestotliwosci SDF — 4 i SDF — 6 HF

Symulator HF jest przyrzadem stuzacym do kontroli wszystkich funkcji urzadzenia do
pomiaru predkosci AD9. Posrod podstawowych cech wyrdznia si¢ wysoka stato$¢ czgstoscei i
prostota dzialania. Powyzej wspominanych modele rozniga sig tylko opisem przedniego
panela, model Sdf 4 jest przeznaczony dla radarow dziatajace na 34 GHz a model Sdf 6 dla
radaroéw dziatajacych na czgstotliwosci 34,3 GHz.

Symulator jest zaprojektowany jako urzadzenie przeno$ne do kontroli radarowego
przyrzadu do pomiaru predkosci z antena paraboliczna.

Symulator jest zdolny do generowania czterech predkosci przy zblizaniu oraz czterech
predkosci przy oddalaniu si¢ pojazdu.

Symulator jest uruchamiany przy pomocy wiacznika. Zmiana generowanej predkosci i
kierunku wykonywana przy pomocy jednego przycisku ,, FUNCTION®. Umozliwia on
cyklicznie przelaczanie predkosci.

Na panelu czolowym znajduje si¢ 10 diod sygnalizacyjnych, ktore wskazuja nastepujace
stany:

e ZIELONA - funkcja normalna
e (CZERWONE - wyladowane baterie
e 8xZOLTA - diody LED wskazuja nastawy symulowanych predkosci
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Czerwona dioda

LED
»BATTERY*
Diody LED
: do
Zielona dioda i e ] sygnalizacji
LED km/he predkosci
»OPERATION*

Rys. 16 HF symulator

Jesli po zalaczeniu symulatora zacznie §wieci¢ czerwona dioda konieczna jest
wymiana baterii.

Wymiang nalezy wykona¢ w nastgpujacy sposob:

Odkreci¢ nakretke 1 wyjac cylindryczny blok symulatora. Nie roztacza¢ kabli
faczacych blok symulatora i pozostale czgséci. Otworzy¢ oslong z tworzywa sztucznego i
wyjac blok baterii.

Rys. 17 Wymiana baterii
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W bloku tym nalezy zawsze wymieni¢ wszystkie cztery ogniwa. Przy ponownym
wkladaniu baterii nalezy przestrzega¢ poprawnej orientacji biegundéw, ktore sa oznaczone na
boku baterii. Blok z bateriami nalezy ponownie wsuna¢. Zamkna¢ pokrywe z tworzywa
sztucznego, ostroznie wlozy¢ cylindryczny blok symulatora i zakreci¢ nakrgtke z tworzywa
sztucznego.

Nalezy wiaczy¢ symulator i jezeli jest wszystko w porzadku zaswieci si¢ zielona dioda
i pulsowac¢ bedzie odpowiednia zo6tta dioda LED zgodnie z generowana predkoscia.

5.1.8 Urzadzenie transmisji danych

Do transmisji obrazéw uzywany jest specjalny duzej pojemnosci FLASH dysk.
Urzadzenie to podtaczone jest do ztacza na komputerze sterujacym.

Konektor do
podiaczenia
urzadzenia

Rys. 18 Urzadzenie transmisji danych
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5.2 Radarowy przyrzad pomiarowy AD9T

Ten model radarowego przyrzadu pomiarowego jest przeznaczona do szerokiego

wykorzystania we wszystkich warunkach drogowych. Caly zestaw moze by¢ transportowany

do miejsca ustawienia w bagazniku samochodu osobowego ewentualnie moze by¢

przenoszony recznie.
Caly system sktada si¢ z nastgpujacych pozycji:

Nazwa pozycji Nr
podzespolu

Komplet walizkowy R305 700N
Blok pomiarowy R305 540N
Komputer sterujacy R305 560N
Glowica radarowa R302 011N
CCD kamera R9T R305 350N
Walizka R305 701N
Walizka z akcesoriami R305 710N
Ekran dotykowy + PEN R305 510N
Reflektor lampy blyskowej RAMER7F/ZB FB R319 733N
SDF-6 Symulator R304 150N
Kabel taczacy R307 354N
Szczoteczka do czyszczenia optyki R219 335N
Ladowarka R304 091N
Sktadana miarka R319 173N
Filtr czerwony R219 234N
Urzadzenie transmisji danych R307 664N
Walizka R305 711N
AD?9 Instrukcja obstugi R305 532X
ADOT Dokumentacja towarzyszaca R305 533X
Blok zasilania R305 565N
RAMER7F/ZME Generator blysku R319 732N
Akumulator R319 538N
Statyw R307 580N

Wydano: 20. 8. 2004
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5.2.1 Schemat blokowy urzadzenia AD9 T
Wyswietlacz z
Dt%luchscreenem
Py | ,,.D‘konektor
- \w
ROT CCD Blok pomiarowy
Kamera
Glowica
radaru Komputer
steruiacy
Y |,.S*“ Konector
S Kabel
»S° Konektor
[k
7
Blok zasialania
F2 generator
blysku Akumulator
[ ALY
7 v
,, V< Konektor : L.\ Konektor
[
F2 lampa :
btyskowa Ladowarka
Rys. 19 ADI9T Schemat blokowy
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5.2.2 Blok pomiarowy AD9 T

Blok pomiarowy jest potaczeniem sktadajacym si¢ z: komputera sterujacego, glowicy
radaru i kamery CCD. Blok pomiarowy montowany jest na statywie. Jednostka jest
wyposazona w uchwyt do przenoszenia (zob. Rys. 20) .

Na wyzszej czgsci bloku pomiarowego zlokalizowane sa punkty celownicze za
pomoca, ktoérych ustawiany jest kat przy mierzeniu, w zaleznosci od wybranej strony
mierzenia (od prawej albo lewej strony drogi).

Uchwyt do
przenoszenia
urzadzenia

S Konektor

Lapa lampy blysk.

D Konektor

Znaczniki do Oczko do ustawiania
ustawiania kata pozyciji horyzontalne;j Pokretto ustawiania
ogniskowe] kamery
CCD

Rys. 20 ADIT blok pomiarowy
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5.2.3 AD9 T Blok zasilania

Blok zasilania zasila urzadzenie do pomiaru predkosci ADIT. W czg$ci bloku jest
wbudowany generator btysku R7M/ZMD.

\_ S konektor

N konektor

Bezpiecznik

V konektor

Rys. 21 AD9 T blok zasilania.

W bloku zasilania znajduja si¢ akumulatory. W przypadku konieczno$ci wymiany
akumulatora, zasilacz moze zosta¢ otwarty a nastgpnie zamknigty za pomoca klucza.

5.2.4 Statyw

Stabilny statyw stuzy do mocowania bloku pomiarowego. Przy pomocy trzech nog o
regulowanej dlugosci mozna osiagna¢ wyrdwnanie pozycji bloku w pionie i poziomie.
Nalezy zwraca¢ szczegdlng uwage aby Sruby na nogach statywu byly odpowiednio
dokrgcone. Przy dokrgcaniu nalezy postgpowaé z czuciem poniewaz Sruby wykonane sa z
tworzywa sztucznego.

Trzpien metalowy do Ry
montazu bloku S.
pomiarowego 22
- . . . Sta
Sruba unieruchamiajaca tyw
na trzpieniu mocujacym
5.2.5
ad
Nogi teleskopowe ow
trzysekcyjne ark
: a
Sruby
unieruchamiajace dla
poszczegolnych
sekcji ado
war
ka
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sktada si¢ z obudowy z tworzywa sztucznego z na state przymocowanym sieciowym
przewodem elektrycznym oraz kabla do zasilania zakoficzonego konektorem z oznaczeniem
N. Wewnatrz znajduje si¢ transformator i elektroniczny uktad tadowania.

Po podtaczeniu tadowarki do bloku zasilania oraz do gniazda sieci elektrycznej,
nastapi tadowanie akumulatora. Poziom napigcia tadowania jest zalezny od stopnia
wyladowania akumulatora 1 jest wskazywany przez wskazéwke¢ amperomierza.

Ladowanie jest zakonczone w momencie obnizenia natg¢zenia pradu tadowania do

minimalnej wartosci.

,, N konektor

Wydano: 20. 8. 2004

Przewod
zasilajacy
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Rys. 23 Ladowarka
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6. INSTALACJA RADAROWYCH URZADZEN POMIAROWYCH
6.1. Instalacja urzadzenia pomiarowego AD9T na stanowisku

6.1.1. Wypakowywanie urzadzenia z opakowan transportowych

Catle urzadzenie pomiarowe ADIT jest pakowane w dwie walizki 1 oddzielnie
pakowany blok zasilacza a statyw w opakowaniu kartonowym. (zob.

Rys. 2424).

Rys. 24 ADI9T montaz w zestawie transportowym

Najpierw, ustaw statyw na miejscu pomiaru, wyjmij blok pomiarowy z walizki
transportowej - Rys. 25. Blok nalezy dokrgci¢ na statywie zgodnie z ruchem wskazdéwek
zegara. W wypadku, warunkoéw wymagajacych uzycia lampy btyskowej, przygotuj tez lampg
btyskowa. Bloki taczone sa kablem polaczeniowym (zobacz schemat blokowy w Rys. 19).

Rys. 25 Walizka dla bloku pomiarowego
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SDF-4 or SDF-6 HF
symulatory

Ekran dotykowy

Szczoteczka do
czyszczenia optyki

| Nosnik pamigci

| Nosnik pamigci |

Rys. 26 ADIT walizka dla akcesorii i akcesoria

F2 Lampa btyskowa

Rys. 27 AD9 T urzadzenie do pomiaru predkosci gotowe do pracy
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6.1.2. Dokladne nastawienie pozycji urzadzenia pomiarowego

e Blok nalezy dokreci¢ na statywie zgodnie z ruchem wskazdéwek zegara. Wyrownac
pozycje w pionie 1 poziomie tak, aby pgcherzyk powietrza w poziomicy, umieszczonej
na gorze przyrzadu pomiarowego znajdowat si¢ posrodku znaku. Stan ten mozna
osiagna¢ odpowiednia regulacja nog statywu. Zaleca si¢ nastawi¢ blok pomiarowy w
wysokosci od 600 do 900 mm nad poziomem jezdni.

e Blok pomiarowy nalezy ustawi¢ przy pomocy szczerbinki i muszki tak, aby byt
dotrzymany kat przepisowy 22° wzgledem obrzeza jezdni. Odlegto$¢ od obrzeza
jezdni lub od linii srodkowej jezdni do osi urzadzenia geometrycznego nalezy okresli¢
przy pomocy miarki, ktéra jest na wyposazeniu walizki. Odleglo$¢ do obrzeza jezdni
moze by¢ minimum 1 m. W odlegtosci okoto 10m od urzadzenia nalezy przy pomocy
miarki pionowo wyznaczy¢ jednakowa odlegto$¢ od obrzeza pasa ruchu, ewentualnie
osi, ktora jest utworzona przez muszke i szczerbinke znajdujace si¢ pod gorna strona
bloku pomiarowego. Nalezy przestrzegac¢, aby wlasciwa muszka i szczerbinka
znajdowaty si¢ po przekatnej bloku pomiarowego. Po nastawieniu nalezy poprawnie
unieruchomié-ustabilizowa¢ blok pomiarowy.

Operator :
celujacy Miarka prosta
wiasciwy (miarka
S Kat anteny
radaru
Blok Bomiar. \ Kat
na tréjnogu K
Celowniki amery

Rys. 28 Pomiar z prawej strony drogi
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Miarka prosta - Operator
(miarka Celowniki ity
10m wlats'c‘iwy
7:(

=

[
g Blok pomiar.

na statywie
Kat
kamery
Kat anteny
radaru

Rys. 29 Pomiar z lewej strony drogi

e Nalezy przestrzegac¢, aby obiektyw kamery byl zawsze skierowany w kierunku
kontrolowanego pasa ruchu. Schemat nastawienia kata kamery CCD 1 glowicy radaru
jest demonstrowany na rysunku pogladowym, ktory znajduje si¢ na gornej czesci
bloku pomiarowego. Kamerg nalezy ustawi¢ do wtasciwej pozycji wyjsciowej
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7. INSTRUKCJA OBSLUGI.

7.1. Wazne wskazowki dla obstugi

Zanim przejdziemy do obstugi radaru niezbedne jest poruszenie kilku waznych spraw
wynikajacych z poprzednich opisoéw.

e Kiedy pracujemy z urzadzeniem konieczne jest utrzymanie optyki w czystosci, anteny
radaru w sprawnosci 1 lampy blyskowej w czystosci.

¢ Majac na uwadze tatwos$¢ utrzymania nastawdw urzadzenia w normach zaleca si¢ nie
ustawianie urzadzenia narazajac go na duza ekspozycjg stoneczna

¢ Nie wystawiaj sprzetu na deszcz.

o Wszystkie faczowki moga by¢ zataczane lub roztaczane tylko przy braku wlaczonego
zasilania.

e Majac na wzgledzie bezpieczenstwo (ochrona przed niebezpieczenstwem porazenia
pradem) taczowka ,,V* taczaca generator lampy btyskowej z lampa moze by¢ rozlaczana
tylko, gdy generator jest wytaczony i nie wezesniej niz po 10 sekundach od jego
wylaczenia.

e Jezeli nie uzywasz lampy btyskowej przez dtuzszy czas (kilka miesigcy) jest wskazane
wlaczy¢ ja na 10 minut wczesniej, zanim begdzie robione pierwsze zdjgcie, aby dotadowac
kondensator do petnej wydajnosci.

e Jakakolwiek zauwazone uszkodzenie, niedoktadno$¢ w pracy itp., powinno by¢
natychmiast zgtoszone do centrum serwisowego.

o Jezeli baterie w wersji przenosnej sa tadowane poza samochodem, nalezy je odtaczy¢ od
urzadzenia radarowego dopiero wowczas podtaczy¢ do tadowarki.

7.2. Wilaczanie radaru.

Model AD9 T jest wlaczany do pracy poprzez wcisnigcie przycisku ,,ON* na ekranie i
przytrzymanie go przez 5 sekund. Model AD9 O wlaczany jest automatycznie, kiedy przyrzad
pomiarowy jest zainstalowany (wtozony) do skrzynki.

Po wlaczeniu radaru do pracy przeprowadzany jest test w nastgpujacej kolejnosci:

Test temperaturowy — w przypadku, gdy temperatura wewnatrz radaru jest nizsza niz
0°C, czerwona dioda si¢ $wieci z przerwami 1 sekundowymi. Grzejnik jest wlaczany i radar
jest podgrzewany. Gdy temperatura jest satysfakcjonujaca, czerwona dioda gasnie 1 test jest
kontynuowany.

Test zasilania — testowana jest bateria zasilajaca. Podczas tego testu zielona dioda
swieci jako wskaznik. Jezeli pojemno$¢ baterii jest niewystarczajaca to dioda czerwona
swieci si¢ przez 15 sekund i radar jest wyltaczany. Jezeli pojemnos$¢ jest wystarczajaca
czerwona dioda zatacza si¢ 1 wylacza i test jest kontynuowany.

Test temperatury pracy, — Jezeli temperatura pracy przekracza 60°C czerwona dioda
zapala si¢ na 15 sekund i radar jest wylaczany. Jezeli test jest OK czerwona dioda zapala sig 1
gasnie 1 zielona dioda zapala sig.

Test zasilacza wewnetrznego — poziom mocy zasilacza jest sprawdzany w ciagu 6
sekund. Jezeli wykryte zostaje zbyt niskie napigcie to czerwona dioda zapala si¢ na 15 sekund
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i radar jest wylaczany. Jezeli poziom napigcia jest wystarczajacy to zielona dioda wiacza si¢ i
wylacza. Po tym teécie czerwona dioda nie powinna si¢ wigcej ani wlacza¢ ani wylaczac.

Jezeli test przeszedt poprawnie, zielona dioda zapala si¢ i pozostaje w tym stanie przez
caly czas.

W przypadku modelu AD9 O zielona dioda jest w stanie wlaczenia tylko od momentu
wlozenia urzadzenia do skrzynki. Podczas automatycznego startu procesu pomiarowego zoita
dioda $wieci si¢. Kontrola tego modelu jest identyczna do pozostatych tylko jest
wyprowadzona na zewngtrzny komputer.

Kiedy startujemy program na ekranie pojawia si¢ nastgpujacy napis:

Rys. 30 Informacje w trakcie startu programu.

Po tym wstgpie zapala si¢ ekran 1 wzywa operatora do zalogowania si¢. Musi zostac¢
wprowadzone hasto. Radar nie pracuje bez wprowadzenia hasta. Kiedy uruchamiamy
program po raz pierwszy domys$lne hasto jest ,,RADAR®. Hasto powinno by¢ zmienione
przez operatora po pierwszym starcie. Haslo moze zawiera¢ cyfry oraz duze i mate litery.

‘

Capstock| Numilock PoEierd

| Rys. 31 Wprowadzanie hasta.

Po wprowadzeniu poprawnego hasta system wys$wietla gtowne menu. Po
prawidtowym zalogowaniu si¢ hasto moze by¢ zmienione w trybie opisanym w sekcji 7.4.1.

Kiedy pojawi sig ekran zalecane jest ustawienie kontrastu.
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7.3 Struktura interfejsu uzytkownika.

Caly system kontroli mozna przedstawi¢ graficznie w postaci diagramu.

Caly system kontroli mozna przedstawi¢ graficznie w postaci diagramu.

Logowa

nie — wprowadz hasto

v

Menu gtowne

+

A

Ogladanie obrazow

A 4

Wybor obrazu

A 4

—>

Przetwarzanie obrazu
(filtry, histogramy)

Podglad dziennika

\ Oznaczanie obszaru

A zainteresowania

(tablica, kierowca) + wydruk

Transmisja obrazu

\ 4

Dodatkowe wprowadzenie
numeru tablic,

Statystyki

A 4

> Ekran pomiaru

Ustawienia radaru

A 4

Ustawienia wideokamery

A 4

g Test radaru

Wprowadzanie nazwiska operatora i
swiadka pomiar6w

Opis 1 ustawienia urzadzenia |

/ Wprowadzanie miejsca,

pozycji pomiaru, limitu

Opis 1 ustawienia urzadzenia II

A 4

Sprawdzanie hasta

_’
< predkosci w tym miejscu
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Rys. 32 Schemat logiczny procesu przetwarzania

7.4 Menu Giéwne.

Po wprowadzeniu poprawnego hasta wchodzimy do gtéwnego menu, ktore pokazano
na rysunku.

Nezekazynenie 2djgd Oyl | ustarslents ez qdzen |

Stakysbuka Opls i usbawteniy urzdcdzed ||

Fakphozenie progiami

ITamiceda radane

Rys. 33 Gtowne Menu.

Naciskajac odpowiednie pole przechodzimy do kolejnego menu. Oddzielne pola menu
beda omoéwione szczegdtowo pdzniej. Opiszemy to chronologicznie, biorac pod uwage
kolejnos¢ poszczegodlnych czynnosci.

7.4.1. Opis ustawien urzadzenia pomiarowego I.

Wybierajac to pole wchodzimy do trybu ustawiania pomiaréw urzadzenia pomiarowego jak
narys 34

Mzt

Swiatek: pomian

Stanawision,
Migjsce wykroczeni,
Limi

Jednostha prediola trm A Firiise, Hathy

Jezyk komunik vy ol i {3 Tt sygnahy diwiekownga:
OFF

Poamiiar tesE oy

SEAIT FHS RPN P ans

wxart vachaa o zdpeciu

51 glosu

Rys.34 Nastawy urzadzenia pomiarowego

Naciskajac pole MIERZYL przechodzimy do pola ekranu edytowanego przez
uzytkownika, okreslajacego pomiary. W komputerze jest niezalezna baza danych dla kazdej
osoby dokonujacej pomiaru. Pozwala to na autoryzowanie os6b mogacych pracowac na
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danym urzadzeniu, zmiany moga by¢ dokonywane tylko przez niektére osoby uprawnione
zapisane w bazie. Osoby te sa oznakowane w bazie indywidualnymi kolejnymi numerami jak
pokazano na Rys. 35. Podobnie jest ze §wiadkami pomiarow, ktorzy sa wpisywani do bazy
Swiadkow.

CapsLock|{MumLock| Space Fowrot

Rys. 35 Przyktad wprowadzania osoby dokonujacej pomiaru i $wiadka.

Edycja miejsca pomiaru i limitu predkosci pokazuje Rys. 36.

hlagjicn wpkos 2ania | Limit
LASA, NE 50

CEEmmes

Capslock|MumLock| Space Powrat

Rys. 36 Przyktad wprowadzonego miejsca pomiaru i limitu predkosci.

Limit predkosci w danym miejscu jest limitem predkosci okreslonym specjalnymi
znakami drogowymi lub innymi regulacjami. Limit ten nie ma nic wspolnego z limitem, jaki
ustanawiamy w radarze i ktérego przekroczenie w trakcie pomiaru powoduje automatyczne
dokumentowanie. W komputerze jest specjalna baza miejsc z limitami predkosci. Takie
miejsca moga by¢ wpisane tylko raz i w trakcie pomiaréw sa przywotywane poprzez wybor
z istniejacej bazy.

Wszystkie wejscia w okno przetwarzania sa dokonywane nast¢pujaco: wybierz
wymagana pozycjg, nastgpnie edytuj lub wprowadz nowy tekst uzywajac klawiatury lub pol.

Wydano: 20. 8. 2004 Page: 39



Garda Systems Sp. z 0.0. AD9

Zatwierdz informacjg przyciskajac pole POTWIERDZ albo powréé do trybu ustawien
przyciskajac pole POWROT.

Pozostate dane pokazane na ekranie ( Rys. 36) sa wprowadzane poprzez odpowiednie
naciskanie pol 1 strzatek | ,1. Konczymy ustawianie indywidualnych ustawien pracy
urzadzenia przyciskajac pole POTWIERDZ.

7.4.2. Ustawienia radaru.

Lim#E coobowych

Limit cigrarawrech

Mierzony kianuna

Eatlpg ponakans

Tacha constant

Rys. 37 Ustawienia radaru.

Na Rys.61 widzimy 5 po6l (przyciskéw) wyboru. Poprzez ich przycisnigcie wybieramy
rodzaj danych, ktore bgda ustawiana za pomoca strzalek 11 | . Konczymy ustawianie poprzez
przycisnigcie pola POTWIERDZ.

Mozliwe ustawienia w trybie indywidualnym:
— Limit predkosci samochodu -  od 1 do 239 km.h™" jest to zakres predkosci,

ktory jest okreslany w odniesieniu do kierujacego pojazdem, jezeli ten limit jest
przekraczany to urzadzenie tworzy odpowiedni rekord ( zapis) w trybie pomiarowym,

— Limit predkosci sam. Cigzarowego - od 1 do 239 km.h™' jest to zakres predkosci,
ktory jest okreslany w odniesieniu do cigzaréwek, jezeli ten limit jest przekraczany to
urzadzenie tworzy odpowiedni rekord ( zapis) w trybie pomiarowym,

Dozwolony kierunek 4 ;1 471 odjazd, najazd, oba kierunki.

Odleglo$¢ pomiaru 20m, 30m lub 60m ' — mozliwe ustawienia

zasiggdw pomiarow,

— Stala Tacho tylko informacyjnie
— Test radaru wchodzimy w test czgsci programu — patrz Sekcja
9.1.

7.5 Ustawienia Wideokamery.

Wydano: 20. 8. 2004 Page: 40



Garda Systems Sp. z 0.0. AD9

Ten tryb zezwala na ustawienie parametrow zapisu obrazow (zdjec). Tutaj ustawiamy
parametry czasu, iris, automatycznej ekspozycji i trybu pracy lampy btyskowej. Jezeli pole
VIDEO jest wlaczone na ekranie widoczna jest aktualnie nagrywana scena.

Listwa informacyjna ponizej obrazu pokazuje aktualne ustawienia iris, czasu
ekspozycji, lampy btyskowej, date, czas a w przypadku wersji w pojezdzie rowniez predkosc
wlasna pojazdu.

Poszczegodlne przyciski odzwierciedlaja nastepujace funkcje:

Czas ekspozycji w trybie z Iris — Ustawia tryb kontroli ekspozycji. Mozna dokona¢
wyboru nastgpujacych trybow: reczny, automatyczny 1/500 lub automatyczny 1/60.

Jezeli wybierzemy tryb pierwszy to iris i czas beda dokladnie ustawione zgodnie
z instrukcja operatora. Wartosci sa ustalone i nie ma automatycznej kontroli ekspozycji.

W trybie Automatycznym 1/500 kontrola automatyczna ekspozycji przebiega w ten
sposob, ze warto$¢ iris jest regulowana, dozwolone sa duze zmiany o$wietlenia i rOwniez czas
jest zmieniany. W systemie nigdy nie jest ustawiany czas dtuzszy niz 1/500. Jest zalecane
uzywac tego trybu do rejestracji pojazdow samochodowych, poniewaz nie powoduje to
rozmywania si¢ zdjec.

Tryb automatyczny 1/60 moze by¢ stosowany do automatycznej kontroli iris i czasu w
catym zakresie r6znych wartosci. Ten tryb moze by¢ stosowany przy $ciaganiu obrazéw w
trybie wideo. Nie jest to aplikacja dla radaru w ruchu drogowym.

Tryb pracy lampy blyskowej — w tym trybie mozliwe jest dokonanie wyboru trybu
pracy lampy btyskowej. Jezeli wybierzemy tryb rgezny, lampa bedzie si¢ wiaczala i wytaczata
na polecenie operatora. Jezeli wybierzemy tryb automatyczny to lampa bedzie si¢ wiaczata
automatycznie na bazie pomiaréw ekspozycji wykonanych przez automat W tym przypadku
automatyczna regulacja wiaczy tryb automatyczny1/500. Jezeli poziom o$wietlenia zmniejszy
si¢ do limitu minimum lampa bedzie wlaczona automatycznie. Kiedy automatycznie wiaczy
si¢ lampa iris ustawi swoje wartosci, jakie obowiazuja dla nocnego iris. Na kolejnych
rysunkach przedstawiono w sposéb szczegoétowy wyjasnienie niektorych mozliwosci
wideokamery, lampy blyskowej 1 ustawien iris. Zakres lampy btyskowej moze by¢ wybierany
albo bezposrednio poprzez warto$¢ nocnego iris albo poprzez wprowadzenie odlegtosci od
rzeczywistego ruchu. Wartos$¢ iris w tym przypadku jest konwertowana poprzez liczbe zadana
w lampie blyskowe;.

1l Tryle czaan madminglinia b kis;
T 7 i

G madwietlemd; 17500 5.

Prrilonat 0.5

Teyls lanagy by vy roeanie

Fhet 2 wihpe 2oy

Ostredd: L m

5 | il 0 | St o
sz a0 [ e 2o DTSRGS ormh | feeet
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Rys.38 Przyktad recznego ustawiania trybu pracy lampy blyskowe;.

W przypadku, gdy w trybie rgcznym o§wietlenie jest niewystarczajace uruchamiamy
lampg poprzez przycisnigcie przycisku Flesz.

Wszystkie ustawienia wartosci iris oraz odleglosci odbywaja si¢ na zasadzie uzycia
strzatek.

| 3 Ty caasu madwietlania i Inic;
Aubinak dmeaks, 1500 5)

L Jaskrawodc: 4

3 Mocna przysdonas 4.8

3 Zasien lenpy blyikomej: 33
m

Tyl Rannpey bbys K]z Adtonmal

Fleszwlprz

Qatrad s 1O m

el A0 i

Fota

Przestoan[ 8 | EERT 15005 | Stan fleszal oFF |
[P Gaa 21 24:25 [0, 200+ | ashormictn DR |

Rys. 39 Automatyczny tryb iris i automatyczny tryb lampy.

Poprzedni rysunek pokazywal typowe ustawienie automatycznej kontroli ekspozycji
przy nagrywaniu ruchu samochodowego. W tym przypadku, po wiaczeniu lampy btyskowej
nowe ustawienia Nocnego Iris zostang zastosowane.

Dla korekcji automatycznej kontroli rowniez jaskrawo$¢ moze zosta¢ zastosowana.
Poprzez selekcjg poziomu szarosci moze by¢ kontrolowany obraz, warto$¢, ktorego jest
regulowana poprzez automatyczna kontrolg ekspozycji. Nie zerowe ustawienia w wartosciach
dodatnich moga by¢ uzywane w przypadku, kiedy automatyczne nagrywanie jest prowadzone
w sztucznym oswietleniu. Nie zerowe ustawienia w warto$ciach ujemnych moga by¢ uzyte w
przypadku, kiedy promienia stoneczne padaja na tablicg rejestracyjna pod takim katem, ze
tablica jest zbyt jasna.

Poprzez przycisniecie POWROT program wraca do menu programu.

Poprzez naci$nigcie FOTO mozemy robi¢ reczne zdjgcia. Obrazy zrobione przy tym
sposobie sa zapamigtywane 1 jest dostgpne przegladanie lub dalsze przetwarzanie, jezeli jest
potrzebne. Takie zdjgcie jest uzupetnione data i czasem. W wersji mobilnej przy niezerowe;j
szybkos$ci wilasnej jest rowniez warto$¢ predkosci przed data i czasem.
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Kierunek C -
poruszania zas8 Data dokonania
. . dokonania :
sie pojazdu s pomiaru
pomiaru
Zmierzona
predkosé

L81km/h 1

e Sl S 0000008408 0001 J02

Numer Numer
Zasigg obrazu seryjny .
radaru urzadzenia
Wideokamera Ograniczenie Ogniskowa
obrocona w predkosci soczewki
prawo lub lokalne

Rys. 40 Przyktadowy obraz wraz z danymi.
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Kierunek
ruchu
pojazdu

Czas
dokonania
pomiaru

Zmierzona
predkosc

s Dkm /h

Zasigg
radaru

14:3:.4:0?

1505 2003

e T

Data dokonania
pomiaru

I COOCOIOEER CO01/02

Wideokamera

obrocona w lewo

lub prawo

Ograniczenie
predkosci

Rys. 41 Przyktad obrazu wraz z danymi uzupetiajacymi.

Wydano: 20. 8. 2004
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Podsumowanie informacji pokazywanych na obrazach:

Identyfikacja pomiaru: Strzatka pokazuje kierunek jazdy badanego pojazdu
(nadjezdzajacego — strzatka w dol, odjezdzajacego — strzatka w gore).

Predkos$¢ zmierzong: predkos¢é zmierzona w km/h.

Czas: aktualny czas dokonania pomiaru.

Data: aktualna data dokonania pomiaru.

Zasieg radaru: ustawiony zasigg (20, 30, 60m).

Numer obrazu: kolejny numer obrazu zapamigtanego w urzadzeniu.

Numer seryjny: ten numer jest staty i identyfikuje urzadzenie, ktorym dokonywano
pomiardw.

Wideokamera obrocona w lewo lub prawo: te dane sa wysSwietlane tylko w modelu
ADOT.

7.6 Pomiar.

Kiedy przycisniemy przycisk Pomiar w menu programu ( patrz rys 33) wchodzimy w
tryb pomiarowy.

Image viewing

Photo
Heasring- OF Rys. 42 Ekran trybu pomiarowego —
Expostre time urzadzenie stacjonarne.
Iris.

Flash
Focusing

N

Return
N2:59:09 |03.06.2003

Linijka statusu

Linijka dolna
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Image viewing

Photo

Measuring: OFF

Exposure time Rys, 43 Ekran trybu pomiarowego -
urzadzenie mobilne.

Iris

Focusing

’—
’—
’—
Flash
’—
’—

Ten obraz jest ANGIELSKI

Zoom

Linijka statusu

Linijka dolna

Ekrany procedur sa bardzo podobne. Jedyne roznice to, ze w urzadzeniu MOBILNYM
istnieje dodatkowe pole pokazujace predkosé wtasna pojazdu z zamontowanym radarem.

Pomiar moze by¢ dokonany badz z urzadzenia stacjonarnego badz z zamontowanego
w pojezdzie. Pomiar z urzadzenia zamontowanego w pojezdzie jest mozliwe tylko dla
urzadzenia typu AD9C. Nie ma réznic w dokonywaniu pomiaru pomigdzy urzadzeniami
stacjonarnym i mobilnym. Kiedy dokonujemy pomiaru z urzadzenia w ruchu to kierunek
jazdy musi by¢ za pojazdem badanym a wszystko pozostale jest zachowane. Aby zachowa¢
wazno$¢ pomiaru predkosé pojazdu z urzadzeniem musi by¢ stata. W przypadku zmienne;j
predkosci pomiar jest blokowany.

Opis poszczegdlnych przyciskow:

Podglad widoku — wchodzimy w tryb podgladu — patrz sekcja 7.7.
Zdjecie — recznie zrobione zdjgcie.

Pomiar: — poprzez naci$nigcie dokonujemy pomiaru, kolejne nacisnigcie dokonuje
zmiany pomiaru trybu pomiaru na on. Przez nacis$nigcie przycisku konczymy pomiar.

Czas ekspozycji — w trybie recznym ustawiamy iris 1 ekspozycj¢ dla trybu pracy
wideo ( Rys.40), czas ekspozycji ustawiamy strzatkami.

Lampa blyskowa — w przypadku recznego ustawiania lampy btyskowej w trybie
pracy wideo (rys, 40) gdy nie ma wystarczajacego o$wietlenia wlaczamy lampe. Jezeli
swiatto jest niewystarczajace lampa jest roztaczona lub ma uszkodzenie pojawia sig blad 1 jest
wyswietlana wiadomos$¢ o tym na ekranie. Po udanym wilaczeniu lampy obrazy sa
automatycznie dokumentowane z uzyciem lampy blyskowej. Lampa si¢ wylacza sama, gdy
intensywno$¢ oswietlenia wrdci do wymaganego poziomu a tryb pracy lampy jest
automatyczny

Ogniskowa — mozemy zmienia¢ ogniskowa soczewki.

Informacje wys$wietlane na ekranie podczas pomiaréw pojazddéw w sytuacji, gdy nie
robimy zdj¢¢ podczas pomiardw.
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W przypadku, gdy pojazd przekracza limit predkosci, obraz mierzonego pojazdu
pojawia si¢ na ekranie i ponizej w linii statusu (zobacz rys. 40,41) pojawiaja si¢ nast¢pujace
dane: kierunek jazdy, typ pojazdu (cigzarowy lub osobowy), predkos$¢ pojazdu, czas i data
pomiaru w wersji stacjonarnej, lub czas i wlasna predko$¢ pojazdu w wersji mobilne;.
Predkos¢ wlasna w wersji stacjonarnej jest rOwna zero. W tym samym czasie jest wykonana
digitalizacja obrazu.

Istnieje szereg przypadkow podczas dokonywania pomiaru, kiedy nie jest robione
zdjecie pojazdu. Tak jest w przypadku, gdy predkos¢ pojazdu jest ponizej ustanowionego
limitu. Co wigcej, jest rowniez mozliwe, ze w niektorych przypadkach nie ma weryfikacji
pomiarow. Ostatnia mozliwos$cia jest sytuacja, w ktorej lampa btyskowa jest wtaczona, ale nie
jest gotowa do zadziatania i w tym przypadku nie jest robione zdjecie.

Wszystkie wyniki tych pomiaréw sa wyswietlane w dolnej linii ( patrz rys 40,rys 41).
Dane w tej linii sa widoczne az do momentu, kiedy sa zamienione przez inne rezultaty
pomiarow.

Zakonczenie pomiarow.

Konczymy mierzenie poprzez przycisnigeie przycisku MIERZENIE: ON. Naciskajac
przycisk POWROT wracamy do poprzedniego menu.

5.7 Podglad zdjecia

Funkcja przegladania obrazoéw jest wybierana bezposrednio z menu gldwnego — rys
33- poprzez naci$nigcie pola PODGLAD ZDJECIA, lub z menu pomiardw — rys 44 — poprzez
nacis$nigcie przycisku z takim samym opisem. Po nacisnigciu tych przyciskow pojawia sig
menu gdzie nalezy dokona¢ wyboru czy chcesz obejrze¢ nowe czy przekazane w procesie
transmisji obrazy.

Dyt i s lamiania urzaclzen ||

m ‘

Rys. 44 Dialog wyboru obrazow.

Na dysku komputera sa gromadzone dwie grupy obrazow. Jedna dotyczy dokonanych
nowych pomiarow, ktére nie byty zapisywane na no$niku wymiennym, druga obrazow, ktore
zostaly wyslane na drodze transmisji w trakcie ostatniej sesji.
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| Przed transmisjq obrazéw | | Po transmisji obrazow

— —
Mo
Nowo pobrane pusty
obrazy Nowo pobrane
Nowe obrazy
/\
/\
Obrazy ostatnio < ostatnio
wystane Obrazy ;)statnlo wystane
Whyslane wystane
Y Wyslane

\// h —
e ——
Rys.45 Zasada gromadzenia obrazow w komputerze.

W obu czgséciach, zar6wno nowych obrazéw jak i transmitowanych, przegladanie
odbywa si¢ w ten sam sposob. Zasady gromadzenia obrazéw ich backupu jest pokazana na
rysunku powyzej. Po wykonaniu wyboru typu obrazow ( transmitowanych/nowych)
wyswietlany jest standardowy dialog jak na Rys. 46.

Falo o Ol5 1 27052004 B 1
1 Poprzec. strona
Fato I 3:0M:52 21052004 —_—
| I ota STROma
Foto B3:01:24 21052004
Fate 12:13:02 21052004
L] 207 kengle 14202298 3105, 2004
i 207 ke 1420749 3052004
Foto 222713 31.0%.2004
Fato 1407 0L 0e, 2004
Fato PRV ERR | 0L, 2004

Rys. 46 Dialog selekcji obrazow na stronie.

Po wykonaniu wyboru obrazéw mozemy przeglada¢ poszczegodlne strony poprzez
naciskanie przyciskow znajdujacych si¢ po prawej stronie. Obrazy sa ulozone datami i czasem
ich wykonania. Kiedy wybieramy obraz, przechodzimy do nastepujacego ekranu — Rys. 47.
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e TR = | B )

Poprzedni

MasEepy

Dodatkowe daree
12z

Obszar zdjecia

Flltr pas krawad cl

Hisbagram

L 24w BiloniTh Sesen OEEbiImE s

Laostrz, mocne

| & 207 km/h 14:07:49 31.05.2004

wigladzente krawedzl

Pawiek s renie Obiraz sopginalry

Rys. 47 Przetwarzanie obrazu.

Brak samochodu

Uzywajac przyciskow Poprzedni i Nastepny mozemy rowniez przeglada¢ baze¢
danych obrazow. Jakkolwiek baza danych nie ma mozliwosci bezposredniej selekcji. Mamy
mozliwo$¢ filtracji cyfrowej, funkcje cyfrowych filtréw moga by¢ dostarczone. Filtry moga
obejmowac caty obraz jak rowniez wybrany piérem obszar.

Stosujemy cztery filtry dla obrazow: Filtr jaskrawosci, Histogram, Mocne
zaostrzenie 1 Wygladzanie krawedzi. Przyktady zastosowan sa podane na kolejnych

rysunkach.

Filtr Jaskrawo$ci zastosowany do catego obszaru

_ __ __ ]

FanFmndh  T9RTAn BlJRS.ERG

Poprzedni

L o DdforsT Bdwwen OO0

-
| & 207 kmj/h 140749 31.05.2004

Maskepy

Dodatkowe daree
1023

Obszar zdjecia

Filtr jas krawoscl

Hisbagram

Laostrz, mocne

wiygladzente krawedzl

Prawisk s enie Obiraz orpginalmy

Rys. 48 Przyktad stosowania filtru jaskrawosci
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Nastgpny rysunek pokazuje zastosowanie filtru do wybranej czgsci obrazu. Ta czgs§¢
dotyczy tablicy rejestracyjnej i byta wybrana przy uzyciu piora a nast¢pnie zastosowano filtr
Histogram poprzez nacisnigcie przycisku.

‘:rSka_s'h 143407 15.05.2003 Previous

Next

Additional data

Areas of interest

Brightening

Histogram

P 30m|60km/h 28mm 0000010392 0001,/02
Hard sharpening

Rys.49 Histogram

1 59 km /h 14:34:07 15.05.2003 Smooting out edges Zastosowany dO Wybranej CZQéCi

obrazu

Enlargement Original Return

Rys angielski

Dodatkowe dane — w tym trybie wybieramy numer rejestracyjny pojazdu i mozemy
obejrze¢ lepiej widoczny numer oraz dodaé tekst notatki.......... — Rys. 50.

W prawym gornym rogu pokazany jest obraz z czgécia dotyczaca tablicy. Jezeli obraz
nie poddaje si¢ filtracji ( patrz opis przetwarzania) przetwarzanie jest obstugiwane, aby
wyswietli¢ wynik na ekranie. Jezeli wybieramy numer rejestracyjny w trybie Obszar
interesujacy bedzie wyswietlane pole obrazu. W oknie Prawo jazdy wprowadzamy numer,
poprzez przycisk Zatwierdz mozemy przechodzi¢ pomiedzy oknami, gdzie mozemy otwierac
zapiski ( notatki) jezeli chcemy. Naciskajac ZatwierdzZ zatwierdzamy a wyciskajac Wré¢é
przechodzimy dalej.

_

Rys. 50 Dodatkowe dane.
Rys angielski

1 2 3 1 5 6 7 8 9 0 - = -
Qlw|EJR|]T|YJulirjolr]I]1]<]-=
A S D F G H J K L \ Del
*lz|lx]clviB|N]M]|, /
Page: 50
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Zatwierdzenie wizerunku kierowcy— Poprzez wybor tego trybu przechodzimy do
ekranu pokazanego na Rys.51. Stworzono tutaj specjalne okna na wizerunek kierowcy oraz
tablic rejestracyjnych. Piérem wybieramy interesujacy nas obszar obrazu i1 poprzez
przycisnigcie Potwierdz zgodnos¢ obszaru z licencja lub ZatwierdZ wizerunek kierowcy
zaznaczamy wybrane obszary. W ten sposob wybrane fragmenty sa wyswietlane w
specjalnych oknach. Przyczyna wyboru takiego rozwiazania jest stworzenie mozliwosci
obrobki filtrami osobnych obszaréw. W ten sposob najlepszy rezultat osiagnigty dla tych pol
moze by¢ archiwowany. Obszary wybrane w ten sposob sa transmitowane do programu
ARCHIV.

HRFIne Sl DEchFodl  ATARE

WrlaaE obwazu

Potvlerdz zgodnats obszam =
ligerscjg

Eatwlordzenic wizcrmku
Rimrawey

Fomlar stan (xy)
Crenwlieny

Poswirdt

Rys. 51 Zaznaczajac numery rejestracyjne pokazujemy je w osobnym polu.

Powig¢kszanie — Poprzez wyciskanie tego przycisku obraz jest powigkszany. Jezeli
przed powigkszaniem wybraliSmy pidrem jaki$ punkt obrazu to powigkszanie dotyczy
obszaru najblizszego.

Oryginal — poprzez wyciskanie tego przycisku wracamy do oryginalnego obrazu. To
oznacza, ze wyswietlany obraz jest zgodny z zapamigtanym w komputerze. W komputerze
zawsze jest zapamigtany obraz oryginalny, bez zastosowanych zmian zwiazanych
z filtrowaniem i funkcjami zmiany skali

Return — wracamy do trybu wyboru stron — Rys.46
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7.8 Transmisja obrazow.

Do tego trybu mozemy przejs¢ z menu glownego (Rys.33). Po naci$nigciu przycisku
Transmisja obrazéow — wyswietlony zostanie ekran jak na Rys. 52.

brak rysunku

Rys. 52 Transmisja obrazu.

Jezeli wybierzemy Tak, rozpocznie si¢ transmisja obrazu — zobacz Rys. 53.

Felglyz] zdjgcia

PrzoCazuje..
Proszg caekad..

Preokazane oheasy Lulyty cas
I 15 ] [CHHES
Cagatam: obrazdw Paostahs czas

T I - I

Rys. 53 Informacje dotyczace transmisji obrazu

Po przetransmitowaniu obrazu, program wraca do menu gléwnego — Rys.33. Jezeli w
trakcie transmisji pojawi si¢ jakikolwiek blad to bedzie on uwidoczniony na ekranie. Lista
informacji o btgdach i mozliwym zadziataniu jest podana w Zataczniku nr.1.
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7.9. Pomocnicze funkcje urzadzenia
Funkcje pomocnicze sa wybierane poprzez naci$nigcie odpowiednich przyciskow w menu

gléwnym widocznym na Rys.33.
7.9.1. Opis ustawien urzadzenia pomiarowego 11

Ekran ten ma tylko znaczenie informacyjne. Zawiera informacje o niektérych
specjalnych ustawieniach oraz informacje diagnostyczne o urzadzeniu.

Typ urzadzenia pomiarowego — jest to informacja o trybie ustawien. Dla radaru
wersji AD9T i ADIC jest to MOBIL. Dla AD9P i AD9O jest to STACJONARNY. Zmiana
tego skutkuje tym, ze jezeli wybierzemy STACJONARNY to mierzenie rozpoczyna sig
automatycznie w momencie wlaczenia urzadzenia.

Typ soczewki — typ aktualnie uzytej soczewki
Video camera status — aktualna temperatura kamery cyfrowej

Napigcie zasilacza komputera — w tym polu mozliwe jest sprawdzenie limit napigcia
wewnetrznego zasilacza ( pierwsze trzy dane) oraz aktualnego napigcia baterii — ostatnia
dana.

Temperatura sensoréw — tu pokazana jest temperatura aktualna wewnatrz komputera
1 klimatyzatora.

Licznik obrazow — aktualna warto$¢ licznika obrazow.

Numer seryjny urzadzenia — Numer seryjny urzadzenia. Musi on by¢ zgodny
z dokumentami dostawy urzadzenia.

Wersja oprogramowania— wersja oprogramowania sterujacego komputera.
Wybrana drukarka — typ drukarki, jesli zalaczona

Licznik blyskéw lampy — liczba oznaczajaca ilo$¢ uzycia lampy btyskowe;.

Brak zdjecia

Rys.54 Opis i1 ustawienia urzadzenia mierzacego II.

Poprzez nacis$nigcie przycisku RETURN powracamy do menu glownego.
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Przegladanie protokolu.

W urzadzeniu przechowywany jest protokot zdarzen opisujacy bledy krytyczne oraz
informacje o wlaczaniu 1 wylaczaniu urzadzenia i lampy btyskowe;.

Transimis ja zapisdw deiennika

Rys. 55 Protokoét zdarzen

Gdy wybierzemy przycisk  Przeglad protokolu w gldéwnym menu, na ekranie pojawi
si¢ poprzedni obraz. Pozwala to przejrze¢ protokét. Mozemy wywotaé indywidualne strony,
weciskajac przyciski znajdujace si¢ po prawej stronie. Przez nacisnigcie Transmisja zapisow
dziennika mozemy skopiowac protokot (file journal.txt) na no$nik archiwalny.

Protokot nie moze by¢ usunigty w zaden sposob. Jego rozmiar jest ograniczony
programowo, i jezeli ten limit jest osiagnigty, najstarsze zapisy sa automatycznie usuwane.

Woeiskajac przycisk Powrét wracamy do menu glownego.

7.9.2. Statystyki.

Dziatanie urzadzenia moze by¢ monitorowane na ekranie Statystyka. Mozemy tam
znalez¢ ogdlna liczbg zmierzonych pojazdow i liczbg zapamigtanych obrazéw na dysku. Co
wigcej poczatek 1 koniec oraz przerwy czasowe pomig¢dzy pomiarami? Mozna obejrzec
indywidualny obraz pomiaru oraz statystyka moze by¢ przeniesiona na no$nik archiwalny.
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Pierwsza strona

Poprized. strona

"-.ll'-.[ll':'ﬂll £Lroima

[skatmia skrona

==

Rys. 56 Statystyki.

Szczegotowe dane statystyczne sa gromadzone w specjalnym zbiorze. Zbior ten
zawiera informacje o wszystkich dokonanych pomiarach. Zbior ten ma nazwe ,,statis.txt*
moze by¢ jako niezalezny zbior przenoszony na no$nik archiwalny.

Statystyki nie moga by¢ usunigte w zaden sposob. Jego rozmiar jest ograniczony
programowo, i jezeli ten limit jest osiagnigty najstarsze zapisy sa automatycznie usuwane.

Naciskajac przycisk Powrét wracamy do menu gléwnego.
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8. JAK POSTEPUJEMY NA ZAKONCZENIE PROCESU
POMIAROWEGO

8.1. Demontaz kamery ADIT.

Po zakonczeniu pomiardéw i transmisji obrazow ( zobacz sekcja 7.8) wylaczamy
kamer¢. Rozlaczamy kable, odkrecamy blok pomiarowy z tripodu 1 wktadamy do walizki.

Odtlaczamy kable od strony bloku zasilania i umieszczamy w walizce. Roztlaczamy
kable lampy blyskowej od ztacza ,,V*“, demontujemy lampg 1 uktadamy w walizce.

Ochraniamy zlacze ,,V* poprzez zalozenie na nie pokrywki. Sktadamy tripod do
przewozu i wktadamy do specjalnej skrzynki.
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9. KONTROLA I KONSERWACJA

9.1. Opreacje kontrolne

Naciskajac Radar test w trybie ustawiania radaru (patrz Rys.57) wchodzimy w czes$¢
programu gdzie sa testy. Naciskajac jeden z przyciskéw wchodzimy w odpowiedni test..

Symalacpr misrzenia praez BF

Rys. 57 Podstawowe menu testow.

Symulacja pomiarow przy pomocy MU

Aktywujac ten test podtaczamy do urzadzenia pomiarowego generator testow. Generator
ten tworzy sztuczne cele 1 porownuje wyniki pomiarow na ekranie. Jedna warto$¢ wskazuje
predkos¢ wygenerowana przez generator a druga predko$¢ zmierzona przez urzadzenie. Obie
warto$ci powinny si¢ zgadza¢ ztolerancja + 1 km/h, w przeciwnym razie przyrzad mierzy
wadliwie.

Kazdy z tych testéw moze by¢ zakonczony poprzez przycisnigcie Zakonczenie. Jezeli
wystapi blad to bgdzie on zapisany w protokole operacji.

OSTRZEZENIE: test nie moze byé przeprowadzany w czasie, gdy dokonujemy
jakiegokolwiek pomiaru; bowiem rezultaty beda zakldécone przez biezacy ruch. Poza tym test
nie moze by¢ przeprowadzany w ruchu. Bedzie on bowiem zaktocony niezerowa predkoscia
wiasna pojazdu.

9.2. Sprawdzanie przy pomocy symulatora HF

Ten test jest prowadzony identycznie dla modeli AD9T, AD90. Wytaczamy kamerg.
W trybie ustawiania parametréw (Rys.6) ustawiamy limit badania na 20 km/h dla dtugich 1
krétkich pojazdéw ( osobowe i cigzarowe). Idziemy do tryby pomiarowego i rozpoczynamy
pomiar.

Wilaczamy symulator, HF. Prz6d symulatora ustawiamy na osi anteny radaru w
odlegtosci mniej wigcej SO0mm od anteny. Krok po kroku, wtaczamy imitowana predkosc¢ i
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sprawdzamy dokonany przez urzadzenie wynik pomiaru. Mierzone predkosci nie powinny
odbiega¢ od zadanych wigcej niz o + 1 km.h™.
9.3. tadowanie baterii w modelu AD9 T

Podtacz fadowarke bezposrednio do baterii w otwartym bloku zasilania. Jest zalecane
pelne fadowanie baterii, przez co najmniej 8 godzin. Ladowanie jest catkowicie automatyczne
a status jest wskazywany przez lampke LED na froncie panelu tadowarki. Kiedy tadowanie
si¢ zakonczy, roztacz fadowarke od bloku zasilania? W ten sposob blok zasilania jest gotowy
do pracy.

9.4. Konserwacja kamery.

Aby utrzymac¢ sprawno$¢ kamery, jej techniczne parametry i dlugowieczno$¢ konieczne
jest dokonywanie regularnej obstugi serwisowej. Przeglady moga by¢ dzienne, tygodniowe,
miesigczne 1 roczne. Niezaleznie od przegladow nalezy S$cisle przestrzega instrukcji
operacyjnej, ktéra byta oméwiona w poprzednich rozdziatach.

9.4.1. Dzienna

e (CzyScimy anteng radaru i szkto reflektora lampy,

e Sprawdzamy wizualnie i funkcjonalnie konfiguracje kamery,

¢ Dokonujemy szybkiego ladowania baterii ( jesli jest potrzebne) w modelu AD9T
9.4.2. Tygodniowa

e Wykonujemy procedurg dziennego przegladu

e (CzyScimy elementy optyczne kamery.

9.4.3. Miesi¢czna
e Wykonujemy procedure tygodniowego przegladu,

e (CzysScimy powierzchnie wszystkich elementow kamery.
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9.5. Komunikaty btedow wraz z zaleceniami ( jezeli sg)

Jezeli pojawi si¢ jakikolwiek btad dziatania, na ekranie ukazuje si¢ komunikat o
btedzie. Ponizszy rysunek pokazuje przyktad takiego komunikatu.

Rys. 58 Przyktad komunikatu o

Taking pictures is not posssible! .
Contact service | Error code:-110 (45) lelee.

Error in communication with auto iris |

Lista wszystkich blgdéw 1 mozliwych dziatan jest podana w Zataczniku nr 2.
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10. PRODUCENT

RAMET C.H.M. a.s.
Letecka 1110

686 04 Kunovice

Czech Republic

Tel.: 00420 572 415 223 or 00 420 572 415 264

Fax: 00420572 415 250 E-mail: info@rametchm.cz ﬁ@@e% @
http://www. rametchm.cz é%ﬁi |

GENERALNY DYSTRYBUTOR W POLSCE:
GARDA SYSTEMS SP. Z 0.0.

00-846 WARSZAWA ul. WRONIA 35/37
POLSKA

tel./fax 48 22 654 16 77

e-mail: garda.systems@onet.pl
TLUMACZENIE 1 OPRACOWANIE STU INSTRUKCJI:
GARDA SYSTEMS SP. Z 0.0. ﬁﬁé%w

Powielanie niniejszeqo opracowania, dystrybucja lub dokonywanie w nim
jakichkolwiek zmian bez pisemnej zgody firmy Garda Systems jest zabronione.

__u
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Zalacznik nr 1.

Wykaz bledéw mogacych mie¢ miejsce przy transmisji obrazéw

Error at copying file ... !

Can't create directory !

Blad tworzenia powiazania z medium transmisji, na ktdrym zbiory ze statystykami,
protokotem lub informacjami serwisowymi miaty by¢ skopiowane. Upewnij si¢ czy medium
transmisji jest podtaczone do komputera.

2.

Error at copying file ... !

Btad kopiowania zbioru zawierajacego statystyki, protokoty lub informacje
serwisowe. Upewnij si¢ czy medium transmisji jest podtaczone do komputera.

Insert next medium, please.

Jezeli uzytkownik nie chce straci¢ nie zarchwizowanych obrazow, wyswietla si¢
przypomnienie o wlozeniu nastgpnego nosnika.

4. Image copying error.

W czasie kopiowania obrazu pojawia si¢ blad. Uzytkownik jest pytany czy opusci¢ ten
zbidr 1 kontynuowaé kopiowanie nast¢pnego, czy zakonczy¢ transmisj¢ zbiorow.

5.

Can't create directory !

Kiedy w czasie kopiowania zbiordw pojawia si¢ btad dotyczacy niemozno$ci
utworzenia struktury zbioréw uzytkownik jest pytany czy opusci¢ kopiowanie tego katalogu 1
kopiowaé zbiory w nastepnym, czy tez zakonczy¢ kopiowanie.

Disk is full !

Insert next medium, please.

Nosnik transmisji jest pelny. Uzytkownik powinien wlozy¢ nastgpny nosnik i
nacisna¢ przycisk Wlozony.
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7.

Medium checking
Not processed images found on the medium!

Delete?

Na nos$niku znaleziono obrazy, ktére nie byly archiwizowane. Uzytkownik musi
zdecydowac czy chce je usunac.

Diskette drive not ready.

Is diskette inserted?

Najprawdopodobniej nos$ni nie zostal wlozony do urzadzenia. Sprawdz czy nos$nik
zostal wlozony a nastgpnie naci$nij Whozony.

9.

Diskette drive not ready.

Access denied.

lub

Disk drive not ready.

Is disk equipment connected? = opakovat ,zrusit

Najprawdopodobniej nosni nie zostal wlozony do urzadzenia. Sprawdz czy nos$nik
zostal wlozony a nastgpnie naci$nij Ponéw.

W przypadku pozostatych problemow zwrd¢ si¢ o pomoc do serwisu..
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Zalacznik nr 2 Lista komunikatéw o btedach.

Digital card error!
Error code:X (y)

Uszkodzony driver karty realizujacej dana operacj¢. Wsrod powodow moga by¢ zte
polaczenia kabli pomi¢dzy kamera a karta cyfrowa. Jezeli ten blad powtorzy si¢ skontaktuj si¢
z centrum serwisu 1 przekaz im numer kodu bledu x 1y.

Error in communication with video camera !

Error code:X (y)

Ten btad pojawia sig, jezeli kamera nie odpowiada w wyznaczonym przedziale czasu na
rozkaz z komputera lub nie wykonuje rozkazu. Powodem moze by¢ niekontakt pomigdzy
kamera a karta cyfrowa. Jezeli ten blad powtorzy si¢ skontaktuj sie z centrum serwisu i
przekaz im numer kodu btedu x iy.

Error in communication with
ONB or digital card error!
Error code:X (y)

Ten btad pojawia sig, jezeli rozkaz recznego wykonania zdjecia jest realizowany w trybie
pracy wideo. Jezeli ten blad powtorzy sig skontaktuj si¢ z centrum serwisu i przekaz im
numer kodu btedu x 1y.

Entered password too short!
Password length must be at least ... characters!

)

Wprowadzone nowe hasto jest za krotkie. Diugo$¢ hasta musi by¢, co najmniej ustalona
liczbe znakow:

Entered passwords do not correspond!

%

Nowe haslo i jego potwierdzenie nie sa tozsame. Oba hasta musza by¢ jednakowe.

Error in communication with ONB !
Error code:x (y)
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Ten btad pojawia sig, gdy ONB nie jest zgodne z ustalonym przedzialem czasu dla rozkazu z
PC. Jezeli taki btad si¢ pojawi trzeba zresetowa¢ komputer. Jezeli to nie pomoze trzeba sig
skontaktowac z serwisem i poda¢ im numer kodu bledu x iy.

Error in entering data into file!
Error code:x (y)

Ten blad si¢ pojawia, gdy numer rejestracyjny, zapisek, koordynaty pola nie sa wprowadzone
do nagtowka. Sprobuj wprowadzi¢ dane ponownie i jezeli znowu pojawi si¢ btad trzeba si¢
skontaktowac¢ z serwisem i1 poda¢ im numer kodu blgdu x iy.

Erroneous check sum of image file !
Can't restore the image.

Error code:X (y)

Zbior zawierajacy obraz zostal zmieniony i dlatego nie mozna zatadowac obrazu. Sprobuj
odtworzy¢ zbior ponownie a jezeli nie jest to mozliwe trzeba si¢ skontaktowac z serwisem i
poda¢ im numer kodu btedu x 1y.

Program file has been damaged!
Work with program is not possible!

Contact service centre! (Y)

Zbior programowy ulegl uszkodzeniu. Nie ma, zatem mozliwosci pracy. Trzeba si¢
skontaktowac¢ z serwisem i poda¢ im numer kodu bledu y.

Can't restore the image.

Error code:X (y)

Zbior obrazow nie mogac by¢ zapisany na dysk z powodu btedoéw dysku lub rozbieznosci
pomigdzy formatami obrazoéw zapisywanych 1 formatami dopuszczanymi przez program.
Spréobuj zapisac jeszcze raz a jezeli nie jest to mozliwe trzeba si¢ skontaktowac z serwisem i
poda¢ im numer kodu btedu x 1 y.

Printer isn't ready!

%

Drukarka jest nie gotowa do pracy. Sprawdz czy drukarka jest podtaczona do USB lub portu
rownolegtego oraz czy jest zatadowany papier. W przypadku podtaczenia do portu
rownolegtego sprawdz czy jest podtaczone zasilanie drukarki i ustaw wybrang drukarke na
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ekranie opisujacym i ustawia si¢ urzadzenie II. Jezeli wciaz beda wystgpowaty problemy
zwroc sig¢ do serwisu.

Invalid password!

Error code:X (y)

Zte hasto zostato wprowadzane. Nalezy wykasowa¢ wprowadzone hasto i powtorzy¢
wprowadzanie.

Error in communication with ONB!
The measurement restarted.

Error code:x (y)

Ten btad pojawia sig, gdy sa transmitowane z ONB niewlasciwe informacje do PC lub, gdy sa
transmitowane w niewtasciwej kolejnosci podczas pomiaru. W tym przypadku pomiary sa
powtarzane od nowa. Jezeli blad si¢ powtarza zrestartuj komputer a jezeli to nie pomoze
skontaktuj si¢ z serwisem podajac numer kodu bigdu x iy.

Error in communication with auto iris !

Error code:X (y)

Blad ten pojawia si¢ w przypadku, gdy auto iris nie reaguje na rozkaz komputera w ustalonym
przedziale czasu. Jezeli btad si¢ powtarza zrestartuj komputer a jezeli to nie pomoze
skontaktuj si¢ z serwisem podajac numer kodu bigdu x iy.

Failure in memory allocation!

Error code:x (y)

Btad programu przy alokacji w pamigci. Konieczne jest skontaktowanie si¢ z serwisem
podajac numer kodu bigdu xiy.

Flash converter error !

)
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Lampa blyskowa nie dziata poprawnie. Przyczyna moze by¢ generator lub ONB. Zrestartuj
komputer a jezeli to nie pomoze skontaktuj si¢ z serwisem podajac numer kodu btedu y.

Measurement terminated!

Btad ten pojawia si¢ w przypadku bl¢dnie wykonanej operacji i pomiar zostaje wstrzymany.

If not in testing mode, some of conditions for image storing not met.

Measurement terminated!

Ta informacja pojawia si¢, gdy zarowno pomiar i test jest wlaczony i uzytkownik wytaczy test
na przyktad przez wylaczenie kamery lub zapelnionym dysku.

Initializing error!
Contact service centre !

Error code:X (Yy)

Podczas inicjalizacji programu pojawia si¢ nicokreslony btad. Skontaktuj si¢ z serwisem
podajac numer kodu biedu x 1y.

ONB not connected !
Measuring not possible !

Contact service centre |Error code:X (Y)

Pierwszy rozkaz przekazany do ONB w trakcie inicjalizacji programu nie jest wykonany.
Przyczyna moze by¢ niekontakt pomigdzy PC a ptyta ONB lub sama ptyta ONB moze by¢
uszkodzona. Skontaktuj si¢ z serwisem podajac numer kodu btedu x iy.

Error in communication with ONB !
Measuring not possible !

Contact service centre !Error code:X (Y)
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Pierwszy rozkaz przekazany do ONB zostal wykonany, ale nast¢pne nie. Zrestartuj komputer
a jezeli to nie pomoze skontaktuj si¢ z serwisem podajac numer kodu biedu x 1 y.

Auto iris not connected !
Taking pictures not posssible!

Contact service centre |Error code:X (Y)

Pierwszy rozkaz wystany do auto iris podczas inicjalizacji programu nie zostat wykonany, z
czego mozna wnosi¢, ze uato iris nie jest zataczony. Koniecznie skontaktuj si¢ z serwisem 1
podaj numer kodu btedu x 1y.

Error in communication with auto iris !
Taking pictures not posssible!

Contact service centre !Error code:X (Y)

Pierwszy rozkaz wystany do auto iris podczas inicjalizacji programu zostal wykonany, a
kolejne nie. Koniecznie skontaktuj si¢ z serwisem 1 podaj numer kodu btedu x 1y.

Warning !
Video camera temperature has exceeded permissible limit!

Terminate your job and switch the radar off. (y)

Jezeli pojawi si¢ ten komunikat uzytkownik powinien zakonczy¢ prace z programem, gdyz
temperatura kamery podniosta si¢ do dopuszczalnego maksimum.

Digital card not found !
Taking pictures not posssible!

Contact service centre | Error code:X (Y)
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Jezeli ten btad sig pojawi zrestartuj komputer a jezeli to nie pomoze skontaktuj si¢ z serwisem
podajac numer kodu blgdu xiy.

Camera not connected !
Taking pictures not posssible!

Contact service centre ! Error code:X (Y)

Pierwszy rozkaz przestany do kamery poprzez lini¢ szeregowa podczas inicjalizacji programu
nie zostal wykonany, co wskazuje na roztaczenie kamery. Konieczne jest skontaktowanie si¢
z serwisem 1 podanie numeru kodu btedu x i y.

Camera not switched over to be controlled via serial line!
Taking pictures not posssible!

Contact service centre ! Error code:X (Y)

Podczas gdy pierwszy rozkaz jest wysytany do kamery poprzez lini¢ szeregowa w trakcie
inicjalizacji programu okazato sig, ze kamera nie jest podlaczona do kontroli poprzez linig
szeregowa. Konieczne jest skontaktowanie si¢ z serwisem 1 podanie numeru kodu btedu x 1.

Camera or digital card communication error!
Taking pictures not posssible!

Contact service centre ! Error code:X (Y)

Podczas inicjalizacji wideokamera albo karta wykazuje btad. Konieczne jest skontaktowanie
si¢ z serwisem 1 podanie numeru kodu btgdu x iy.
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Error at storing the image on disk!

Error code:X (y)

Nie ma mozliwos$ci zapamigtywania na dysku (blad dysku, przepetnienie, itp.). Jezeli nie jest
wyswietlany btad przepetnienia nalezy si¢ skontaktowac¢ z serwisem podajac numer kodu
bleduxiy.

Disk is full !
Image storing not possible!

Error code:X (y)

Nowe obrazy musza by¢ wystane na inne no$niki (USB flash disk) aby zrobi¢ wolne miejsce
na dysku dla przysztych obrazow.

Can't save program configuration.

Error code:X ()

Uzytkownik mogt wykona¢ operacj¢ w trakcie, ktorej zmienilo si¢ ustawienie programu.
Jezeli blad si¢ powtorzy, konieczne jest skontaktowanie si¢ z serwisem 1 podanie numeru
kodu btedu x iy.

Program configuration cannot be loaded or has been damaged.
Work with program is not possible!

Contact service centre ! (Y)

Zbior zawierajacy ustawienia programu oraz zbidr zapasowy zostaly zniszczone lub nie
mozna ich znalez¢, dalsza praca jest niemozliwa. Konieczne jest skontaktowanie si¢ z
serwisem 1 podanie numeru kodu bleduxiy.
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Program configuration cannot be loaded or has been damaged.

Program configuration last valid has been loaded!

)

Zbior zawierajacy program zostat uszkodzony lub nie mozna go znalez¢, ale zbidr zapasowy z
programem istnieje 1 jest OK. To moze si¢ wydarzy¢, kiedy urzadzenie sitowo zostato
odlaczone od zasilania.

File with keyboard layout cannot be loaded !
Error code:X (y)

Piszac tekst nie ma mozliwosci uzycia wybranej klawiatury . Konieczne jest skontaktowanie
si¢ z serwisem 1 podanie numeru kodu bigdu x iy.

File with texts for selected language cannot be loaded!
Work with program is not possible!

Contact service centre ! (Y)

Na dysku z odpowiednim jgzykiem, ktory jest wybierany w trakcie inicjalizacji programu nie
ma mozliwos$ci pracy. Konieczne jest skontaktowanie si¢ z serwisem 1 podanie numeru kodu
btedu y.

File with texts for selected language cannot be loaded!

%

Blad podczas fadowania odpowiedniego zbioru z wybranym j¢zykiem po zatwierdzeniu
zmiany j¢zyka. Konieczne jest skontaktowanie si¢ z serwisem 1 podanie numeru kodu btedu

y.
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Error in loading audio files!

Error code:x (y)

Btad przy tadowaniu zbioru audio w wybranym jezyku. Konieczne jest skontaktowanie sig¢ z
serwisem 1 podanie numeru kodu blgedu x 1y.

Initialization error of audio output!
Contact service centre !

Error code:X (y)

W trakcie inicjalizacji wyjscia audio pojawit si¢ btad. Konieczne jest skontaktowanie si¢ z
serwisem i podanie numeru kodu bleduxiy.

Error in disk access!

Error code:X (y)

W trakcie czytania informacji z dysku lub jego ustawien pojawita si¢ btad. Konieczne jest
skontaktowanie si¢ z serwisem 1 podanie numeru kodu btedu x iy.

Due to a severe error the measurement has been finished!

Error code:X (y)

Odpowiednio dla btedu kart cyfrowej lub powaznego btedu podczas komunikacji z ONB
pomiary zostaja zakonczone. Konieczne jest skontaktowanie si¢ z serwisem 1 podanie
numeru kodu btedu x 1.

Error at working with file containing journal!

Error code:X (y)
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Otwieranie zbioru protokotéw lub inne operacje wykonywane na tym zbiorze (czytanie,
zapisywanie, zmiana pozycji, zamykanie) wykazuja btad. Konieczne jest skontaktowanie si¢ z
serwisem i podanie numeru kodu bledu xiy.

Error at working with file containing statistics!

Error code:x (y)

Otwieranie zbioru statystyk lub inne operacje wykonywane na tym zbiorze (czytanie,
zapisywanie, zmiana pozycji, zamykanie) wykazuja btad. Konieczne jest skontaktowanie si¢ z
serwisem 1 podanie numeru kodu bledu xiy.

Error at working with file containing service data!

Error code:x (y)

Otwieranie zbioru informacji serwisowych lub inne operacje wykonywane na tym zbiorze
(czytanie, zapisywanie, zmiana pozycji, zamykanie) wykazuja btad. Konieczne jest
skontaktowanie si¢ z serwisem 1 podanie numeru kodu btedu x iy.

Warning!
Computer temperature No. ... exceeded !

Terminate your job and switch the radar off- (y)

Kiedy pojawia sig ten komunikat uzytkownik powinien zaprzesta¢ dalszej pracy z
programem, poniewaz temperatura w komputerze osiagngta warto$¢ (maksymalna lub
minimalna), w ktorej komputer moze jeszcze dziata¢ bez uszkodzen i btedoéw.

Computer temperature No. ... exceeded !
Computer temperature No ... is 60°C.
The radar will be switched off.
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Kiedy ta wiadomo$¢ jest wyswietlana nalezy radar i cate urzadzenie wylaczy¢ z pracy.

Warning!
Undervoltage!
Terminate your job and switch the radar off. (y)

Kiedy ten komunikat si¢ wyswietli uzytkownik powinien dotadowac¢ baterie, poniewaz
napigcie jest na dolnej granicy dopuszczenia do pracy.

Undervoltage !
The radar will be switched off.

Kiedy ten komunikat si¢ ukaze nalezy urzadzenie wytaczy¢.

Uzytkownik powinien dotadowac¢ baterie i ponownie wiaczy¢ urzadzenie.

Video camera temperature has exceeded permissible limit!
Video camera temperature is 60°C!
The radar will be switched off.

Kiedy pojawia sig¢ ten komunikat to oznacza, ze urzadzenie zostanie wytaczone.
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