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Instrukcja obsğugi MultaRadar C/CM 
 
ROBOT Visual Systems GmbH 
Opladener Strasse 202  
40789 Monheim 
Niemcy 
 
Telefon: +49 (0)2173 39 40-0  
Fax:   +49 (0)2173 39 40-169 
E-Mail: export@robot.de 
Internet: http://www.traffipax.com 
 
 
Numer dokumentacji:  
Stan:    2009r. 
 
Wersja oprogramowania: MR-C.SC2.1.03.F.080902.a dot. Multaradar C 
    MR.SC3.1.03.E.090831        dot. MultaRadar CM 
 
 
 
 
 
Prawa autorskie: Niniejsza instrukcja obsğugi chroniona jest prawami 

autorskimi. Wszelkie prawa, w szczeg·lnoŜci 
dodruku, tğumaczenia i kopiowania systemami 
elektronicznymi lub fotomechanicznymi sŃ 
zastrzeŨone. 

Znaki towarowe: Chronione znaki towarowe, nazwy uŨytkowe itd. Nie 
zostağy czňŜciowo w tekŜcie jako takie wykazane. 
Brak takiego oznakowania nie znaczy jednak, Ũe 
chodzi tu o niezastrzeŨone znaki w rozumieniu 
ustawy o znakach firmowych i towarowych. 

OdpowiedzialnoŜĺ gwarancyjna: Informacje w niniejszej instrukcji obsğugi zostağy 
dokğadnie sprawdzone. Nie przejmujemy jednak 
gwarancji za to, czy informacje te sŃ bezbğňdne. 
Firma ROBOT Visual Systems GmbH zastrzega 
sobie prawo do zmian w dokumentacji produkt·w i 
informacji o nich i odrzuca jakŃkolwiek innŃ 
odpowiedzialnoŜĺ, wynikajŃcŃ z korzystania z 
opisanych produkt·w. Wydanie tego dokumentu nie 
zawiera Ũadnej licencji na opisane w nim produkty. 
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22..  WWAAŧŧNNEE  WWSSKKAAZZččWWKKII  

 Niniejsza instrukcja obsğugi sğuŨy wprowadzeniu 

uŨytkownika w tematykň MultaRadar C/CM i jego czňŜci 

systemowych, tak, by urzŃdzenie wykorzystywane byğo 

zgodnie ze swym przeznaczeniem. Zawiera ona waŨne 

wskaz·wki dotyczŃce bezpiecznego, odpowiedniego i 

ekonomicznego stosowania urzŃdzenia. Ich przestrzeganie 

pomoŨe zapobiec zagroŨeniom oraz zmniejszyĺ koszty 

napraw oraz czasy przestoju. 

2.1. ObowiŃzek przeczytania 

 Niniejszy dokument musi dokğadnie przeczytaĺ, zrozumieĺ i 

stosowaĺ kaŨda osoba, zajmujŃca siň ustawianiem, 

przestawianiem, obsğugŃ i konserwacjŃ tego urzŃdzenia i 

jego czňŜci systemowych. Dla wğasnego bezpieczeŒstwa 

naleŨy szczeg·lnie uwaŨnie przeczytaĺ rozdziağ 

ĂWskaz·wki dotyczŃce bezpieczeŒstwaò oraz dokğadnie 

stosowaĺ siň do wszystkich wskaz·wek, aby uniknŃĺ 

zagroŨeŒ w odniesieniu do os·b i sprzňtu. 

W razie pytaŒ, na kt·re nie ma odpowiedzi w niniejszej 

instrukcji, prosimy o kontakt z dziağem obsğugi              

Lifor Sp. Zo.o. . 

2.2. Grupa docelowa 

 Niniejsza instrukcja obsğugi skierowana jest do technicznie 

wykwalifikowanego personelu, kt·ry zostağ lub zostanie 

specjalnie przeszkolony do obsğugi MultaRadar C/CM i 

jego element·w systemowych. 

2.3. UŨycie zgodne z przeznaczeniem 

 MultaRadar C/CM przeznaczony jest wyğŃcznie do pomiaru 

prňdkoŜci i fotograficznego zapisu pojazd·w w ruchu 

drogowym. 

MoŨna stosowaĺ tylko dostarczone i dopuszczone elementy 

do tego typu prac. 

Za niezgodne z przeznaczeniem uwaŨane sŃ zastosowania, 

kt·re nie sŃ opisane w instrukcji obsğugi urzŃdzenia. 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

                  SYSTEMY KONTROLI I R EJESTRACJI PRŇDKOśCI        MultaRadar C/CM   

INSTRUKCJA OBSĞUGI        
 

2009 - ×ÒÚÅÓÉÅď                                                                                                                                            Strona 8 
 

2.4. Prezentacja uwag 
 

 

 Uwagi sŃ oznaczone w niniejszej instrukcji obsğugi nastňpujŃcymi symbolami: 

 

 
 

UWAGA NIEBEZPIECZEőSTWO 
Oznaczenie bezpoŜrednio groŨŃcego niebezpieczeŒstwa. 

JeŜli niebezpieczeŒstwo nie zostanie zaŨegnane, skutkime mogŃ byĺ 

ciňŨkie (nieodwracalne) obraŨenia. 

 
 

 

OSTRZEŧENIE 

Oznaczenie potencjalnie niebezpiecznej sytuacji. 

JeŜli taka sytuacja nei zostanie zaŨegnana, skutkiem mogŃ byĺ ciňŨkie 

(nieodwracalne) obraŨenia. 

 
 

 

ZACHOWAJ OSTROŧNOśĹ 
Oznaczenie potencjalnie niebezpiecznej sytuacji. 

JeŜli taka sytuacja nie zostanie zaŨegnana, skutkiem mogŃ byĺ lekkie 

obraŨenia. 

 

 
 

ZACHOWAJ OSTROŧNOśĹ 
Oznaczenie potencjalnie szkodliwej sytuacji. 

JeŜli taka sytuacja nie zostanie zaŨegnana, skutkiem mogŃ byĺ szkody 

materialne. 

 

  

UWAGA  

WaŨne uwagi dotyczŃce ğatwego i zgodnego z przeznaczeniem 

uŨywania urzŃdzenia. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

ZACHOWAJ 

OSTRŧNOśĹ 
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33..  UUWWAAGGII  DDOOTTYYCCZZłłCCEE  BBEEZZPPIIEECCZZEEőőSSTTWWAA  

 Uwagi dotyczŃce bezpieczeŒstwa naleŨy dokğadnie przeczytaĺ i 

przestrzegaĺ podczas obsğugi urzŃdzenia i jego element·w 

systemowych. 

 

 
 

 

UWAGA NIEBEZPIECZEőSTWO 

Uwaga na bieŨŃcy ruch drogowy! 

NiebezpieczeŒstwo ciňŨkich obraŨeŒ do Ŝmierci wğŃcznie. 

¤ NaleŨy przestrzegaĺ zasad i przepis·w dotyczŃcych pracy na drogach 
przy trwajŃcym ruchu. 

¤ NaleŨy podjŃĺ odpowiednie Ŝrodki bezpieczeŒstwa. 

¤ UwaŨnie obserwowaĺ ruch drogowy. 

¤ Nie stwarzaĺ zagroŨenia dla innych uczestnik·w ruchu drogowego. 
 

 
 

 

OSTRZEŧENIE 

ZagroŨenie eksplozjŃ przy pracy baterii w pomieszczeniach zamkniňtych! 

śmierĺ lub ciňŨkie obraŨenia ciağa. 

¤ Praca z bateriami tylko w dobrze wentylowanych pomieszczeniach. 

¤ Nie uŨywaĺ otwartego ognia. 

 
 

OSTRZEŧENIE 

GroŨŃce ŜmierciŃ wysokie napiňcie podczas wymiany Ũar·wki lampy 

bğyskowej! 

śmierĺ lub ciňŨkie obraŨenia ciağa. 

¤ Przed otwarciem odğŃczyĺ lampň bğyskowŃ od generatora bğyskowego. 

¤ Przestrzegaĺ instrukcji obsğugi podczas wymiany lampy bğyskowej. 

 
 

ZACHOWAJ OSTROŧNOśĹ 

MoŨliwoŜĺ oŜlepienia lampŃ bğyskowŃ! 

ObraŨenia wzroku. 

¤ Nie bğyskaĺ z bliskiej odlegğoŜci bezpoŜrednio w oczy. 

 
 

 

Przegrzanie poprzez oddziağywanie promieni sğonecznych! 
Uszkodzenie czňŜci skğadowych. 
Przy przechowywaniu  MultaRadar C/CM w pojeŦdzie nie wystawiaĺ go na 
bezpoŜrednie oddziağywanie promieni sğonecznych. 

Wnikanie kurzu, zabrudzeŒ i wilgoci! 
Uszkodzenie czňŜci skğadowych. 
Chroniĺ MultaRadar C przed kurzem, brudem i wilgociŃ*. 
*Uwaga: Nie dotyczy MultaRadar CM. 

  

 

 

 

ZACHOWAJ 

OSTRŧNOśĹ 
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44..  MMUULLTTAARRAADDAARR  CC//CCMM  

                    

 

 

 

            

                                   

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
                        

   

   

               

 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

PrzyrzŃd MultaRadar C/CM powinien byĺ stosowany w spos·b zgodny z wersjŃ w jakiej 
zostağ wykonany i przewidzianym dla niego trybem pracy przedstawionym w instrukcji 
oraz decyzji zatwierdzenia typu.     
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44..11  MMUULLTTAARRAADDAARR  CC//CCMM  ïï  OOGGččLLNNIIEE..  

MultaRadar C/CM to fotoradar najnowszej generacji wyprodukowany przez Firmň Robot Visual Systems 

GmbH w Niemczech. 

Przystosowany jest wyğŃcznie do pomiar·w prňdkoŜci pojazd·w samochodowych, poruszajŃcych siň po 

drogach miejskich, wojew·dzkich, krajowych i autostradach. PrzyrzŃd ten pracuje w r·Ũnych 

konfiguracjach ustawieniowych (na tr·jnogu, w kontenerze, w samochodzie, na maszcie), ale 

podstawowŃ zasadŃ to umieszczenie przyŨŃdu zawsze na poboczu drogi.  

Charakterystycznym wyr·Ũnikiem tego modelu to zestaw podstawowych urzŃdzeŒ wewnňtrznych, 

pomiarowo-rejestrujŃcych i zasilajŃcych dla kaŨdej konfiguracji, ustawienia ï jest taki sam. Innym 

wyr·Ũnikiem przyrzŃdu to moŨliwoŜĺ wykorzystania podzespoğ·w MultaRadar C/CM z konfiguracji Ăna 

tr·jnoguò lub w kontenerze do wyposaŨenia nim odpowiedniego masztu. 

Spos·b zasilania moŨe byĺ r·Ũny: 

- przy pomocy baterii  (akumulatory o minimalnej mocy  30 Ah)o napiňciu nominalnym 12 V/DC 

- przy pomocy Ŧr·dğa zewnňtrznego (sieĺ zewnňtrzna 230 V/AC) 

- przy pomocy Ŧr·dğa zewnňtrznego 230V/AC zasilajŃcego baterie wewnňtrzne ï akumulator 

PrzyrzŃd moŨe pracowaĺ w ukğadzie : 

1. przenoŜnym ï mobilnym 

2. stacjonarnym ï maszty 

 

W pierwszym przypadku jest moŨliwoŜĺ przenoszenia lub przewoŨenia przyrzŃdu w kaŨdej chwili w inne 

miejsce przy drodze, w drugim przypadku przyrzŃd jest dostosowany do stacjonarnego masztu, kt·ry jest 

na stağe przytwierdzony przy poboczu drogi. 

Dla dokonania pomiaru prňdkoŜci pojazdu przez przyrzŃd wykorzystane jest zjawisko Dopplera ï tj. 

wysyğanie wiŃzki elektromagnetycznej przez antenň przyrzŃdu typu RRS24F-S1, w kierunku jadŃcego 

samochodu, a nastňpnie jej wychwycenie po odbiciu od poruszajŃcego siň celu. Gdy nastňpuje inicjacja 

anteny, a system pomiarowy przeğŃczony jest na tryb pomiaru, antena wysyğa ciŃgğy sygnağ radarowy o 

czňstotliwoŜci 24.100 GHz, a zgodnie z wymienionŃ wyŨej zasadŃ Dopplera, prňdkoŜĺ pojazdu ustalona 

jest przez promieŒ radarowy o rozciŃgğoŜci 5Ápoziomo i 20Á pionowo. R·Ũnice czňstotliwoŜci wiŃzki 

radarowej przy jej wysyğaniu i odbiorze sŃ analizowane przez zesp·ğ sterujŃcy, bňdŃcy centralnym 

ukğadem systemu pomiarowego, w wyniku czego jest okreŜlona prňdkoŜĺ pojazdu i por·wnywana 

z ustawionŃ wartoŜciŃ progowŃ na urzŃdzeniu. W przypadku przekroczenia przez pojazd prňdkoŜci 

progowej (zadanej) nastňpuje przekazanie informacji do aparatu cyfrowego, kt·ry w tym momencie 

wykonuje i utrwala zdjňcie pojazdu.   

Dane z pomiaru prňdkoŜci sŃ przekazywane fizycznie z anteny radarowej do SmartCamery 

wykorzystujŃc ğŃcze RS-422. Transmisja danych nastňpuje poprzez protok·ğ RUSP oraz sumň 

kontrolnŃ. Tym samym SmartCamera moŨe zweryfikowaĺ poprzez sumň kontrolnŃ prawidğowoŜĺ 

przesğanych danych. 

Po wykonaniu opisanych wyŨej dziağaŒ przyrzŃd jest ponownie przygotowywany do wykonania pomiaru 

prňdkoŜci. CağoŜĺ opisanego cyklu to max 0,5 sek. PrzyrzŃd MultaRadar C/CM moŨe pracowaĺ z lampŃ 

bğyskowŃ typu Robot, jak r·wnieŨ z lampŃ laserowŃ i lampŃ pracujŃcŃ w paŜmie podczerwieni. 

Wykonywanie zdjňĺ sterowane jest  przez centralny zesp·ğ sterujŃcy, a lampŃ bğyskowŃ steruje siň  

poprzez przew·d sterujŃcy, aparatem cyfrowym, tak by mogğa ona byĺ wyzwolona synchronicznie z 

noŜnikiem elementu obrazu w aparacie cyfrowym. Obsğuga cağego przyrzŃdu opiera siň na koncepcji 8 

klawiszy, kt·ra umoŨliwia jednolitŃ obsğugň wszystkich urzŃdzeŒ Robota ï nowej generacji.  

Sterowanie systemem pomiarowym MultaRadar C/CM implementowane jest przez moduğ 

oprogramowania, kt·ry komunikuje siň z zespoğem obr·bczym poprzez znajdujŃcy siň w sieci interfejs 
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kontrolny. W lokalnej obsğudze samego urzŃdzenia ten moduğ  oprogramowania jest czňŜciŃ zespoğu 

sterujŃcego. 

Pulpit sterujŃcy to monitor 6,5ôô TFT1 o 4 klawiszach z prawej i 4 z lewej strony, przy pomocy kt·rych 

moŨna programowaĺ ï sŃ to tzw. Klucze oprogramowania (Softkeys). 

Szczeg·ğowe i dokğadne om·wienie sposobu obsğugiwania siň pulpitem sterujŃcym jest om·wione w 

dalszej czňŜci niniejszej instrukcji.  
 

MultaRadar C/CM w konfiguracji na tr·jnogu to system skğadajŃcy siň z wymienionych w dalszej czňŜci 

instrukcji podzespoğ·w zamontowanych na obudowie montaŨowej umieszczonej na specjalnym tr·jnogu. 

Do tr·jnogu dowieszany jest w ustalonym miejscu generator bğysku, a wok·ğ niego umieszcza siň 

akumulatory oraz statyw z lampŃ bğyskowŃ. Lampa bğyskowa moŨe byĺ umocowana na specjalnej 

drabince wkğadanej w obudowň montaŨowŃ aparatu cyfrowego. MultaRadar C/CM w konfiguracji w 

Ăkontenerzeò to system skğadajŃcy siň z wymienionych w dalszej czňŜci instrukcji podzespoğ·w, kt·re 

kompaktowo sŃ zabudowane w jednym pojemniku. Dziňki takiej konfiguracji przyrzŃd jest bardzo 

mobilny, szybki do ustawienia, zdemontowania po wykonanych pomiarach i umieszczenia w pojeŦdzie. 

R·wnieŨ ta konfiguracja pozwala na ochronň przyrzŃdu przed niesprzyjajŃcymi warunkami (deszcz, 

Ŝnieg, wiatr).  

MultaRadar C/CM w konfiguracji Ăna maszcieò to system pracujŃcy stacjonarnie na specjalnie 

przygotowanym maszcie na stağe zabudowanym przy drodze. Wszelkie podzespoğy umieszczone sŃ w 

obudowie masztu, a przyrzŃd moŨe byĺ zasilany przy pomocy baterii - akumulator·w 12 V/DC   lub z 

sieci zewnňtrznej 230 V/AC. WystňpujŃce podzespoğy pomiarowoïrejestrujŃce sŃ takie same we 

wszystkich konfiguracjach przyrzŃdu. 

W  SKĞAD  PRZYRZłDU  MultaRadar C/CM   WCHODZł: 

 
a) UrzŃdzenia nadawczo-odbiorcze z zespoğem antenowym. 

b) UrzŃdzenie celownicze. 

c) Zesp·ğ pomiarowy z ukğadami sterowania. 

d) UrzŃdzenie do wizualizacji wyniku pomiaru. 

e) Zesp·ğ zasilania. 

 
- PrzyrzŃd MultaRadar C/CM powinien byĺ stosowany w spos·b zgodny z wersjŃ w jakiej zostağ 

wykonany i przewidywanym dla niego trybem pracy (tr·jn·g, kontener, maszt, tr·jn·g 

usytuowany w samochodzie przy otwartej lub zamkniňtej klapie) przedstawionym w instrukcji oraz 

zapisami w decyzji zatwierdzenia typu. 

- Dla wykonania prawidğowych pomiar·w prňdkoŜci pojazd·w w zakresie dokğadnoŜci ustalonej 

przez producenta i potwierdzonej badaniami przez GUM w Warszawie w kontekŜcie przepis·w 

zawartych w   RozporzŃdzeniu Ministra  Gospodarki z dnia 09.11.2007r., stosowanie przyrzŃdu 

MultaRadar C/CM moŨe odbywaĺ siň w Ŝrodowisku zgodnym z dopuszczalnymi normami 

metrycznymi, Ŝrodowiskowymi,   klimatycznymi oraz warunkami do maksymalnie granicznych 

zaburzeŒ, w zakresie pola   elektromagnetycznego, wyğadowaŒ atmosferycznych oraz oddziağywaŒ 

przewodzonych zakğ·ceŒ, a w   szczeg·lnoŜci dotyczy to przyrzŃdu  umieszczonego na maszcie (Ä22 

pkt.2,3; Ä 29ust.1- RozporzŃdzenia   Ministra Gospodarki z dnia 09.11.2007r.). 

- Dla wykonywania prawidğowych pomiar·w prňdkoŜci pojazd·w, przyrzŃd musi byĺ ustawiony w 

stosunku do drogi zgodnie z zapisami w instrukcji. 

- PrzyrzŃd zapewnia odpornoŜĺ na zakğ·cenia pochodzŃce od samochodowych urzŃdzeŒ 

radarowych bliskiego zasiňgu. 
 



 

 

                  SYSTEMY KONTROLI I R EJESTRACJI PRŇDKOśCI        MultaRadar C/CM   

INSTRUKCJA OBSĞUGI        
 

2009 - ×ÒÚÅÓÉÅď                                                                                                                                            Strona 13 
 

55..  SSYYSSTTEEMM  PPOOMMIIAARROOWWYY..  

 

      5.1. Opis produktu: 
 

 MultaRadar C/CM to system pomiaru prňdkoŜci pojazd·w, skğadajŃcy siň z 

nastňpujŃcych element·w: 

 

 
Control Unit Podstawa montaŨowa 

SmartCamera II lub SmartCamera III 

Radar Sensor Antena radarowa RRS24F-S1 

Chassis Obudowa 

Tripod Statyw 

Flash Generator Generator lampy bğyskowej 

Flash Lampa bğyskowa 

Operation Device Pulpit sterujŃcy 

Distribution Device Skrzynka rozdzielcza 

 

 

Poszczeg·lne czňŜci montowane sŃ kompaktowo w jednej podstawie (obudowie) 

montaŨowej (tr·jn·g, kontener, maszt). 

Dla zagwarantowania rozpoznania kierowcy i tablic rejestracyjnych system 

wyposaŨony jest w lampň bğyskowŃ . Dziňki temu moŨliwe sŃ pomiary w nocy i w 

zğych warunkach Ŝwietlnych. UrzŃdzenie moŨe r·wnieŨ pracowaĺ z lampŃ laserowŃ i 

lampŃ pracujŃcŃ w paŜmie podczerwieni. 

Wszystkie ustawienia MultaRadar C/CM moŨna wykonaĺ poprzez pulpit sterujŃcy w 

poğŃczeniu z przyciskami do obsğugi. 

 

 
Aparat cyfr owy (SmartCamera II lub SmartCamera III  ) i zesp·ğ sterujŃcy 

tworzŃ jednolitŃ cağoŜĺ. 
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PoniŨsze schematy przedstawiajŃ konstrukcjň systemu MultaRadar C/CM: 

 

 

Dotyczy MultaRadar C 
 

 

 
 

Dotyczy MultaRadar CM 
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5.1.1. Centralny zesp·ğ sterujŃcy ï SmartCamera II lub SmartCamera III + 
zesp·ğ sterujŃcy. 

 

Centralny zesp·ğ sterujŃcy ï SmartCamera II lub SmartCamera III + zesp·ğ sterujŃcy tworzŃ jednolitŃ 

cağoŜĺ. Zesp·ğ sterujŃcy jest centralnym ukğadem systemu pomiarowego i jest odpowiedzialny za niŨej 

wymienione procedury: 

¤ Analiza danych pomiar·w anteny radarowej. 

¤ Decyzja o wyzwoleniu cyfrowego aparatu fotograficznego. 

¤ PoğŃczenie rezultatu pomiaru i zdjňcia jednego wykroczenia. 

¤ Zapis wydarzenia. 

¤ Administracja konfiguracji. 

¤ Graficzne interfejsy operatora (GUI) 

 

5.1.2. Antena radarowa RRS24F-S1. 

Antena radarowa sğuŨy do automatycznego rejestrowania pomiar·w prňdkoŜci. Gdy system pomiarowy 

przeğŃczony zostaje na tryb pomiaru, antena wysyğa ciŃgğy sygnağ radarowy o czňstotliwoŜci 24.100GHz.                                                                                     

Zgodnie z zasadŃ Dopplera, prňdkoŜĺ pojazd·w ustalana jest przez promieŒ radarowy o rozciŃgğoŜci 5Ü 

poziomo i 20Ü pionowo. Uzyskane dane pomiarowe przekazywane sŃ nastňpnie do centralnego zespoğu 

sterujŃcego. 

 

5.1.3. Pulpit sterujŃcy z przyciskami do obsğugi . 

Pulpit sterujŃcy jest monitorem 6,5òTFT o 4 klawiszach z prawej i 4 z lewej strony, kt·rymi moŨna 

programowaĺ. Naciskanie klawiszy interpretowane jest przez kontroler USB. Zachowuje siň on jak 

klawiatura komputera, posiada jednak dodatkowo moŨliwoŜĺ sterowania wskaŦnikami sygnalizacyjnymi i 

generatorem dŦwiňku. 

 

5.1.4. Generator bğysku. 
 

UrzŃdzenie sğuŨŃce do wygenerowania bğysku w lampie w odstňpie 2 bğysk·w na sekundň. UmoŨliwia 

ustawienie mocy bğysku w zaleŨnoŜci od potrzeb oŜwietlenia otoczenia. 

 

5.1.5. Lampa bğyskowa. 

MultaRadar C/CM moŨe pracowaĺ przy udziale lampy bğyskowej. LampŃ bğyskowŃ steruje poprzez 

przew·d sterujŃcy bezpoŜrednio aparat cyfrowy tak, aby mogğa byĺ ona wyzwolona synchronicznie z 

najeŨdŨaniem elementu obrazu w aparacie . System moŨe pracowaĺ z r·Ũnymi typami lamp bğyskowych 

Robot (Xenon), z lampŃ laserowŃ i lampŃ pracujŃcŃ w paŜmie podczerwieni. Zastosowanie lampy 

bğyskowej daje moŨliwoŜĺ uŨywania fotoradaru w zğych warunkach atmosferycznych jak i w nocy. 

 
5.1.6. Akumulator. 

ťr·dğo zasilania dla fotoradaru ï moc minimalna 30Ah. 

 
5.1.7. Statyw. 

Tr·jn·g na kt·rym poszczeg·lne czňŜci MultaRadar C/CM sŃ zamontowane w jednŃ cağoŜĺ. 
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66..  ZZAARRYYSS    

Z przedstawionych poniŨej podzespoğ·w MultaRadar C/CM, tj. pomiarowo-rejestrujŃce i zasilajŃce 

stanowiŃ wyposaŨenie MultaRadar C/CM we wszystkich wystňpujŃcych konfiguracjach przyrzŃdu.  
 

6.1. MultaRadar C/tr·jn·g       

 

1.Pulpit sterujŃcy z przyciskami do obsğugi 

2.Obudowa montaŨowa                                     

3.Lampa bğyskowa 

4.Antena radarowa RRS24F-S1 

5.Generator bğysku 

6.Statyw 

7.Akumulator  

8.Akumulator  
 

6.1.1. MultaRadar CM/ 

tr·jn·g       

 
1. Pulpit sterujŃcy  

2. SmartCamera III 

3. Lampa bğyskowa 

4. Statyw 

5. Akumulator  

6. Akumulator 

7. Generator bğysku 

8. Antena radarowa RRS24F-

S1 

9. Gğowica aparatu 

cyfrowego 

 

   

 

6.2. Statyw 

 

 

1 śruba mocujŃca dla pğyty noŜnej 

2 Element oporowy dla pğyty noŜnej 

3 Uchwyt do generatora bğysku  
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6.3. Obudowa montaŨowa  
Dotyczy SmartCamera II 

 
 

 

 
1 Obudowa montaŨowa 

2 Okno kamery 

3 Uchwyt do anteny radarowej RRS24F-S1 

4 Przestawianie kamery 

5 Zamkniňcie obudowy montaŨowej 

6 Uchwyt do statywu 

7 PrzyğŃcze dla wyzwalania bğysku 

8 PrzyğŃcze do akumulatora 

9 PrzyğŃcze pulpitu sterujŃcego 

10 Uchwyt do pulpitu sterujŃcego 

11 PrzyğŃcze do Ethernet 

12 PrzyğŃcze USB 

13 SmartCamera II  

14 Wentylator 
 

6.4. SmartCamera II  

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

1 WyŜwietlacz 

2 PrzyğŃcze ĂCOMñ 

3 WskaŦnik ĂActiveñ 

4 PrzyğŃczeĂVGAñ 

5 PrzyğŃcze ĂLANñ 

6 PrzyğŃcza ĂUSBñ 

7 śruby mocujŃce z pğytŃ podtrzymujŃcŃ 

8 WskaŦnik ĂDiskñ 

9 PrzyğŃcze ĂSystemñ 

10 WskaŦnik ĂStatusñ 

11 PrzyğŃcze ĂZasilanieñ 

12 WğŃcznik ĂZasilaniañ 

13 WskaŦnik ĂZasilaniañ 

14 WskaŦnik ĂReadyñ 

15 Wentylator 

16 Obiektyw 
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6.4.1 SmartCamera III  

 Dotyczy SmartCamery III  
 

 

 

 
1. PrzyğŃcze pulpitu sterujŃcego 
2. PrzyğŃcze LAN 
3. Gniazd zaŜlepione (Obcja do rozszeŨenia) 
4. Bezpiecznik 
5. Power/Zasilanie 
6. PrzyğŃcze gğowicy aparatu cyfrowego 
7. PrzyğŃcze generatora bğysku 
8. PrzyğŃcze anteny radarowej 
9. PrzyğŃcze USB 
10. Power (wğŃcznik) 
11. Gğowica aparatu cyfrowego 
12. PrzyğŃcze gğowicy aparatu cyfrowego 

 

 

 

 

 

 

6.5. Pulpit sterujŃcy z 
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        przyciskami do obsğugi 

 

 

     

 6.5.1  Spos·b ğŃczenia panelu sterowania z pozostağymi czňŜciami przyrzŃdu: 

- miejsce podğŃczenia anteny dla podania sygnağu do symulacji prňdkoŜci 

                                                     

                     MultaRadar CM                                                          MultaRadar C 

                                                                     1.PrzyğŃcze pulpitu 

                                                                     2. Kabel pulpitu sterujŃcego 

                                                                     3. Pulpit sterujŃcy 

  

1 Osğona monitora 

2 Pulpit sterujŃcy 

3 Przyciski do obsğugi  prawe 

4 WskaŦnik ĂSygnağñ podczas pomiaru 

5 PrzyğŃcze USB 

6 WğŃcznik ĂZasilaniañ 

wğŃczony/wyğŃczony 

7 Kabel ğŃczŃcy 

8 Wtyczka ğŃczŃca 

9 Regulator jasnoŜci 

10 Regulator siğy gğosu 

11 PrzyğŃcze USB 

12 WskaŦnik Ăzasilaniañ 

13 Przyciski do obsğugi lewe 

14 GğoŜnik 

15 Mocowanie statywu 
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                 MultaRadar C                                                                                     MultaRadar CM 
 

                                                                      
                      MultaRadar C                                                                                     MultaRadar CM 

 

 
 

 
 

 

Zesp·ğ kabli 

zasilajŃcych 

przyrzŃd 

PrzyğŃcze pulpitu 

sterujŃcego do 

przyrzŃdu 

 

Gniazdo zasilania 

przyrzŃdu 

Gniazdo kabla 

symulacji 

prňdkoŜci 

Dotyczy 

MultaRadar C i 

MultaRadar CM 
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6.6. Antena radarowa  

-RRS24F-S1 

 

  

 

 

 

 

 

 

Dotyczy rɧwnieŨ Multaradar CM                                  

 

1 Gwint do Ŝruby mocujŃcej 

2 Gniazdko ğŃczŃce 

3 WskaŦnik sygnağu pomiarowego 

4 

5 

Okno wylotowe sygnağu radarowego 

 Gniazdo do podğŃczenia sygnağɧw symulacji prňdkoŜci 

                       

6.7. Generator bğysku 

 

 

1 PrzyğŃcze kontrolne 

2 PrzyğŃcze Lampy bğyskowej 

3 PrzyğŃcze akumulatora 
 

 

Dotyczy rɧwnieŨ Multaradar CM                                  

6.8. Lampa bğyskowa 

              

                          

 

1 PrzyğŃcze do generatora bğysku  

2 Stopka podtrzymujŃca do montaŨu pğyty noŜnej 

3 Lampa bğyskowa i reflektor ze szkğem ochronnym 

          
 

6.9. Akumulator 
 

1 Pas podtrzymujŃcy 

2 PrzyğŃcze napiňcia sieciowego do ğadowania akumulatora 

3 Gniazdko ğŃczŃce 

4 PrzyğŃcze SmartCamera II l ub SmartCamera III   lub generatora 



 

 

                  SYSTEMY KONTROLI I R EJESTRACJI PRŇDKOśCI        MultaRadar C/CM   

INSTRUKCJA OBSĞUGI        
 

2009 - ×ÒÚÅÓÉÅď                                                                                                                                            Strona 22 
 

 

 

bğysku 

5 PrzyğŃcze masy 

6 WskaŦnik Ũ·ğty, Akumulator jest ğadowany 

 
 

77..  DDAANNEE  TTEECCHHNNIICCZZNNEE  

MultaRadar C/CM  
Temperatura otoczenia: 

a)  og·lnie dla przyrzŃdu: 

b)  dla przyrzŃdu pracujŃcego stacjonarnie na 

maszcie: 
 

c) WilgotnoŜĺ wzglňdna powietrza:  
 

d) OdpornoŜĺ na wystňpowanie  

  naraŨenia oddziağywania wody: 

Granice okreŜlone przez    

producenta 
                                                

       -20 Á C do +60 Á C                 

       -30 Á C do +60 Á C 

 

Nominalnie wg RozporzŃdzenia Ministra 
Gospodarki  z dnia 09.11.2007r. 

 

0ÁC - 50ÁC 

 

 

    

 20% - 95% 

 

Odporne na wystňpowanie naraŨenia oddziağywaniem wody wg  

RozporzŃdzenia Ministra Gospodarki z dnia 09.11.2007r. 

Zakres zasilania nominalnego: 
- przez baterie (akumulatory)                   

  12 V/DC, 

- przez sieĺ zewnňtrznŃ 230V/AC, 50Hz, 
 

W konfiguracji przyrzŃdu: 

* ze statywu ustawionego na poboczu drogi 
 

* z pojazdu stojŃcego na poboczu drogi w   

  kt·rym jest w spos·b trwağy zamontowany albo   

  ustawiony na statywie w tylnej jego czňŜci przy   

  zamkniňtej tylnej klapie ( pomiar prňdkoŜci   

  pojazdu przez szybň), albo przy otwartej klapie   

  tylnej  
 

* z kontenera MultaGuard ustawionego na         

  poboczu drogi 

 

* z masztu ustawionego na poboczu drogi 

* z masztu ustawionego na poboczu drogi 

  przez przyğŃcze sieciowe do akumulator·w    

 

 

              

 

 

 

 
                 

     12V/DC prŃd 2,5A (Ũelowe akumulatory  o pojemnoŜci min. 30Ah)  
 

 

 

   

 

                   

                    

 

                     

 

 

             230V/AC  
 

 
 

SmartCamera II  lub SmartCamera III  
Matryca CCD Color lub czarno/biala 

RozdzielczoŜĺ W przedziale 2 lub 5 lub 11  Mega Pixeli   

Migawka elektroniczna 

1/50 do 1/10000 s 

PrzyğŃcze obiektywu C ï Mount 

Interfejsy  RS-232, Ethernet 10/100 Mbit/s, USB, VGA 

Zasilanie napiňciem 12 V DC 

Pob·r energii 2,5 A 

Masa 2 kg dotyczy MR.C 

5 kg dotyczy MR.CM 

 
 

 



 

 

                  SYSTEMY KONTROLI I R EJESTRACJI PRŇDKOśCI        MultaRadar C/CM   

INSTRUKCJA OBSĞUGI        
 

2009 - ×ÒÚÅÓÉÅď                                                                                                                                            Strona 23 
 

Pulpit sterujŃcy 
WyŜwietlacz 6,5ò Digital TFT LCD 

 

RozdzielczoŜĺ 600 x 480 

 

Przyciski do obsğugi Przyciski 1 - 8 
 

 
 
 

Antena radarowa - RRS24F-S1 

Zakres pomiarowy  

WartoŜĺ dziağki elementarnej 

25 km/h do 250 km/h 

1km/h 

DokğadnoŜĺ pomiaru przyrzŃdu w warunkach 

laboratoryjnych i uŨytkowania 

 

Zgodnie z RozporzŃdzeniem Ministra Gospodarki Pracy i Polityki 

Spoğecznej z dnia 21.04.2004r. 

 

 

 

Kierunek pomiaru do wyboru Pojazdy odjeŨdŨajŃce 

Pojazdy nadjeŨdŨajŃce 

Oba kierunki razem 

Automatyczne rozpoznawanie ruchu 

 

CzňstotliwoŜĺ robocza 

SzerokoŜĺ wiŃzki radarowej 

24,100 GHz Ñ 25 MHz 

pozioma -5Á; pionowa 20Á 

Masa 2 kg 

Wymiary (S x G x W) 294mm x 63mm x 120mm 

KŃt promienia w stosunku do anteny 0Á 

KŃt mierzenia w kierunku jazdy 20Á 

StabilnoŜĺ dğugoterminowa urzŃdzenia 

nadawczego dla okresu 2 letniego 

Nie wiňcej niŨ 0,01% 

Akumulatory  z ukğadem 

ğadowania 

 

PrzyğŃcze sieciowe 230V/AC 

Bezpiecznik sieciowy 0,63A 

Obudowa Osğona przeciwdeszczowa 

Akumulator - moc Nie mniejsza niŨ 30Ah 

Czas ğadowania przy pustych bateriach ok. 14h 

Masa 16,7 kg wraz z bateriami 

wymiary (S x G x W) 358mmx256mmx280mm 

  

Generator bğysku z lampŃ bğyskowŃ ï      Xenon:                       PodczerwieŒ: 
Moc bğysku 150 - 300 Ws Energia pulsujŃca 0-50W 

Czas trwania bğysku 1/1000 s (czas p·ğtrwania) 1ms 

Nastňpowanie bğysk·w 0,5 s  

Zasiňg do 40 m do 20m 
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Masa 4,9 kg (bez lampy bğyskowej) 

 

wymiary (S x G x W)  

147 mm x 330 mm x 183 mm 

  

 

 

 

 

Informacja  - System 

Nazwa systemu MultaRadar C MultaRadar CM 

Wersja systemu  MR-C.SC2.1.03.F.051130 MR.SC3.1.03E.090831 

Suma kontrolna (Checksum) 1DF3981D 6CC20D9C 

 

Nazwa anteny (sensor) 

 

RRS24 

Wersja anteny (sensora) 24F_S__181A 

Suma kontrolna anteny (Checksum) 12FD8C15 
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88..  UURRUUCCHHAAMMIIAANNIIEE  MMUULLTTAARRAADDAARR  CC//CCMM  

8.1. Wyb·r stanowiska 

8.1.1. Reguğy 
og·lne: 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

8.1.2.     Reguğy 
szczeg·lne:    

Podczas wyboru stanowiska pomiar·w przestrzegaĺ naleŨy 
nastňpujŃcych reguğ: 

W wiŃzce radarowej nie mogŃ znajdowaĺ siň Ũadne przeszkody, jak 

parkujŃce samochody, wysokie trawy, Ũywopğoty, zaspy ŜnieŨne lub g·ry 

piasku, sğupki itp. 

Przed antenŃ radaru w kierunku pomiaru musi byĺ wolna przestrzeŒ 

przynajmniej 4 metr·w. 

Stanowisko powinno byĺ r·wne i w miarň moŨliwoŜci leŨeĺ na tej samej 

wysokoŜci, co powierzchnia jezdni. 

W celu unikania odbiĺ promienia zağamanego, po przeciwnej stronie ulicy 

nie mogŃ znajdowaĺ siň przedmioty odbijajŃce fale elektromagnetyczne ( 

ekrany pğaskie, kratownice, duŨe iloŜci znak·w drogowych, sğup·w, tablice 

informacyjne, przystanki autobusowe, linie wysokiego napiňcia itp.). 

Kontrolowany przez promieŒ radaru odcinek drogi musi przebiegaĺ w linii 

prostej na odlegğoŜci mierzonej od anteny radarowej: 

30 m przy jezdni jednopasmowej 

40 m przy jezdni dwupasmowej 

50 m przy jezdni tr·jpasmowej 
 

Miejsce zainstalowania i uŨytkowania przyrzŃdu MultaRadar C/CM 

wystňpujŃcego w kaŨdej konfiguracji (tr·jn·g, kontener, maszt) powinno 

byĺ tak dobrane, aby warunki otoczenia mieŜciğy siň w granicach 

okreŜlonych przez RozporzŃdzenie Ministra Gospodarki z dnia 

09.11.2007r., a  w szczeg·lnoŜci dotyczŃcych zakres·w temperatur 

okreŜlonych przez producenta oraz wilgotnoŜci wzglňdnej okreŜlonej przez 

ĂRozporzŃdzenieò. R·wnieŨ miejsca otoczenia powinno odpowiadaĺ 

warunkom okreŜlonym w ĂRozporzŃdzeniuò dotyczŃcym wielkoŜci pola 

magnetycznego, wyğadowaŒ elektrostatycznych, oddziağywaŒ impuls·w 

zakğ·ceŒ, oraz odpowiedniej czňstotliwoŜci wibracji. PrzyrzŃd          

MultaRadar C/CM jest odporny na dziağanie samochodowych urzŃdzeŒ 

radarowych bliskiego zasiňgu o czňstotliwoŜci roboczej 24,15 - +/-2,5GHz. 

Szczeg·lnŃ uwagň naleŨy zwr·ciĺ na wyb·r miejsca usytuowania 

fotoradaru MultaRadar C/CM na maszcie, biorŃc pod uwagň powyŨsze 

uwarunkowania, jak r·wnieŨ sytuacjň architektonicznŃ w postaci r·Ũnych 

budowli, krat, pğyt, sğup·w itp.   
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8.1.3.  Definicja 
Ăprostego  
odcinka  drogiñ  
 

 

 

Odcinek drogi uwaŨa siň za prosty, gdy odstňp od jednej ciňciwy do 

krawňdzi jezdni (1) wynosi na 35 m nie wiňcej niŨ 0,10 m (promieŒ 

zakrňtu ²1600 m). 
 

 

8.2. Odbicia promienia zağamanego 
 

8.2.1. Powierzchnie odbijania 
 

PromieŒ radaru moŨe siň odbiĺ na pğaskich 

przedmiotach o duŨej powierzchni, jak  np. 

autobus, pojazd ciňŨarowy, porňcze drogowe, 

bramy. Szczeg·lnie dobrze odbijajŃ promieŒ 

powierzchnie metalowe. 

 

 

8.2.2. Zasada odbijania 
 

 

WiŃzka radarowa (2) zağamuje siň po napotkaniu powierzchni odbijajŃcej 
(1) wedğug zasady: 

KŃt padania (a) = KŃt odbicia (a) . 

Pojazd (3) nie jest w pozycji fotografowania. Pojazd (4) 

mierzy zağamana wiŃzka radarowa. 

 

8.2.3. Rozpoznawanie odbijania 
promienia zağamanego 

Odbicie wiŃzki zağamanej moŨna poznaĺ w nastňpujŃcy spos·b 

Brak pojazdu na fotografii pomiarowej, 

Fotografowany pojazd nie znajduje siň na normalnej pozycji 
fotografowania. 

8.2.4. WartoŜci pomiarowe przy odbiciu  Wyniku pomiaru przy odbiciu wiŃzki zağamanej nie da siň 
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wiŃzki zağamanej  zinterpretowaĺ. Zmierzone wartoŜci nie pasujŃ do wywoğanej 
fotografii. 

 

Unikanie odbijania promienia zağamanego  Odbiĺ promienia zağamanego moŨna uniknŃĺ poprzez redukcjň zasiňgu wiŃzki radarowej. 

 

 

Gdy po zredukowaniu zakresu wciŃŨ jeszcze wystňpuje 
pomiar z zağamanŃ wiŃzkŃ, naleŨy zmieniĺ stanowisko 
pomiaru. 

 

 

8.3. Przykğady odbiĺ promienia zağamanego 
 

 

8.3.1. Autobus 
 

 
Gdy autobus stoi lub porusza siň z prňdkoŜciŃ mniejszŃ niŨ 20 km/h, wiŃzka radaru moŨe odbijaĺ siň od  boku 
autobusu. 
Na zdjňciu znajduje siň inny pojazd, kt·remu przypisana zostaje wartoŜĺ pomiarowa drugiego pojazdu.  

 

 

 
Nawet gdy prňdkoŜĺ drugiego pojazdu zostanie zmierzona prawidğowo, fotografii nie wolno 
uŨyĺ jako materiağu dowodowego. 

 
 
 

    8.3.2. Znak drogowy 
 

 
WiŃzka radarowa odbijana jest od znaku drogowego lub drogowskazu. 
Mierzony jest pojazd, jadŃcy z przeciwnego kierunku. Na fotografii nie widaĺ Ũadnego pojazdu, lub 
pojazd, kt·ry nie jest w pozycji fotografowania. 

8.3.3. Prz·d autobusu 
 
 

 
WiŃzka radarowa odbijana jest od stojŃcego lub wolno jadŃcego autobusu. 

Przy prňdkoŜci wiňkszej niŨ 20 km/h Software (oprogramowanie) anteny radarowej rozpoznaje sytuacjň 
pomiarowŃ i anuluje pomiar. Gdy autobus jedzie wolniej niŨ 20 km/h, poprzez podw·jne odbicia moŨe 

dojŜĺ do nierealnie wysokich pomiar·w prňdkoŜci. 

 

 

 
Przy interpretacji wynik·w pomiar·w proszň zwracaĺ uwagň na takie przypadki. 
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     8.3.4. Odbicia na lustrze 

              potr·jnym  

 

 

WiŃzka radarowa odbijana jest przez prz·d pojazdu (ciňŨar·wki) na most lub podobne 
konstrukcje, jak profile kŃtowe lub teowniki (odbicie potr·jne). Przy tym moŨe dojŜĺ do odbiĺ 
podw·jnych. Mierzona jest podw·jna szybkoŜĺ. 

 
 

8.4. Konfiguracje MultaRadar C/CM: 
 

MultaRadar C/CM to system przeznaczony wyğŃcznie do pomiaru prňdkoŜci pojazd·w w ruchu drogowym 

i fotograficznego zapisu zdarzeŒ na drodze. 
PrzyrzŃd ten moŨe wystňpowaĺ w r·Ũnych konfiguracjach, ale zawsze powinien byĺ usytuowany na   

poboczu drogi. 

NiezaleŨnie od konfiguracji przyrzŃd zbudowany jest zawsze z tych samych podstawowych  

podzespoğ·w: 

     - UrzŃdzenia nadawczo ï odbiorczego z zespoğem antenowym 

     - UrzŃdzenia celowniczego 

     - Zespoğu pomiarowego z ukğadami sterowania 

     - UrzŃdzenia do wizualizacji wyniku 

     - Zespoğu zasilania, a w szczeg·lnoŜci z: 

¶ Podstawa montaŨowa; 

¶ SmartCamera II lub SmartCamera III ; 

¶ Pulpit sterujŃcy z przyciskami do obsğugi; 

¶ Antena radarowa RRS24F-S1; 

¶ Generator bğysku; 

¶ Lampa bğyskowa; 

¶ Akumulatory; 

      PrzyrzŃd moŨe byĺ usytuowany na: 

1. tr·jnogu 

2. w samochodzie w jego tylnej czňŜci zamontowany na stağe lub ustawiany 
kaŨdorazowo przy pomiarach z otwartŃ lub zamkniňtŃ klapŃ tylnŃ pojazdu 

3. w kontenerze MultaGuard 

4. na maszcie zabudowanym na trwale przy poboczu drogi 

 

                                                                   
 
              Rys.1                   Rys.1a                      Rys. 2                    Rys.3                   Rys.4 
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        <-  Rys. 5  ->     
 

     8.4.1. WARUNKI  WĞAśCIWEGO STOSOWANIA MultaRadar C/CM : 
 

1. W przypadku ustawienia przyrzŃdu jak w konfiguracji Rys.1-2 i 5, pomiar prňdkoŜci pojazd·w w 

ruchu drogowym powinien byĺ wykonywany pod nadzorem osoby obsğugujŃcej. 
 

2. W przypadku konfiguracji 3 i 4 ï przyrzŃd pracuje samodzielnie. 
 

3. Dla wykonywania prawidğowych pomiar·w prňdkoŜci samochod·w i uzyskania dokğadnej 
dokumentacji zdarzenia na drodze, przyrzŃd MultaRadar C/CM musi byĺ ustawiony w stosunku 

do krawňdzi drogi zgodnie z warunkami podanymi w niniejszej instrukcji. 
 

4. PrzyrzŃd MultaRadar C/CM wykonujŃcy pomiary ze statywu (tr·jnogu), w trudnych warunkach 

atmosferycznych (deszcz, mŨawka, Ŝnieg, wiatr) powinien byĺ osğaniany specjalnym pğaszczem, 

dostosowanym do tej konfiguracji. Nie dotyczy MultaRadar CM, kt·ry posiada poziom 

odpornoŜci na pyğ i wodň - IP54, potwierdzona certyfikatem. 
 

5. PrzyrzŃd MultaRadar C/CM wykonujŃcy pomiary ze statywu - Rys.1 i 1A, z samochodu ï Rys.5 

(na statywie lub stelaŨu) lub z kontenera ï Rys.2  to pomiary w trybie przenoŜnym ï mobilnym, a 

przyrzŃd wykonujŃcy pomiary z masztu ï Rys.3 i 4 ï to tryb stacjonarny. 
 

6. PrzyrzŃd MultaRadar C/CM wykonujŃcy pomiary z samochodu, przy zamkniňtej klapie, nie moŨe 

ich wykonywaĺ jeŨeli czňŜĺ blaszana klapy zasğania swobodny przepğyw wiŃzki fali 

elektromagnetycznej z anteny radarowej, a pomiar przez szybň moŨe siň odbywaĺ z wyğŃczeniem 

szyby metalizowanej. 

7. UrzŃdzenie do pomiaru prňdkoŜci MultaRadar C/CM moŨe byĺ obsğugiwane tylko przez osoby 

przeszkolone (przez producenta, upowaŨnione przez producenta osoby lub szkoğň policyjnŃ), 

8. Przeszkolone osoby powinny otrzymywaĺ odpowiedni certyfikat wydany przez szkolŃcego. 

9. StabilnoŜĺ urzŃdzenia nadawczego dla okresu 2 lat okreŜla siň na poziomie nie wiňkszy niŨ 

0,001%. 

10. Konstrukcja przyrzŃdu MultaRadar C/CM i urzŃdzeŒ dodatkowych oraz materiağy zastosowane 

do ich produkcji, zapewniajŃ wytrzymağoŜĺ i trwağoŜĺ przyrzŃdu w okresie ï dğugoterminowym     

( 5 lat). 
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8.5.   UŨywane znaki: 
 

 

Wskaz·wka  
Informacje dotyczŃce warunk·w technicznych. Niedokğadne zastosowanie 

moŨe prowadziĺ do zakğ·ceŒ aparatu. 

 

Uwaga 

Informacje dotyczŃce niebezpieczeŒstw kt·re prowadzŃ do lekkich lub 

Ŝrednich obraŨeŒ ciağa i do uszkodzeŒ aparatu. 

 

Zachowaj ostroŨnoŜĺ 

Informacje dotyczŃce niebezpieczeŒstw kt·re prowadzŃ do stağych obraŨeŒ 

ciağa i do powaŨnych uszkodzeŒ aparatu. 

 

Uwaga niebezpieczeŒstwo 
Informacje dotyczŃce niebezpieczeŒstw kt·re prowadzŃ do Ŝmiertelnych 

wypadk·w  i do nadzwyczajnych uszkodzeŒ aparatu. 

 

  

WaŨne wskaz·wki w celu ğatwej i wğaŜciwej obsğugi urzŃdzenia. 

 
 

8.6. ObjaŜnianie haseğ: 
 
¶ POMIAR Y W TRYBIE MOBILNYM  :   pomiar przenoŜnym przyrzŃdem radarowym ustawianym    

                                                             pod  okreŜlonym kŃtem w stosunku do drogi, za kaŨdŃ  

                                                                       sesjŃ pomiarowŃ ustawiany od nowa. 

 

¶ POMIAR STACJONARNY  :                    pomiar przyrzŃdem radarowym zamontowanym w  

                                                                             odpowiedniej obudowie montaŨowej zağoŨonej w maszcie  

                                                                             usytuowanym na trwale przy drodze. 

 

¶ POMIAR PRAWOSTRONNY  :                pomiar przy kt·rym promieŒ pod kŃtem 20Á w stosunku do   

                                                                      osi jezdni jest skierowany na prawŃ stronň od ustawionego  

                                                                             przyrzŃdu. 

 

¶ POMIAR LEWOSTRONNY  :                  pomiar przy kt·rym promieŒ pod kŃtem 20Á w stosunku do  

                                                                             osi jezdni jest skierowany na lewŃ stronň od ustawionego  

                                                                             przyrzŃdu. 

 

¶ RUCH ODJEŧDŧAJłCY :                      pojazdy, kt·re oddalajŃ siň do fotoradaru. 

 

¶ RUCH PRZYJEŧDŧAJłCY:                  pojazdy, kt·re zbliŨajŃ siň do fotoradaru. 

 

¶ OBA KIERUNKI RčWNOCZEśNIE :  pojazdy oddalajŃce siň i zbliŨajŃce siň w tym samym  

                   przedziale czasowym. 
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8.7. Cykl pomiarowy systemem Dopplera. 
WaŨne pozycje podczas pomiaru predkoŜci pojazdu przejeŨdzajŃcego przez promienie radarowe dla obu 
kierunk·w ruchu przedstawione sŃ na poniŨszym rysunku. 

 
Cykl pomiaru trwa przez cağŃ dğugoŜĺ przejeŨdŨajŃcego pojazdu w promieniach radarowych, przy czym 

ciŃgle analizowane sŃ czňstotliwoŜci sygnağ·w Dopplera. Jeden z pojazd·w (poz 1) wjeŨdŨa w promienie 

radarowe, w tym momencie antena radarowa przekazuje sygnağ Dopplera. Kiedy pojazd przejechağ 

pewien odcinek drogi w promieniach radarowych do mniej wiňcej (poz. 2) jest jego obecnoŜĺ rozpoznana 

i rozpoczňte sŃ wğaŜciwe pomiary. W pierwszej kolejnoŜci rozpoznawany jest kierunek jadŃcego pojazdu. 

JeŨeli jest on zgodny z kierunkiem zaprogramowanym, przekazywane sŃ sygnağy Dopplera tego pojazdu 

do analizy. JeŨeli urzŃdzenie jest zaprogramowane do mierzenia obu kierunkach, mierzony jest pojazd, 

kt·ry jako pierwszy wjechağ w promienie radaru. Pojazd jadŃcy w drugim kierunku nie jest brany pod 

uwagň. 

 

Po przejechaniu odcinka (odcinek stağy poz. 2-4) uzyskane pomiary sŃ wyŜwietlane na pulpicie i na 

dalszym odcinku (odcinek weryfikacyjny poz. 3-5) kontrolowane. JeŨeli pomiary nie sŃ zgodne, pomiar 

prňdkoŜci bňdzie anulowany. 

 

Weryfikacja moŨe byĺ wczeŜniej zakoŒczona przez: 

-   Wyjazd mierzonego pojazdu (poz.6) 

       -  Sygnağy Dopplera ze zr·Ũnicowanymi czňstotliwoŜciami. 

 

Po zatwierdzeniu weryfikacji urzŃdzenie radarowe przeprowadza ponownie pomiar (odcinek kontrolny 

poz. 5-7). Z reguğy nie zostaje nowa wartoŜĺ pomiar·w znaleziona, poniewaŨ mierzony pojazd znajduje 

siň juŨ poza zasiňgiem mierzenia.  

Zdjňcie bňdzie robione wtedy, kiedy ustawiona prňdkoŜĺ graniczna jest przekroczona. PrňdkoŜĺ z jakŃ 

pojazd siň poruszağ i zdjňcie jest naniesione na pulpit. 
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8.8. Konfiguracje pojazd·w przy pomiarach prňdkoŜci: 
 
 
 

 

 
 

 
 
 
 
 
 
 
 

 

 POJAZDY NADJEŧDŧAJłCE 
 
- znak na pasku zdjňcia ɜ ï pojazdy, kt·re 
nadjeŨdŨajŃ w kierunku przyrzŃdu pomiarowego. 
Zdjňcie robione jest zaraz po przeciňciu przez 
pojazd wiŃzki radarowej dlatego, aby widoczny 
byğ prz·d mierzonego pojazdu, Naniesienie 
danych nastňpuje po weryfikacji i kontroli. JeŨeli 
weryfikacja i kontrola nie potwierdzŃ 
prawidğowych pomiar·w po przejechaniu 
pierwszego odcinka, zdjňcie i pomiar bňdŃ 
anulowane. 
 
 
Wyboru pomiaru dla pojazd·w odjeŨdŨajŃcych, 
nadjeŨdŨajŃcych lub obu kierunk·w, dokonuje 
siň na pulpicie sterowania wybierajŃc opcjň: 
 

                       
 

 POJAZDY ODJEŧDŧAJłCE  
 

- znak na pasku zdjňcia ^ - pojazdy, kt·re  

oddalajŃ siň od przyrzŃdu pomiarowego. W tej 
pozycji zdjňcie robione jest zaraz po 
opuszczeniu wiŃzki radarowej (poz.6). Za 
pomocŃ zr·Ũnicowania dğugoŜci pojazdu, radar 
rozpoznaje r·Ũnicň miňdzy pojazdami 
ciňŨarowymi, a osobowymi. 
 
 
 

 POJAZDY NADJEŧDŧAJłCE I 
ODJEŧDŧAJłCE W TYM SAMYM 
PRZEDZIALE CZASU 
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99..  UUSSTTAAWWIIAANNIIEE  MMUULLTTAARRAADDAARRUU  CC//CCMM  ïï  TTRRččJJNNččGG  

9.1.  Ustawianie. 
 

 

 

UWAGA NIEBEZPIECZEőSTWO 

Uwaga na bieŨŃcy ruch drogowy! 

NiebezpieczeŒstwo ciňŨkich obraŨeŒ do Ŝmierci wğŃcznie. 

¤ NaleŨy przestrzegaĺ zasad i przepis·w dotyczŃcych pracy na drogach 
przy trwajŃcym ruchu. 

¤ NaleŨy podjŃĺ odpowiednie Ŝrodki bezpieczeŒstwa. 

¤ UwaŨnie obserwowaĺ ruch drogowy. 

¤ Nie stwarzaĺ zagroŨenia dla innych uczestnik·w ruchu drogowego 
 

9.1.1.  Odstňp ustawienia i wysokoŜĺ radaru 

 

                   

 

 

 

 

 

¤ Ustawiĺ statyw w odstňpie (a) wiňkszym niŨ 1,0 m 
od krawňdzi jezdni. 

¤ Ustawiĺ statyw na wysokoŜci (b) przynajmniej 0,5 
m . 

 

9.1.2. Ustawianie nogi statywu 

 

                  

 

 

 

 

¤ Poluzowaĺ Ŝruby poprzez krňcenie w kierunku (1). 

¤ Aby przedğuŨyĺ nogň statywu, przesunŃĺ go w kierunku (2). 

¤ lub 
aby skr·ciĺ nogň statywu, przesunŃĺ go w kierunku (3). 

¤ Unieruchomiĺ ustawienie poprzez krňcenie w kierunku (4). 

 
 

 

 

 

 

 

 

3 

43 
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9.1.3. Ustawianie statywu 
 

 

¤ Poruszaĺ nogami statywu w kierunku (5). 

¤ Postawiĺ statyw na mocnym podğoŨu. 

 

9.1.4. Ustawienie obudowy na statywie 
 

 

 

¤ Ustawiĺ obudowň (1) na gğowicy statywu (2). 

¤ Dokrňciĺ mocno Ŝrubň (3). 

 

9.1.5. ZağoŨenie anteny radarowej 
 

 

 

¤ WsunŃĺ antene radarowa(1) pomiňdzy  oba mocowania (5) na 
obudowie (4). 

Uwaga: 

PrzyğŃcze (2) musi znajdowaĺ siň po prawej stronie. 

¤ Dokrňciĺ mocno obie Ŝruby (3). 

¤ WğoŨyĺ wtyczkň kabla anteny  6) do przyğŃcza (2). 

 
 

 

5 
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9.1.6. Zawieszanie generatora bğysku na   

          statywie 

                                   

 

 

 

 

 

 

zawiesiĺ generator 

bğysku (2) w mocowaniu 

(3) statywu (1). 

 
 

9.1.7. Umocowanie lampy bğyskowej na 
          podstawie montaŨowej 

 

                          

 

 

 

 

 

 
¤ WsunŃĺ element oporowy lampy 

bğyskowej (4) do wejŜcia (5) pod 
obudowŃ montaŨowŃ (1). 

¤ NağoŨyĺ lampň bğyskowŃ (2) do 
elementu oporowego lampy bğyskowej 
(3). 

¤ Dokrňciĺ mocno Ŝruby mocujŃce na 
elemencie oporowym (5).  

 

 

Stosowaĺ dostarczone oryginalne kable.  

Tylko te kable zapewniajŃ koniecznŃ ochronň os·b i urzŃdzenia. 

 
9.1.8. PrzyğŃczanie generatora bğysku   

                              

  

 

 

 

 

 
Uwaga: Dotyczy MR.C 

 
Wtyczkň kabla tyrystorowego (3) wğoŨyĺ do 
przyğŃcza ĂCONTROL INPUTñ (4) generatora 
bğysku. 
 
Drugi koniec kabla tyrystorowego wğoŨyĺ do 
przyğŃcza (9) obudowy montaŨowej (8). 
 
WğoŨyĺ wtyczkň (2) lampy bğyskowej do 
przyğŃcza ĂFLASH LAMPñ (5). Dokrňciĺ mocno 
blokadň na wtyczce (2) . 
 
Uwaga: Dotyczy MR.CM 
WğoŨyĺ wtyczkň (1) kabla przyğŃczowego 
PowerBox/ generatora bğysku do przyğŃcza 
ĂBatteryñ (6). Dokrňciĺ mocno blokadň na 

wtyczce (1). 
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9.1.9. PrzyğŃczanie akumulatora do  

          generatora bğysku 
 

                                             

 

 

 

 

 

 
WğoŨyĺ wtyczkň (1) kabla ğŃczŃcego akumulator/ 

generatora bğysku do gniazdka (3).  

Dokrňciĺ mocno blokadň na wtyczce (1). 

 

 

 

 

 

9.1.10. PrzyğŃczanie MultaRadar C/CM do akumulatora 
 

 

                              

 

 

 

 

 

 
¤ WğoŨyĺ wtyczkň (2) kabla ğŃczŃcego 

akumulator/ MultaRadaru do gniazdka 
ĂPowerñ (2) obudowy montaŨowej (1). 

               

                                      

 
¤ WğoŨyĺ wtyczkň (1) kabla ğŃczŃcego 

akumulator/ MultaRadar C/CM do 
gniazdka (3).  

¤ Dokrňciĺ mocno blokadň na 
wtyczce (1). 

 

 

 

 

 

                             Dotyczy MR.CM 
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9.2.  MultaRadar C/CM tr·jn·g ï pomiary. 
 
9.2.1.  Pomiar : lewostronny, prawostronny. 
 
JuŨ wczeŜniej w niniejszej instrukcji byğa mowa o pomiarach wykonywanych przy drodze z ustawieniem przyrzŃdu 
ï lewostronnie lub prawostronnie. 
PowyŨsze zaleŨy od kierunku z jakiego chcemy dokonywaĺ pomiar·w prňdkoŜci samochod·w. 
W przypadku MultaRadar C/CM, gdy kŃt wiŃzki radarowej 20Ü przebiega na lewo od ustawionego przyrzŃdu, mamy 
do czynienia z lewostronnym pomiarem, zaŜ gdy kŃt wiŃzki radarowej 20Ü przebiega na prawo od ustawionego 
przyrzŃdu, mamy do czynienia z prawostronnym pomiarem. 

 

                       
Pomiar z lewej strony ālewostronnyô                     Pomiar z prawej strony āprawostronnyô 
- przy pomiarze z lewej strony ā                                                - przy pomiarze z prawej strony,  
  pole kŃta 20Üô znajduje siň                                                        pole kŃta 20Üô znajduje siň 
  na lewo od wiŃzki radarowej                                                     na prawo od wiŃzki radarowej 

 
9.3. Ustawienie pozycji aparatu cyfrowego  
       (SmartCamera II lub SmartCamera III): 
 
W zaleŨnoŜci od tego jak ustawiony jest przyrzŃd przy drodze (lewostronnie lub prawostronnie) oraz, czy chcemy 
wykonywaĺ pomiary prňdkoŜci samochodom tylko jednego kierunku (odjeŨdŨajŃce lub nadjeŨdŨajŃce) albo z 
obydwu kierunk·w r·wnoczeŜnie, powinniŜmy ustawiĺ odpowiedni kŃt patrzenia aparatu cyfrowego- SmartCamera 
II i III. 

 

 
 
 
 

 
 

- Dla ustawienia przyrzŃdu ï lewostronnego: 
 

¶ kŃt ustawienia aparatu cyfrowego dla pojazd·w 
nadjeŨdŨajŃcych wynosi 17,5Ü, 

 

¶ kŃt ustawienia aparatu cyfrowego dla pojazd·w 
odjeŨdŨajŃcych lub oba kierunki r·wnoczeŜnie 
13,2 Ü 

- Dla ustawienia przyrzŃdu ï prawostronnego: 
 

¶ kŃt ustawienia aparatu cyfrowego dla 
pojazd·w odjeŨdŨajŃcych lub oba kierunki 
r·wnoczeŜnie 13,2 Ü  

¶ kŃt ustawienia aparatu cyfrowego dla 
pojazd·w nadjeŨdŨajŃcych 17,5Ü, 

 

13,2 

17,5 13,2 

13,2 17,5 

13,2 
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Uwaga: Ustawienie aparatu cyfrowego w MultaRadar CM to 17.5Á dla prawostronnego i lewostronnego 
kierunku. 
 
Ustawienie aparatu cyfrowego w MultaRadar C w zaleŨnoŜci od potrzeb dokonujemy przy pomocy 
dŦwigni, kt·ra jest sprzňŨona z aparatem cyfrowym oraz z listwŃ oznakowanŃ pokazujŃcŃ w jakiej 
pozycji znajduje siň w danej chwili aparat cyfrowy (SmartCamera II ). 
 

Ustawianie pozycji aparatu 
cyfrowego                                   
Uwaga: dotyczy SmartCamera II 

 

 

 
 
DLA PRAWIDĞOWEGO 
USTAWIENIA APARATU 
CYFROWEGO (SMART CAMERA 
III) NALEŧY: 
 

¶ odkrňciĺ nakrňtkň 
blokujŃcŃ 

¶ ustawiĺ kŃt 17,5Á wedğug 

opisu na dzwigni 

¶ pozycja 2- ustawienie 

prawostronne, pozycja 3- 

ustawienie lewostronne 

¶ zablokowaĺ ustawienie 
nakrňtka blokujŃcŃ 

 

 

 

 

1  Listwa 

2 RÅ: Pomiar z prawej strony, 0Á 

4 RD: Pomiar z prawej strony, pojazdy odjeŨdŨajŃce 13,2Á 

3 RA: Pomiar z prawej strony, pojazdy nadjeŨdŨajŃce 17,5Á 

7 LÅ: Pomiar z lewej strony, 0Á 

5 LD: Pomiar z lewej strony, pojazdy odjeŨdŨajŃce 13,2Á 

6 LA: Pomiar z lewej strony, pojazdy nadjeŨdŨajŃce 17,5Á 

8  DŦwignia 

DLA PRAWIDĞOWEGO USTAWIENIA APARATU 
CYFROWEGO (SMART CAMERA II) NALEŧY:  

¤ PociŃgnŃĺ za dŦwigniň (8) aby przestawiĺ 
aparat cyfrowy (1) na podstawie montaŨowej. 

¤ PrzesunŃĺ dŦwigniň (8) na ŨŃdanŃ pozycjň. 

¤ PuŜciĺ dŦwigniň (8). 

Pozycja kamery blokuje siň. 

                                    

 

RA 

RD LD LA  
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9.4. Przygotowanie przyrzŃdu do pomiar·w - poziomowanie: 

 

9.4.1. Ustawianie do poziomu nachylenia  

          poprzecznego 

 

 

 

   

 

 
 
 
Sprawdziĺ nachylenie poprzeczne za pomocŃ 
poziomicy (2) na podstawie montaŨowej (1). 
 
 
Skorygowaĺ nachylenie poprzeczne poprzez 
wyciŃgniňcie lub skr·cenie n·g statywu (4) lub 
(5). 

 

9.4.2. Ustawianie do poziomu pochylenia  

          podğuŨnego 

 

 

        

   
 
 
 
 
 
Sprawdziĺ pochylenie podğuŨne za pomocŃ 
poziomicy (3) na podstawie montaŨowej(1). 
 
 
Skorygowaĺ nachylenie podğuŨne poprzez 
wyciŃganie lub skr·cenie nogi statywu (6). 

 
 

 

 
 

POZIOMICE 
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9.5. Ustawienie przyrzŃdu MultaRadar C/CM  w miejscu 
pomiaru: 

 
Dotyczy MultaRadar C 

 
Aby funkcja przyrzŃdu MultaRadar C w peğni byğa wykorzystana i prawidğowo eksploatowana, muszŃ byĺ 

speğnione niezbňdne warunki techniczne. 

Jednym z podstawowych warunk·w to prawidğowe ustawienie przyrzŃdu w miejscu pomiaru. 

W rozdziale 9.1.1. pokazane byğy odlegğoŜci i wysokoŜci jakie powinny byĺ zachowane w stosunku do jezdni przy 

ustawianiu przyrzŃdu. 

W tym rozdziale bňdzie opis jak ustawiĺ przyrzŃd w miejscu jego pracy, aby moŨna rozpoczŃĺ pomiary: 

1. Po rozğoŨeniu statywu ï wysuniňciu ān·gô na odpowiedniŃ wysokoŜĺ (nie mniejszŃ niŨ 0,5m) i ustawieniu 

go w odpowiedniej odlegğoŜci od krawňdzi jezdni (nie mniejszej niŨ 1m) naleŨy przystŃpiĺ do bardzo 

precyzyjnego ustawienia. 

W tym celu naleŨy: 

a. Ustawiĺ statyw w poziomie ï i aby to uczyniĺ naleŨy tak dğugo wciŃgaĺ lub wyciŃgaĺ ānogiô 

statywu, aŨ zabudowana w gğowicy poziomica znajdzie siň na wğaŜciwym miejscu. W tym 

momencie statyw jest ustawiony poziomo. 

b. Na gğowicň, ustawionego w poziomie statywu nakğada siň āobudowň montaŨowŃô. 

c. Po nağoŨeniu obudowy montaŨowej przystňpuje siň do jej r·wnolegğego ustawienia wzglňdem 
krawňdzi drogi. W tym celu naleŨy: 

 

¶ W Ŝrodku gğowicy statywu tzn. w miejscu gdzie znajduje siň miejsce na powieszenie generatora bğysku ï 

zawiesiĺ pion; 

¶ Od zawieszonego pionu w kierunku do krawňdzi jezdni naleŨy odmierzyĺ odlegğoŜĺ āaô; 

¶ ZmierzonŃ odlegğoŜĺ āaô naleŨy przenieŜĺ okoğo 10m przed ustawiony przyrzŃd w kierunku wykonywania 

pomiar·w i w tym miejscu ustawiĺ specjalnŃ tyczkň namiarowŃ (patrz rysunek). 

¶ Nastňpnie przy pomocy wizjera (5-7) naleŨy doregulowaĺ āobudowň montaŨowŃô w ten spos·b, aby 

muszka i szczerbinka (5-7), oraz tyczka namiarowa znalazğy siň w jednej linii. W tym celu naleŨy poruszaĺ 

obudowŃ montaŨowŃ w jednŃ lub drugŃ stronň , znajdujŃc taki punkt, gdzie wizjer (5-7) oraz tyczka 

znajdujŃ siň w jednej linii. 

¶ NastňpnŃ czynnoŜciŃ to ustawienie āobudowy montaŨowejô w taki spos·b, aby zamontowana wczeŜniej 

antena radarowa tworzyğa kŃt pomiaru w stosunku do osi jezdni 20Ü. W tym celu naleŨy obracaĺ obudowŃ 

montaŨowŃ w kierunku pomiar·w w ten spos·b, aby wizjer (7-6) ï tyczka pomiarowa, lub wizjer (7-4) 

tyczka pomiarowa, znalazğy siň w jednej linii. 

¶ Po dokonaniu powyŨszych czynnoŜci naleŨy dokrňciĺ Ŝrubň zaciskowŃ na gğowicy statywu w celu 
unieruchomienia obudowy montaŨowej,  a nastňpnie przygotowaĺ odpowiednie ustawienie aparatu 

cyfrowego (SmartCamera II). W tym celu naleŨy wziŃĺ pod uwagň spos·b ustawienia przyrzŃdu 

(lewostronnie lub prawostronnie) i odpowiednio do tego ustawiĺ kŃt patrzenia aparatu cyfrowego (17,5Ü 

lub 13,2Ü). 

 
Ustawienia SmartCamera II, dokonuje siň za pomocŃ odpowiedniej dŦwigni poruszajŃcej siň w 
oznakowanej prowadnicy. 

 

LA  
LD RD 

RA 
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Rysunki przymiaru 
 

 
 
1. ï tyczka namiarowa 
2. ï blaszana ochrona przed promieniowaniem cieplnym 
3. ï obudowa montaŨowa 
4. ï 7-4-5-6- wizjer(7-szczerbinka, -4-5-6-muszka) 
āaô  - odlegğoŜĺ przyrzŃdu oraz tyczki mierzonej od krawňdzi jezdni 

 
 
 
 
 

                   
 
 

 

 

4  5  6 7 

2 

3 

gğowica statywu 

statyw 

pion 

  1 
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Dotyczy MultaRadar CM 

Tak jak w przypadku wersji MulraRadar C, jednym z podstawowych warunkɧw jego prawidğowego 

dziağania, to dokğadnie ustawienie przyŨŃdu w miejscu pomiaru. 

1. Po rozğoŨeniu statywu ï wysuniňciu nɧg na odpowiedniŃ wysokoŜĺ, ustawieniu przyrzŃdu w 

odpowiedniej odlegğoŜci od krawňdzi jezdni naleŨy przystŃpiĺ do bardzo precyzyjnego ustawienia 

przyrzŃdu. W Przypadku MultaRadar CM ustawienia dokonuje siň podobnie jak w przyrzŃdzie 

MultaRadar C, uŨywajŃc do tego celu odpowiedniej tyczki namiarowej oraz przy pomocy 

pokazanego obrazu kamery w czasie rzeczywistym na wyŜwietlaczu panel sterujŃcego w postaci 

krzyŨa.  

 

 

¶ ZmierzonŃ odlegğoŜĺ Ăaò naleŨy przenieŜĺ okoğo 10 m przed ustawiony przyrzŃd w kierunku 

wykonywania pomiar·w i w tym miejscu ustawiĺ specjalnŃ tyczkň namiarowŃ (patrz ilustracja) 

¶ Przestawiĺ aparat na pozycjň 0Á (dla pomiar·w prawostronnych lub pomiar·w lewostronnych) 

¶ WğŃczyĺ przyrzŃd i przejŜĺ z menu Gğɧwnego do menu Parametry-Zdjňcia, a nastňpnie 

Parametry ïKalibracja . 

¶ Nastňpnie naleŨy doregulowaĺ przyrzŃd w ten spos·b, aby linia pionowa krzyŨyka widocznego na  
wyŜwietlaczu panelu sterujŃcego  oraz tyczka namiarowa siň pokrywağy.  

¶ Po ponownym sprawdzeniu ustawienia przestawiĺ aparat fotograficzny na pozycjň 17,5Á dla 

pomiaru prawostronneg lub lewostronnego. 

 

 

 

9.5.1. ObowiŃzujŃcy przymiar  zwijany: 
 

 

 

                      
 

 

 

 

 

 

 



 

 

                  SYSTEMY KONTROLI I R EJESTRACJI PRŇDKOśCI        MultaRadar C/CM   

INSTRUKCJA OBSĞUGI        
 

2009 - ×ÒÚÅÓÉÅď                                                                                                                                            Strona 43 
 

UWAGA: 

 
 
MultaRadar C/CM ï na tr·jnogu moŨna: 

 
- ustawiaĺ w odlegğoŜci od krawňdzi jezdni do 3m, 

 
- tylko prawidğowe ustawienie przyrzŃdu w stosunku do drogi daje peğnŃ gwarancjň  
  prawidğowego przebiegu pomiaru prňdkoŜci pojazd·w, 

 
- ustawienie fotoradaru na tr·jnogu ï jest ustawieniem przenoŜnym (mobilne), 

 
- przyrzŃd na tr·jnogu pracuje pod nadzorem obsğugujŃcego, 

 
- do pomiar·w odlegğoŜci przy ustawianiu przyrzŃd·w MultaRadar C/CM ma zastosowanie  
  przymiar zwijany dostarczony przez producenta ï do kaŨdego egzemplarza osobno, 

 
- przyrzŃdem MultaRadar C/CM na tr·jnogu moŨna wykonywaĺ pomiary podczas pogody  
  deszczowej lub ŜnieŨnej. 
  
- podzespoğy przyrzŃdu MultaRadar C/CM na tr·jnogu moŨna przebudowaĺ do pracy przyrzŃdu na 
maszcie. 

9.6. WğŃczanie MultaRadar C/CM 

 

OSTRZEŧENIE 

ZagroŨenie eksplozjŃ podczas pracy baterii w pomieszczeniach 
zamkniňtych! 

Grozi ŜmierciŃ lub ciňŨkimi obraŨeniami 

¤ uŨywaĺ baterii w dobrze nawietrzanych 
pomieszczeniach. 

¤ Nie uŨywaĺ otwartego ognia. 

 

9.6.1. WğŃczanie MultaRadar 
C/CM  

 

           

 

 

 

 

¤ WcisnŃĺ wğŃcznik (2) na pulpicie  (1). 

 
¤ Poczekaĺ, aŨ pojawi siň ekran poczŃtkowy. 

 
¤ Ustawiĺ parametry dla miejsca pomiar·w. W tym celu przeczytaĺ 

rozdziağ ĂObsğuga MultaRadar C/CMñ. 
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9.6.2. WğŃczanie SmartCamera II lub SmartCamera III 
                                  

                                 SmartCamera II 
 

                      
 
                            SmartCamera III 

 

 

 

 

 

 
¤ WcisnŃĺ przycisk (2) na 

SmartCamera II (1). 

¤ WskaŦniki ĂPowerñ, ĂStatusñ, 
ĂDiskñ i ĂActiveñ ŜwiecŃ siň. 

¤ Odczekaĺ, aŨ bňdŃ siň Ŝwieciĺ 
tylko wskaŦniki ĂPowerñ i ĂReadyñ . 

 

 

 

 
¤ WcisnŃĺ przycisk (2) na 

SmartCamera III (1) 

 

¤ WskaŦniki ĂPowerñ,wyŜwietla 

siň na czerwono 

      

  

 

 

 

 

SmartCamera II lub SmartCamera III moŨe pozostawaĺ zawsze 

wğŃczona. Kompletne wğŃczanie i wyğŃczanie MultaRadar C/CM 

umoŨliwia wğŃcznik na pulpicie sterujŃcym. 

 

 

 

9.6.3. Test urzŃdzenia-Tryb pomiarowy ¤ Przeprowadziĺ autotest  MultaRadar 
C/CM 

Po udanym samoteŜcie MultaRadar C/CM 

got·w jest do pomiar·w. 
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1100..  PPOOMMIIAARRYY  PPRRZZYYRRZZłłDDEEMM  MMUULLTTAARRAADDAARR  CC//CCMM  ZZ  PPOOJJAAZZDDUU                                

                SSAAMMOOCCHHOODDOOWWEEGGOO  ïï  TTRRččJJNNččGG  --  ::  

PrzyrzŃdem MultaRadar C/CM ï tr·jn·g, moŨna r·wnieŨ dokonywaĺ pomiaru prňdkoŜci pojazd·w z 

ustawienia w samochodzie w jego tylnej czňŜci. W tym celu ustawia siň samoch·d na poboczu jezdni 

r·wnolegle do niej. PrzyrzŃd moŨna za kaŨdŃ sesjŃ pomiarowŃ ustawiĺ w samochodzie lub zamontowaĺ 

go na stale tzn., Ũe za kaŨdym razem kiedy chcemy prowadziĺ pomiary przyrzŃd ustawiamy rňcznie, lub 

przyrzŃd jest ustawiony stacjonarnie i tylko jest potrzeba ustawienia samochodu. Pomiary w takim 

ustawieniu przyrzŃdu moŨemy wykonywaĺ przy otwartej lub zamkniňtej klapie. 

Warunkiem niezbňdnym jest, aby czňŜĺ blaszana klapy nie zasğaniağa swobodnego przepğywu wiŃzki 

elektromagnetycznej wysyğanej z anteny radarowej. 

W przypadku koniecznoŜci ustawienie przyrzŃdu rňcznie ustawiamy go na podğodze tylnej czňŜci pojazd, 

a nastňpnie przygotowujemy do pomiar·w wg zasad jak przy ustawianiu tr·jnogu na poboczu drogi. 

Lampa bğyskowa powinna byĺ ustawiana jak najbliŨej szyby tylnej w celu zmniejszenia efektu odbicia 

Ŝwiatğa, lub moŨe siň znajdowaĺ na zewnŃtrz samochodu. 

Przy ustawieniu stacjonarnym tr·jnogu w samochodzie, dla prawidğowego ustawienia przyrzŃdu nie 

wykonuje siň Ũadnych czynnoŜci ustawiania,  gdyŨ przyrzŃd jest juŨ ustawiony na stağe, a jedynie 

samoch·d ustawia siň r·wnolegle do drogi. W przedstawionym powyŨej przypadku zaleca siň 

montowanie cağoŜci zespoğu stacjonarnego w fabryce. 

W obu przypadkach ustawienie przyrzŃdu w tylnej czňŜci pojazdu, pomiary mogŃ byĺ wykonywane 

āprawostronnieô jak i ālewostronnieô. 

 

UWAGA ! 
- Ustawienie fotoradaru w samochodzie jest ustawieniem mobilnym; 
- W przypadku prowadzenia pomiar·w przy zamkniňtej klapie, naleŨy zwr·ciĺ uwagň, aby 

wiŃzka elektromagnetyczna nie byğa przysğaniania czňŜciŃ blaszanŃ klapy, a promieŒ 
elektromagnetyczny przechodzi przez szybň, ale z wyğŃczeniem szyby metalizowanej.; 

 

                      
 
                  Pomiar prňdkoŜci przy pomocy MultaRadar C/CM z samochodu  
                              ï ustawienie jednorazowe ï (klapa otwarta) 
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                       Pomiar prňdkoŜci przy pomocy MultaRadar C/CM z samochodu 

   -   ustawienie przyrzŃdu na stağe ï (klapa otwarta) 

 

 
 

Pomiar prňdkoŜci przy pomocy MultaRadar C/CM z samochodu  
ï ustawienie jednorazowe ï r·wnolegle do osi pojazdu, ustawionego na poboczu drogi ï r·wnolegle do 

krawňŨnika.  
Zestrojenie muszki, szczerbinki i domiaru ïpotyczy MR.C 

    Zestrojenie domiaru z krzyŨem na wyŜwietlaczu pulpitu sterujŃcego- dotyczy MR.CM 
 

 
 

 
 

Ustawienie pojazdu r·wnolegle do drogi. 
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1111..      MMUULLTTAARRAADDAARR  CC//CCMMïïWW  KKOONNTTEENNEERRZZEE((MMUULLTTAAGGUUAARRDD))ïï

OOGGččLLNNIIEE::                                                                                                                              

  
ZAGROŧENIE 

UWAGA NIEB EZPIECZEőSTWO 

Uwaga na bieŨŃcy ruch drogowy! 

NiebezpieczeŒstwo ciňŨkich obraŨeŒ do Ŝmierci wğŃcznie. 

¤ NaleŨy przestrzegaĺ zasad i przepis·w dotyczŃcych pracy na drogach 
przy trwajŃcym ruchu. 

¤ NaleŨy podjŃĺ odpowiednie Ŝrodki bezpieczeŒstwa. 

¤ UwaŨnie obserwowaĺ ruch drogowy. 

¤ Nie stwarzaĺ zagroŨenia dla innych uczestnik·w ruchu drogowego 

 

 

 

 

 

 

 

 

     

 

 

 

 

PrzyrzŃd MultaRadar C/CM wykonujŃcy pomiary prňdkoŜci samochod·w z kontenera MultaGuard to 

nastňpny wariant w jakim moŨe ten przyrzŃd pracowaĺ. Wszystkie podzespoğy pomiarowe oraz 

rejestrujŃce wystňpujŃ w  tym przyrzŃdzie kompaktowo w jednej zabudowie ï MultaGuard. 

Dziňki takiej konfiguracji przyrzŃd jest bardzo mobilny, szybki do ustawienia, spakowania po wykonaniu 

pomiar·w i transporcie. DodatkowŃ ï najwaŨniejsza zaletŃ tego przyrzŃdu w tej konfiguracji jest 

moŨliwoŜĺ jego stosowania w Ăskrajnychò warunkach pogodowych. PrzyrzŃd skğada siň z tych samych 

podzespoğ·w pomiarowo-rejestrujŃco-zasilajŃcych, jak wczeŜniej przedstawiony system na tr·jnogu:  

* SmartCamera II lub SmartCamera III ,                   

* Antena radarowa RRS 24F-S1, 

* Pulpit sterujŃcy z przyciskami do obsğugi, 

* Generator bğysku, 

* Akumulatory, 

* Lampa bğyskowa. 

Wszystkie ustawienia MultaRadar C/CM w kontenerze podobnie jak w tr·jnogu moŨna wykonaĺ poprzez 

pulpit sterujŃcy w poğŃczeniu z przyciskami do obsğugi. Wszelkie procesy pomiarowo ï rejestrujŃce i 

obliczeniowe przebiegajŃ podobnie jak w konfiguracji przyrzŃdu na tr·jnogu. 
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11.1.  USTAWIANIE przyrzŃdu MultaRadar C/CM MultaGuard w 
miejscu pomiaru: 

 Aby prawidğowo ustawiĺ przyrzŃd do pomiar·w prňdkoŜci pojazd·w naleŨy wiedzieĺ, Ũe blok antenowy RRS24F-
S1, powinien byĺ tak ustawiony, aby promieŒ radarowy byğ skierowany pod kŃtem 20Ü w stosunku do osi jezdni. W 
tym celu naleŨy ustawiĺ przyrzŃd MultaRadar C/CM MultaGuard na poboczu drogi w pewnej odlegğoŜci Ăaò liczŃc 
od trzpienia kontenera do krawňdzi pobocza drogi, nastňpnie w tej samej odlegğoŜci Ăaò naleŨy ustawiĺ drŃŨek 
namiarowy  w odlegğoŜci  ~ 10m od przyrzŃdu w kierunku pomiaru. Nastňpnie zakğada siň na obudowň MultaGuard  
w specjalnie zabudowane gniazdo ï lunetkň.  

PatrzŃc przez lunetkň i poruszajŃc cağym kontenerem, staramy siň, aby przyrzŃdy celownicze (wizjer i drŃŨek 
namiarowy) pokryğy siň. W tym momencie kontener jest ustawiony r·wnolegle do osi jezdni. Gniazdo lunetki jest 
tak skonstruowane, Ũe moŨna w nim obracaĺ lunetkň w prawo lub w lewo do kraŒcowych zatrzask·w. 

W zaleŨnoŜci jaki pomiar chcemy wykonaĺ (prawostronny, lewostronny), przesuwamy lunetkň w kraŒcowe 
poğoŨenie lewe lub prawe, a nastňpnie obracajŃc kontenerem w kierunku prowadzenia pomiaru zgrywamy 
widoczny w lunecie wizjer z drŃŨkiem namiarowym. W tym momencie przyrzŃd jest ustawiony prawidğowo, a 
wiŃzka radarowa przebiega pod kŃtem 20 Ü w stosunku do  osi jezdni. NastňpnŃ czynnoŜciŃ jest odpowiednie 
ustawienie SmartCameraII i lampy bğyskowej. Oba te podzespoğy sŃ ze sobŃ tak zespolone, Ũe obr·t SmartCamera 
II lub SmartCamera lll powoduje r·wnoczeŜnie obr·t lampy bğyskowej w odpowiednim kierunku. Po ustawieniu 
SmartCameraII na kierunek pomiaru zaciska siň jej pozycjň na trwale. W tym samym momencie przyrzŃd jest 
przygotowany do pomiar·w i moŨna go zağŃczyĺ. Dalsze ustawienie pracy fotoradaru odbywa siň przy pomocy 
pulpitu sterujŃcego i w taki sam spos·b jak w konfiguracji na tr·jnogu. 

 

                                        - trzpieŒ do ustawiania przyrzŃdu - 

 

TRZPIEő 
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11.2.  KŃt ustawienia SmartCamera II lub SmartCamera III. 

 

 

 

 

Dla pomiarɧw lewostronnych i prawostronnych 17,5Á - dotyczy MR.CM 
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11.3. USTAWIANIE MultaRadar C/CM w kontenerze MultaGuard. 

11.3.1.  Praktycznie . 

                            

UWAGA:  

ï przednia obudowa kontenera MultaGuard nie powinna byĺ oklejana foliŃ metalizowanŃ oraz 
zastawiana czňŜciami metalowymi 

ï obsğuga urzŃdzenia MultaRadar C/CM MultaGuard jest identyczna jak na statywie  

ï charakterystyka miejsca w jakim powinien byĺ ustawiony fotoradar przedstawiona jest w 
pkt.8.1.2 

ï w przypadku ustawienia MultaRadar CM w kontenerze naleŨy wykoŨystaĺ widoczny krzyŨ na 
wyŜwietlaczu panelu sterujŃcego. 

 

 

 

 

LUNETKA 

DLA MR:C 

lub CM 

DRłŧEK 

NAMIAROWY  

KrzyŨ na 

panelu 

dla MR.CM 
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11.4.  Widok przyrzŃd·w celowniczych przez lunetkň.   
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

WIZJER 

DRłŧEK 

NAMIAROWY  
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1122..  MMUULLTTAARRAADDAARR  CC//CCMM  NNAA  MMAASSZZCCIIEE    

12.1. Og·lnie. 
 

12.1.1. Dane dotyczŃce bezpieczeŒstwa. 
 

 

 

 
 

UWAGA NIEBEZPIECZEőSTWO 

 

Uwaga na bieŨŃcy ruch drogowy! 

NiebezpieczeŒstwo ciňŨkich obraŨeŒ do Ŝmierci wğŃcznie. 

NaleŨy przestrzegaĺ zasad i przepis·w dotyczŃcych pracy na drogach 

przy trwajŃcym ruchu. 

NaleŨy podjŃĺ odpowiednie Ŝrodki bezpieczeŒstwa. 

UwaŨnie obserwowaĺ ruch drogowy. 

Nie stwarzaĺ zagroŨenia dla innych uczestnik·w ruchu drogowego 

 

 

 
 

OSTRZEŧENIE 

GroŨŃce ŜmierciŃ wysokie napiňcie podczas wymiany Ũar·wki 
lampy bğyskowej! 

śmierĺ lub ciňŨkie obraŨenia ciağa. 

Przed otwarciem odğŃczyĺ lampň bğyskowŃ od generatora 
bğyskowego. 

Przestrzegaĺ instrukcji obsğugi podczas wymiany lampy 
bğyskowej. 

 

                      
 

 
ZACHOWAJ OSTROŧNOśĹ 

Nie bğyskaĺ z bliskiej odlegğoŜci bezpoŜrednio w oczy. 

 

MultaRadar C/CM na maszcie to nastňpna moŨliwa z konfiguracji w jakiej ten przyrzŃd moŨe 

wystňpowaĺ. Przeznaczony jest do pomiaru prňdkoŜci pojazd·w dla stacjonarnej zabudowy 

umieszczonej na poboczu drogi w miejscach gdzie wystňpuje permanentne zagroŨenie 

bezpieczeŒstwa drogowego spowodowane nadmiernŃ prňdkoŜciŃ przejeŨdŨajŃcych pojazd·w. 

W tak niebezpiecznym miejscu ustawia siň odpowiednio przystosowany maszt wewnŃtrz kt·rego, 

albo w odpowiedniej āobudowieô posadowionej na nim umieszcza siň wszystkie podzespoğy 

kompleksu metrologicznego i rejestrujŃcego zdarzenia w ruchu drogowym pojazd·w. 

Maszt i āobudowaô stanowiŃ r·wnieŨ ochronň przed dewastacjŃ drogich urzŃdzeŒ, zniszczeniem, 

najechaniem, zamalowaniem, podpaleniem oraz dziağaniem warunk·w atmosferycznych. 
 
 
 
 
 
 
 

 



 

 

                  SYSTEMY KONTROLI I R EJESTRACJI PRŇDKOśCI        MultaRadar C/CM   

INSTRUKCJA OBSĞUGI        
 

2009 - ×ÒÚÅÓÉÅď                                                                                                                                            Strona 53 
 

System pomiarowy MultaRadar C/CM zabudowany na maszcie skğada siň z takich samych podzespoğ·w 

pomiarowo-rejestrujŃcych jak system na tr·jnogu lub w kontenerze: 

 

- SmartCamera II lub SmartCamera III, 

- Antena radarowa RRS 24F-S1, 

- Pulpit sterujŃcy z przyciskami do obsğugi, 

- Generator bğysku, 

- Lampa bğyskowa, 

- Maszt ï obudowa 

 

Poszczeg·lne podzespoğy zmontowane sŃ kompaktowo w jednej ñobudowie montaŨowejñ, kt·rŃ moŨna 

przekğadaĺ do innych āobud·wô lub odpowiednio wkğadaĺ poszczeg·lne podzespoğy do innych maszt·w. 

Maszty (sğupy) sğuŨŃce do podtrzymania przyrzŃdu do pomiaru prňdkoŜci pojazdu ï fotoradaru, 

wystňpowaĺ mogŃ w r·Ũnych konfiguracjach: 

 

- moŨe byĺ konstrukcja masztu typu ĂwieŨowegoñ, charakteryzujŃca siň tym, Ũe poszczeg·lne 

podzespoğy pomiarowo-rejestrujŃce oraz zasilajŃce sŃ umieszczone wewnŃtrz konstrukcji 

masztu na r·Ũnych odpowiednich poziomach, w zaleŨnoŜci od funkcji jakie majŃ speğniĺ, 

 

- moŨe byĺ konstrukcja masztu typu Ăsğupowegoñ gdzie zabudowane ramiň w g·rnej czňŜci 

masztu, sğuŨy do podtrzymania Ăobudowyñ - wewnŃtrz kt·rej umieszczony jest kompletny 

zesp·ğ pomiar·w-rejestrujŃcy oraz lampa bğyskowa, a wewnŃtrz masztu przebiegajŃ kable 

zasilajŃce, kable do komunikacji wewnňtrznej, zabezpieczenia przeciwporaŨeniowe, 

przepiňciowe oraz inne. 

 

Dostňp do wewnňtrznych podzespoğ·w odbywa siň poprzez otwarcie drzwiczek usytuowanych na 

dğugoŜci cağego masztu, gdy mamy do czynienia z masztem typu ĂwieŨowegoñ lub poprzez otwarcie 

drzwiczek Ăobudowyñ, umieszczonej na ramieniu, gdy mamy do czynienia z masztem typu Ăsğupowegoñ. 

Poprawne ustawienie masztu jest bardzo waŨne dla wykonania poprawnych pomiar·w. NaleŨy zwr·ciĺ 

na to szczeg·lnŃ uwagň. Inaczej ustawia siň maszt o konstrukcji wieŨowej, a inaczej ustawia siň maszt o 

konstrukcji sğupowej. Prawidğowego i bezpiecznego ustawienia masztu dokonuje wyspecjalizowana 

brygada producenta lub inna brygada, pod nadzorem przeszkolonych przez producenta pracownik·w.  

DuŨŃ zaletŃ urzŃdzenia MultaRadar C/CM na maszcie jest fakt, Ũe urzŃdzenie takie moŨe byĺ zasilane z 

baterii ï akumulator·w o zasilaniu nominalnym 12V/DC, prŃd 2,5A, z sieci zewnňtrznej o zasilaniu 

nominalnym 230V/AC/50Hz, oraz z moŨliwoŜciŃ doğadowywania akumulator·w (baterii) z sieci 

zewnňtrznej 230V/AC. 

R·wnieŨ duŨŃ zaletŃ przyrzŃdu MultaRadar C/CM, to moŨliwoŜĺ wykorzystania jego podzespoğ·w z 

konfiguracji pomiaru Ăna tr·jnoguñ, na konfiguracjň pomiaru Ăna maszcieñ. 

PrzyrzŃd MultaRadar C/CM moŨe prowadziĺ pomiary z masztu o r·Ũnej konstrukcji jeŨeli tylko nie 

powodujŃ zakğ·ceŒ warunk·w metrologiczno-rejestrujŃcych ustalonych w dokumentacji zatwierdzenia 

typu przyrzŃdu.  

 

PrzyrzŃd MultaRadar C/CM pracujŃcy na maszcie czyli w spos·b bezobsğugowy      

(autonomiczny) podlega szczeg·lnym warunkom odniesienia wystňpowania warunk·w 

zakğ·cajŃcych jego pracň : 

- otoczenia masztu nie powinno stanowiĺ skomplikowanej Ăarchitekturyò w postaci nietypowych 

budowli, wystňpujŃcych kratownic, pğyt wielkogabaratowych gňstej zabudowy sğup·w, przystank·w 

autobusowych, a w szczeg·lnoŜci powinno siň znajdowaĺ w miejscu, gdzie oddziağywania temperatury 

wilgotnoŜci wzglňdnej, wilekoŜci p·l magnetycznych, wyğadowaŒ elektromagnetycznych i oddziağywaŒ 
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impuls·w zakğ·ceŒ powinno siň mieŜciĺ w granicach wielkoŜci ustalonych w RozporzŃdzeniu Ministra 

Gospodarki z dnia 09.11.2007r. . 

Maszty powinny byĺ ustawiane na przygotowanym betonowym fundamencie zbrojonym. Ustawienie 

przyrzŃdu pomiarowego w taki spos·b, aby m·gğ dokonywaĺ pomiar·w prňdkoŜci pojazd·w, dokonuje 

siň przy pomocy przyrzŃd·w namiarowych ï lunetki umieszczonej na antenie radarowej lub 

wyŜwietlacza panelu sterujŃcego i tyczki namiarowej. W  przypadku masztu ĂwieŨowegoñ ustawienia 

dokonuje siň przez obr·cenie cağej konstrukcji masztu do momentu, aŨ wizjer w lunetce lub krzyŨ na 

wyŜwietlaczu panela sterujŃcego i drŃŨek namiarowy pokryjŃ siň w jednej linii. W tym momencie maszt 

jest ustawiony w taki spos·b, Ũe wiŃzka radarowa wychodzŃca z anteny w kierunku pomiar·w przecina 

oŜ jezdni pod kŃtem 20Á. 

 

W przypadku masztu typu Ăsğupowegoñ ustawieniu podlega Ăobudowañ posadowiona na ramieniu 

masztu. Po zağoŨeniu lunetki na antenň radarowŃ i obracajŃc ĂobudowŃñ do momentu, aŨ pokryje siň 

wizjer lunetki z tyczkŃ namiarowŃ. W tym momencie obudowa jest ustawiona w taki spos·b, Ũe wiŃzka 

radarowa wychodzŃca z anteny w kierunku pomiar·w, przecina oŜ jezdni pod kŃtem 20Á. 

Odpowiednie ustawienie masztu lub āobudowyô, powoduje Ũe moŨna dokonywaĺ pomiar·w w systemie 

pomiaru lewostronnego lub prawostronnego. 

W momencie ustawienia Ălewostronnegoñ lampa bğyskowa wraz z aparatem cyfrowym majŃ ustawienie 

pod kŃtem 17,5Á, zaŜ w momencie ustawienia Ăprawostronnegoñ lampa bğyskowa wraz z aparatem 

cyfrowym majŃ ustawienia pod kŃtem 13,2Á. 

Pomiary prňdkoŜci z masztu moŨna dokonywaĺ pojazdom samochodowym w trybie nadjeŨdŨajŃcym, 

odjeŨdŨajŃcym lub obu kierunk·w r·wnoczeŜnie. 

 
 

12.2. Pomiar prawostronny. 

 
 

12.3. Pomiar lewostronny. 
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12.4. Maszt typu ĂwieŨowegoñ. 
 

 
 
 

- dodatkowe 
- 
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12.5. Maszt  typu Ăsğupowegoò.  
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1133..  MMUULLTTAARRAADDAARR  CC//CCMM  NNAA  MMAASSZZCCIIEE  ïï  ZZAASSIILLAANNIIEE  SSYYSSTTEEMMUU::  

PrzyrzŃd do pomiaru prňdkoŜci pojazd·w i rejestracji zdarzeŒ na drodze w systemie na maszcie, ma 

moŨliwoŜĺ zasilania przy pomocy baterii ï akumulator·w o nominalnym napiňciu 12 V/DC lub przy 

pomocy sieci zewnňtrznej, nominalnie 230V/AC. Jest r·wnieŨ moŨliwoŜĺ dosilania baterii 

(akumulator·w) poprzez przyğŃcze do sieci zewnňtrznych 230V/AC. PowyŨsze konfiguracje zasilania 

pozwalajŃ na r·Ũne miejsca ustawienia masztu w terenie niezaleŨnie od Ŧr·dğa zasilania.W kaŨdym 

systemie zasilania MultaRadar C/CM wystňpujŃ te same podzespoğy pomiarowo ï rejestracyjne.W 

przypadku zasilania wewnňtrznego ï Ŧr·dğo zasilania ï baterie znajdujŃ siň wewnŃtrz masztu lub w 

specjalnej piwniczce u podstawy masztu.Niekt·re podzespoğy przyrzŃdu MultaRadar C/CM mogŃ byĺ 

wykorzystywane zar·wno w pomiarach na   tr·jnogu jak i na maszcie. Podzespoğy takie jak SmartCamera 

II lub SmartCamera III , lampa bğyskowa, generator bğysku mogŃ byĺ przenoszone do poszczeg·lnych 

maszt·w. Pozostağe oprzyrzŃdowania znajdujŃce siň wewnŃtrz masztu sŃ instalowane na stağe (rozdzielki, 

przetwornice, zesp·ğ kabli zasilajŃcych jak i do komunikacji wewnňtrznej, przeğŃczniki, przyğŃcza do 

zasilania 230V/AC, instalacja klimatyzacyjno ï wentylacyjna itp.). 

13.1. MultaRadar C/CM na maszcie ï zasilanie z akumulator·w                            

            nominalnie - 12 V/DC + dosilanie z sieci 230V/AC.  
 
Dotyczy MR.C      Dotyczy MR.CM    
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13.2. MultaRadar C/CM na maszcie    
            ïzasilanie z sieci zewnňtrznej 230V/AC. 

 
 

Dot
ycz
y 
Mu
lta
Ra
dar 
C      Dotyczy MultaRadar CM 
 

 
 

 

13.3. P
r
z
y
g
o
t
o
w
a
n

ie  MultaRadar C/CM na maszcie - do pracy. 
 
PrzyrzŃd MultaRadar C/CM na maszcie moŨe byĺ zasilany przy pomocy baterii - akumulator·w  
nominalnie 12 V/DC, przy pomocy zasilania zewnňtrznego, nominalnie 230V/AC, lub przez baterie 
dosilane z sieci zewnňtrznej. Obojňtnie jakie obowiŃzuje zasilanie i na jakich masztach zainstalowany 
jest przyrzŃd , zawsze skğada siň on z podzespoğ·w pomiarowo-rejestracyjnych ï takich samych. 
 
Aby m·c prowadziĺ pomiary, naleŨy maszt lub āobudowňô wyposaŨyĺ w poniŨsze podzespoğy tj.: 

- Antenň radarowŃ RRS24F-S1, 
- SmartCamera II lub SmartCamera III, 
- Pulpit sterujŃcy, 
- Lampň bğyskowŃ, 
- Generator bğysku. 

 
Inne ï pozostağe wyposaŨenie zabudowane jest w maszcie lub āobudowieô na stağe.  
IloŜĺ podzespoğ·w pozostajŃcych na stağe w maszcie lub āobudowieô zaleŨy od wğaŜciwoŜci  
zasilania masztu. 
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Po wyposaŨeniu masztu w niezbňdne podzespoğy, wykonaniu pr·bnych zdjňĺ, zamkniňciu masztu za 
pomocŃ dŦwiczek, moŨna przystŃpiĺ do wykonywania pomiar·w ciŃgğych. 
Ustawianie parametr·w pomiaru jak r·wnieŨ technika wykonywania pomiar·w przedstawia siň tak samo 
jak przy konfiguracji przyrzŃdu na tr·jnogu lub w kontenerze.  

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

1144..  AANNAALLIIZZAA  ZZDDJJŇŇĹĹ  DDLLAA  UURRZZłłDDZZEENNIIAA  MMUULLTTAARRAADDAARR  

CC//CCMM::  
WykonujŃc pomiary prňdkoŜci pojazd·w przy pomocy przyrzŃdu MultaRadar C/CM naleŨy 

pamiňtaĺ, Ũe otrzymany pomiar powinien byĺ przypisany wğaŜciwemu pojazdowi. W przypadku 

przyrzŃdu MultaRadar C/CM jego konstrukcja pozwala w sytuacji jadŃcego pojazdu w grupie, lub 

omijania, czy wyprzedzania, dokonania pomiaru w przypadku cağkowitej pewnoŜĺ, Ũe zmierzona i 

wskazana prňdkoŜĺ jest przypisana wğaŜciwemu pojazdowi. W przypadku braku pewnoŜci, Ũe zmierzona i 

wskazana prňdkoŜĺ zostağa przypisana wğaŜciwemu pojazdowi nastňpuje anulowanie pomiaru przez 

przyrzŃd. W przypadku przejeŨdŨania dw·ch pojazd·w o r·Ũnych prňdkoŜciach jednoczeŜnie przez strefň 

wiŃzki promieniowania elektromagnetycznego, przyrzŃd taki pomiar anuluje. W przypadku 

uwidocznienia na zdjňciu dw·ch lub wiňcej pojazd·w poruszajŃcych siň z podobnŃ prňdkoŜciŃ, sytuacjň 

takŃ naleŨy przeanalizowaĺ w przypadku braku pewnoŜci, kt·remu pojazdowi zostağa zmierzona 

prňdkoŜĺ, naleŨy takie zdjňcia odrzuciĺ. Istnieje moŨliwoŜĺ jednoznacznego okreŜlenia pojazdu, kt·remu 

zostağa zmierzona prňdkoŜĺ. Do tego celu sğuŨy odpowiedni Ăszablonò, kt·ry jako plik Ătemplates iniò 

jest wintegrowany w program wizualny Biff Process itd.    Szablon ten moŨe byĺ r·wnieŨ wintegrowany 

w dodatkowe programy do analizy zdjňĺ. Szablon zbudowany jest jako jedna ramka, kt·ra nakğada siň na 

zdjňcie. Ramka dzieli siň na cztery czňŜci, a numeracja ĺwiartek rozpoczyna siň kolejno od lewej strony. 

- MultaRadar C/CM na maszcie wykonuje pomiary samodzielnie. 

- Konfiguracja przyrzŃdu MultaRadar C/CM na maszcie jest konfiguracjŃ stacjonarnŃ. 

- MultaRadar C/CM we wszystkich konfiguracjach (tr·jn·g, kontener, maszt) moŨe 

byĺ  zdalnie sterowany przy pomocy kabla lub sieci bezprzewodowej np. Wi-Fi, 

GPRS/3G/UMTS. 
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 1      2         3     4  
 
  
 
 
 
 
 
  
  
  
  
  
   
   
  
                     

Przy pomocy ukazujŃcego siň w kadrze wykonanego zdjňcia szablonu- jak na rysunku (dwa pionowe 

kursory w pewnej odlegğoŜci od siebie oraz jeden kr·tki) moŨna ustaliĺ pewnie, kt·remu pojazdowi 

zostağa zmierzona prňdkoŜĺ. Pojazd znajdujŃcy siň w obszarze miňdzy kursorami dğugimi szablonu, albo 

jak najbliŨej kursora kr·tkiego szablonu, jest tym pojazdem od kt·rego odbiğa siň wiŃzka radarowa i tylko 

jemu zostağa zmierzona prňdkoŜĺ.                                                                                                                                              

Identyfikacja pojazdu, kt·remu bez wŃtpienia zostağa zmierzona prňdkoŜĺ polega na analizie wykonanego 

przez fotoradar zdjňcia w tle kt·rego widoczny jest szablon. Analizie podlega pojazd, kt·rego jego 

przednia lub tylnia czňŜĺ znajduje siň w ĺwiartce 2-3 lub jego tylnia lub przednia czňŜĺ jest najbliŨej 

kr·tkiego kursora miňdzy 2 a 3 ĺwiartkŃ. 

JeŨeli jeden z wyŨej wymienionych sposob·w okreŜlenia pojazd·w, kt·remu zostağa zmierzona prňdkoŜĺ 

nie speğni warunku jednoznacznoŜci, zdjňcie takie nie nadaje siň do dalszej analizy i naleŨy je odrzuciĺ.    

Analizy zdjňĺ dokonuje siň zawsze w taki sam spos·b niezaleŨnie od konfiguracji w jakiej fotoradar 

MultaRadar C/CM wykonağ pomiary. PoniŨej przedstawione sŃ szczeg·ğowe przykğady analiz zdjňĺ, 

pozwalajŃce na zapoznanie siň z prawidğowŃ ocenŃ pomiaru prňdkoŜci przypisanŃ wğaŜciwemu pojazdowi 

w przypadkach wŃtpliwych. Wskazane poniŨej przykğady prawidğowej oceny, kt·ry pojazd ma 

jednoznacznie zmierzonŃ prňdkoŜĺ dotyczŃ zar·wno samochod·w  nadjeŨdŨajŃcych jak i odjeŨdŨajŃcych. 

Pojazdy uwidocznione na zdjňciach i znajdujŃce siň w drugiej, trzeciej ĺwiartce (prz·d lub tyğ) 

widocznego szablonu lub bňdŃce najbliŨej Ŝrodka kr·tkiego kursora to sŃ pojazdy kt·rym fotoradar 

zmierzyğ prňdkoŜĺ i wykonağ zdjňcie. 

14.1. Przykğady analiz zdjňĺ pojazd·w. 
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. 
 

PowyŨsze zdjňcia przedstawiajŃ sytuacjň kiedy w kadrze zdjňcia nr 1-4, znajdujŃ siň dwa pojazdy, ale 

tylko jeden z nich znajduje siň w obszarze 2-3 ĺwiartki szablonu. 

I to wğaŜnie temu pojazdowi fotoradar zmierzyğ prňdkoŜĺ, a zdjňcia nadajŃ siň do dalszej analizy. 

  

 

1 2 

3 4 

1 2 
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PowyŨsze zdjňcia nr 1-6, przedstawiajŃ sytuacjň kiedy fotoradar wykonuje pomiary prňdkoŜci pojazd·w 

oddalajŃcych siň. Pojazdy, kt·re znalazğy siň najbliŨej Ŝrodka obszaru 2-3 ĺwiartki (kr·tkiego kursora), to 

pojazdy kt·rym fotoradar zmierzyğ prňdkoŜĺ. I one nadajŃ siň do dalszej analizy. 

 

              

 

 

 

 

5 
6 

3 4 

6 5 

1 2 
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PowyŨsze zdjňcia przedstawiajŃ sytuacje kiedy samochody w kadrze nr 2,3,4,5,6 sŃ w pozycji 

odjeŨdŨajŃcej,  

               a samochody w kadrze nr 1 odjeŨdŨajŃcej i nadjeŨdŨajŃcej.  

               Nie ma wŃtpliwoŜci, Ũe samochody na zdjňciach nr 2-6 majŃ zmierzonŃ prňdkoŜĺ, zaŜ na zdjňciu nr 1  

               zmierzonŃ prňdkoŜĺ ma samoch·d oddalajŃcy siň ï on znajduje siň Ăw Ŝrodku kursor·wò. 
 

 

 

 

3 

6 5 

4 

1 2 
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    Na zdjňciu nr 1 samoch·d oddalajŃcy siň znajduje siň bardzo blisko kr·tkiego kursora i to jemu zostağa 

zmierzona prňdkoŜĺ. ZaŜ na zdjňciu nr 3 widoczne sŃ w zakresie kursor·w dwa samochody w cağoŜci i to 

zdjňcie naleŨy odrzuciĺ. Zdjňcie nr 2 i 4 przedstawiajŃ samochody odjeŨdŨajŃce  znajdujŃce siň w zakresie 

dğugich kursor·w i to im przyrzŃd zmierzyğ prňdkoŜĺ. 

 
 
 
 
 

 
 
 

3 
4 
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W powyŨszym zestawie zdjňĺ samochody uwidocznione na zdjňciu nr 1,3 w obszarze 2-3 ĺwiartki 

szablonu pomimo widoku innych pojazd·w w kadrze sŃ tymi kt·rym fotoradar zmierzyğ prňdkoŜĺ i wraz 

z samochodami uwidocznionymi na zdjňciu nr 2,4 nadajŃ siň do dalszej analizy. 

 

 
W sytuacji, gdy przyjmiemy za kr·tkŃ dğugoŜĺ  pojazdu dla pojazd·w ciňŨarowych, moŨe siň wtedy 

zdarzyĺ, iŨ dwa blisko siebie jadŃce pojazdy z tŃ samŃ prňdkoŜciŃ, zaliczone bňdŃ do grupy samochod·w 

ciňŨarowych (rys.5). Na pasku zdjňcia zostanie wtedy naniesiony znak ĂTrkñ (Pojazd 

ciňŨarowy).PowyŨszy przypadek nie nadajň sie do dalszej analizy mandatowej-zdjňcie naleŨy odrzuciĺ. 

Uwaga: Przy ustawianiu parametr·w urzŃdzenia, naleŨy zwr·ciĺ szczeg·lnŃ uwagň na ustawienia 

dğugoŜci dla pojazd·w ciňŨarowych. 

4 3 

2 
1 

5 
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PowyŨsze kadry przedstawiajŃ sytuacje kiedy samochody na zdjňciach nr 1,2,5 znajdujŃ siň w obszarze 2-

3 ĺwiartki i to im fotoradar zmierzyğ prňdkoŜĺ. Natomiast zdjňcia nr 3,4,6 przedstawiajŃ sytuacjň kiedy w 

kadrze widoczne sŃ 2 pojazdy. W tym przypadku samochody znajdujŃce siň najbliŨej Ŝrodkowego 

kursora kr·tkiego miağy zmierzonŃ prňdkoŜĺ. 

6 5 

4 3 

2 1 
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1155..  CCEECCHHYY  ZZAABBEEZZPPIIEECCZZAAJJłłCCEE  PPRRZZYYRRZZłłDDUU  MMUULLTTAARRAADDAARR  

CC//CCMM::  

 

Miejsca na cechy zabezpieczajŃce okreŜlone elementy przyrzŃdu pomiarowego przed dostňpem os·b 

nieuprawnionych umieszczone powinny byĺ jak pokazano na rysunkach poniŨej: 

 

15.1. Antena radarowa RRS24F-S1 
 

1. G·rna Ŝcianka pokrywy anteny (1). 

2. Boczna Ŝcianka anteny (2). 

 

 
                                 Zabezpieczenia Anteny radarowej 

   

 

                              1 

 

 

 

 

                                                               2 

 

                                    1 
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15.2. System rejestracyjno ï zasilajŃcy. 
1. Boczne Ŝcianki SmartCamera II, (3). 

2. Pokrywa pulpitu sterujŃcego (4). 

3. DojŜcie do systemu zasilajŃcego przyrzŃdu (5). 

4. SmartCamera III (6) 

 

Dotyczy MultaRadar C 

Punkty zabezpieczenia 

 

 

 

 

  

 

          

 

  3    3 

   4 
   4    5 

   5 
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Dotyczy MultaRadar CM SmartCamera lll 5 i 11 mil. pixeli 

Punkty zabezpieczeŒ 
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1166..  OOBBSSĞĞUUGGAA        MMUULLTTAARRAADDAARR  CC//CCMM::  

16.1. Podstawy. 
16.1.1. Struktura monitora. 

 

 
 

Nagğ·wek 

(1) Logo firmy 

(2) Nazwa pokazywanego menu 

(3) Numer pokazywanego menu 

 

Punkty menu 

(4) Osiem punkt·w menu wybieranych 

przez urzŃdzenie do obsğugi rňcznej. 

 

Dolny pasek 

(5) Meldunki statusu 

czerwony:        bğŃd. 

pomaraŒczowy: ostrzeŨenie. 

zielony: bğad meldunku 

(6) Czas 

(8) WskaŦniki: meldunki systemowe i numery 

fotografii 

Zakres wskazywania 

(7) Zakres wskazywania aktualnego menu 
 

 

16.1.2. Obsğuga poprzez przyciski 

 

 

 
 

Na monitorze (9) pokazywane jest osiem 

punkt·w menu (1) ï.(8) KaŨdy poszczeg·lny 

punkt menu moŨna wybraĺ  poprzez odpowiedni 

przycisk do obsğugi (10). 
Wybieraĺ moŨna tylko te punkty menu, przy 

kt·rych na szarym polu przedstawiony jest 

symbol. 

W poniŨszym przykğadowym menu punktom (1), 

(2), (3), (5), (7) i (8) przypisane sŃ funkcje. 

Pozostağe punkty menu (4) i (6) nie posiadajŃ 

funkcji. 
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16.1.3. Podstawowe punkty menu 

 

 Niekt·re punkty menu stosowane sŃ w r·Ũnych 

menu i posiadajŃ tň samŃ funkcjň. Zostağy one tu 

objaŜnione. 
 

 
Przycisk bez funkcji 

 

 

 

ĂOKñ 
Potwierdzenie ustawieŒ / wpis·w, potwierdzenie 

zapytania. 

 

 
ĂAnulujñ 
Anulowanie ustawieŒ / wpis·w w tym menu, 

zaprzeczenie zapytania. 

 

 
ĂZ powrotemñ 

Powr·t do poprzedniego menu. 

 

 
ĂDo przoduñ 

PrzejŜcie do nastňpnego menu 

 



 

 

                  SYSTEMY KONTROLI I R EJESTRACJI PRŇDKOśCI       MultaRadar C/CM   

INSTRUKCJA OBSĞUGI 
        

 

 2009 - ×ÒÚÅÓÉÅď                                                                                                                                         Strona 72 
 

 
ĂLinijka do g·ryñ 

Przes·wa kursor o jednŃ linijkň do g·ry,  

po pierwszej linijce  nastňpuje ostatnia. 

 

 
ĂLinijka w d·ğñ 

Przes·wa kursor o jednŃ linijkň w d·ğ,  

po ostatniej linijce nastňpuje pierwsza. 

 

 
ĂPole w prawoñ 

Przes·wa kursor o jedno pole w prawo, 

po osiŃgniňciu ostatniego pola w linijce, kursor 

przeskakuje na pierwsze pole linijki.  

 

 
ĂPole w lewoñ 

Przes·wa kursor o jedno pole w lewo, 

po osiŃgniňciu pierwszego pola w linijce, kursor 

przeskakuje na ostatnie pole w linijce. 

 

 
ĂPodwyŨsza wartoŜĺ, wybiera nastňpne 

oznaczenie/ nastňpnŃ wartoŜĺ z listyñ 
Przy wartoŜciach: podwyŨszanie wartoŜci o jeden 

stopieŒ, poprzez przytrzymanie nastňpuje 

automatyczne, szybkie liczenie do g·ry; 

przy oznaczeniach (np. wpisywanie hasğa): wyb·r 

nastňpnego oznaczenia, po ostatnim nastňpuje 

pierwsze; 

przy wartoŜciach z listy
1
: wyb·r nastňpnej 

wartoŜci, po ostatniej wartoŜci z listy nastňpuje 

pierwsza. 

 

 
ĂZmniejsza wartoŜĺ, wybiera poprzednie 

oznaczenie/ wartoŜĺ z listyñ 

Przy  wartoŜciach: zmniejszanie wartoŜci o jeden 

stopieŒ, poprzez przytrzymanie nastňpuje 

automatyczne, szybkie liczenie do doğu; 

przy oznaczeniach (np. wpisywanie hasğa): wyb·r 

poprzedniego oznakowania, po pierwszym 

oznakowaniu nastňpuje ostatnie; 

przy wartoŜciach z listy: wyb·r poprzedniej 

wartoŜci z listy, po pierwszej wartoŜci nastňpuje 

ostatnia. 

 

 
ĂEdycja polañ 

Otwiera edycjň menu dla wybranych parametr·w. 

 

                                                 
1
 WartoŜĺ z listy: w niekt·rych punktach menu znajduje siň lista z podanymi wpisami do dyspozycji. MoŨna 
wybieraĺ tylko spoŜr·d tych wpis·w, nie moŨna teŨ dodawaĺ wpis·w do listy. 



 

 

                  SYSTEMY KONTROLI I R EJESTRACJI PRŇDKOśCI       MultaRadar C/CM   

INSTRUKCJA OBSĞUGI 
        

 

 2009 - ×ÒÚÅÓÉÅď                                                                                                                                         Strona 73 
 

16.2. Start systemu 

 
Obraz poczŃtkowy 

 

Po wğŃczeniu MultaRadar C/CM nastňpuje 

uruchomienie systemu. 

Na monitorze pojawia sie widoczny pasek. 
 

 

Po cağkowitym uruchomieniu systemu pojawia 

siň obraz poczŃtkowy. 

 
 MultaRadar C/CM jest w wersji do pomiar·w 

mobilnych  

lub 

 
MultaRadar C/CM jest w wersji do pomiar·w 

stacionarnycj 

Nastepnie pojawi sie kilka obowiazkowych  

obraz·w. 

 

 

 

¤ Aby wywoğaĺ nastňpne menu,  wybraĺ punkt (8). 

Pokazuje siň menu ĂParametry ï data/ czasñ . 

PrzejŜcie do nastňpnego menu odbywa siň 

automatycznie po ok. 15 sekundach, jeŨeli nie 

zostanie naciŜniňty Ũaden inny przycisk. 
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Parametry ï data/czas W tym menu pokazywane sŃ data i czas dla 

pomiaru. 

 

 

Dla ustawienia ĂTrypñ musi  byĺ ustawiony tryb 

ĂRňcznyñ  

Kontrola Sprawdziĺ ustawienia. 
Akceptacja 

 

 
¤ Aby zaakceptowaĺ ustawienie, wybraĺ punkt menu (8). 

Pokazywane jest menu ĂParametry ï 

UŨytkownikñ. 
Zmiana 

 

 

Aby dokonaĺ zmian, wybraĺ punkt menu (3). 

Pokazywane jest menu ĂParametry ï UrzŃdzenie 

ï Data/Czasñ . 
 

 
¤ W tym menu moŨna za pomocŃ punkt·w menu (1), (2), 

(3), (5) i (6) ustawiaĺ wartoŜci. 

Akceptacja 

 

 

Aby zaakceptowaĺ aktualne lub nowe 

ustawienia, wybraĺ punkt menu (8).  

 

¤ Aby opuŜciĺ menu bez akceptacji nowych danych 
wybraĺ punkt (4).  

Za kaŨdym razem pokazywane jest menu 

ĂParametry ï Data/Czasñ . 
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Parametry ï UŨytkownik 

 

 

 

 

 

 

W tym menu pokazywane sŃ dane 

uŨytkownika. 

 
Kontrola ¤ Sprawdziĺ ustawienia danych uŨytkownika. 

Akceptacja 

 

 
¤ Aby zaakceptowaĺ ustawienia, wybraĺ punkt menu (8). 

Pokazywane jest menu ĂParametry ï 

Lokalizacjañ . 
Zmiana 

 

 

Aby dokonaĺ zmian, wybraĺ punkt menu (3). 

Pokazywane jest menu ĂParametry ï 

Dokumentacja ï UŨytkownikñ . 

 
Wyb·r linijki ¤ W tym menu moŨna za pomocŃ punkt·w menu (1) i (2) 

wybraĺ linijkň do wpisu. 

Wpis 

 

 
¤ Za pomocŃ punktu menu (3) dostaĺ siň moŨna do 

menu wpisywania. 
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W tym menu moŨna za pomocŃ punkt·w (1), 

(2), (5) i (6) ustawiaĺ wartoŜci. 
Akceptacja 

 

 

Aby zaakceptowaĺ aktualne lub nowe 

ustawienia, wybraĺ punkt menu (8).  

 

¤ Aby opuŜciĺ menu bez akceptacji danych, wybraĺ 
punkt (4).  

Za kaŨdym razem pokazywane jest menu 

ĂParametry ï Dokumentacja - UŨytkownikñ . 
 ¤ To menu moŨna zakoŒczyĺ r·wnieŨ poprzez 

akceptacjň lub anulowanie za pomocŃ punkt·w (4) lub 
(8). 

Dostajecie siň PaŒstwo ponownie do menu 

ĂParametry - UŨytkownikñ. 
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Parametry ï Lokalizacja 

 

 

W tym menu pokazywane sŃ dane dotyczŃce 

stanowiska. 

 
Kontrola ¤ Skontrolowaĺ ustawienia danych stanowiska. 

Akceptacja 

 

 
¤ Aby zaakceptowaĺ ustawienia, wybraĺ punkt menu (8). 

Pokazywane jest menu ĂParametry ï PrňdkoŜĺñ 
Zmiana 

 

 

Aby dokonaĺ zmian, wybraĺ punkt  menu (3). 

Pokazywane jest menu ĂParametry ï 

Dokumentacja ï Lokalizacjañ . 

 
Wyb·r linijki ¤ W tym menu moŨna za pomocŃ punkt·w (1) i (2) wybraĺ 

linijkň do wpisu. 

Wpis 

 

 
¤ Za pomocŃ punktu (3) dostaĺ siň moŨna do menu wpisu. 

 



 

 

                  SYSTEMY KONTROLI I R EJESTRACJI PRŇDKOśCI       MultaRadar C/CM   

INSTRUKCJA OBSĞUGI 
        

 

 2009 - ×ÒÚÅÓÉÅď                                                                                                                                         Strona 78 
 

 

 
W tym menu moŨna za pomocŃ punkt·w (1), 

(2), (5) i (6) ustawiaĺ wartoŜci. 
Akceptacja 

 

 

Aby zaakceptowaĺ aktualne lub nowe 

ustawienia, wybraĺ punkt menu (8).  

 

¤ Aby opuŜciĺ menu bez akceptacji danych, wybraĺ 
punkt (4).  

Za kaŨdym razem pokazywane jest menu 

ĂParametry ï Dokumentacja - Lokalizacjañ . 
 ¤ To menu moŨna zakoŒczyĺ r·wnieŨ poprzez 

potwierdzenie lub anulowanie punktami (4) i (8). 

Dostajecie siň PaŒstwo ponownie do menu 

ĂParametry - Lokalizacjañ. 
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Parametry ï prňdkoŜĺ W tym menu pokazywane sŃ limity prňdkoŜci 

dla tego stanowiska. 

 
Przekroczenie limitu : 

PrňdkoŜĺ, od kt·rej wyzwalana jest fotografia. 

PredkoŜĺ progowa moŨna ustawiaĺ pomiňdzy  

10 km/h i 250 km/h . 

Dozwolony limit:  
NajwyŨsza prňdkoŜĺ dozwolona na danym 

stanowisku. WartoŜci te moŨna ustawiaĺ 

pomiňdzy 000 km/h i 250 km/h.  

 
Kontrola Skontrolowaĺ ustawienia. 
Zmiana 

  

 

 

¤ Wybraĺ ŨŃdany limit za pomocŃ punktu menu (1) lub (2). 

  

 

¤ Ustawiĺ wartoŜĺ wybranego limitu za pomocŃ punktu 
menu (5) lub (6). 

Akceptacja 

 

 

Aby zaakceptowaĺ aktualne lub nowe 

ustawienia, proszň wybraĺ punkt menu (8).  

Pokazywane jest menu ĂParametry ï 

Ustawienie radaruñ. 

 

¤ Aby opuŜciĺ menu bez akceptacji danych, wybraĺ 
punkt menu (4).  

Pokazywane jest poprzednie menu ĂParametry 

ï Lokalizacjañ . 
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Parametry ï anteny radarowej 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

                                          

W tym menu pokazywane sŃ czuğoŜĺ anteny, 

kierunek ruchu  (kierunek pomiaru) i dğugoŜĺ 

samochod·w ciňŨarowych. Pozy tym moŨna 

ustawiĺ wyzwolenie podw·jnň fotografii. 

 
CzuğoŜĺ: 
1 = niska czuğoŜĺ anteny 

2 = Ŝrednia czuğoŜĺ anteny 

3 = wysoka czuğoŜĺ anteny 

Kierunek pomiaru: 

MoŨna wybraĺ kierunek: Pojazdy 

NadjeŨdŨajŃce, OdjeŨdŨajŃce lub obydwa 

kierunki. 

 

DğugoŜĺ pojazd·w ciňŨarowych: 

Ustalana jest dğugoŜĺ pojazdu, od kt·rej 

obowiŃzujŃ limity dla pojazd·w ciňŨarowych. 

WartoŜci moŨna ustawiaĺ pomiňdzy 0 m i 50 m. 

Zdjňcia bňdŃ wyzwalane od ustalonej dğuŜci  

Np. 18 m.Samochɧd cieŨarowy oznaczony 

bňdzie na pasku zdjňcia literkŃ T (Trak)   

 

Drugie Zdjňcie: 

Parametry dla podw·jnego zdjňcia  

Ustawienia moŨna dokonaĺ tylko wtedy, gdy 

przy kierunku wybrane zostağo ustawienie 

ĂObydwa kierunkiñ lub ĂNadjeŨdŨajŃceñ . W 

innych ustawieniach fotografia podw·jna nie jest 

moŨliwa. MoŨna wybieraĺ miňdzy ĂZadenñ, 

ĂCzasñ i ĂPoz. tylnañ. Przy wyborze ĂCzasuñ 

lub ĂPoz tylnejñ pojawia siň kolejna linijka, w 

kt·rej moŨna wybraĺ wartoŜĺ w danym czasie 

lub wartoŜĺ odstňpu. 
 

 

 

 

 

 

 

Sprawdziĺ ustawienia anteny. 
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Kontrola 

Zmiana 

  

 

¤ Wybraĺ linijkň ŨŃdanego parametru za pomocŃ punktu 
menu (1) lub (2). 

  

Akceptacja  

Zmiana 

¤ Ustawiĺ wartoŜĺ wybranego parametru za pomocŃ 
punktu menu (5) lub (6). 

 

                                         Aby zaakceptowaĺ aktualne lub nowe ustawienia,  

wybraĺ punkt (8).  

                                                  Pokazywane jest menu. 
 

      Aby opuŜciĺ menu bez akceptacji danych, wybraĺ punkt menu (4).  

        Przechodzicie PaŒstwo z powrotem do menu ĂParametry ï PredkoŜcò 
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16.3 Test urzŃdzenia 

 Przed rozpoczňciem trybu pomiar·w naleŨy 

przeprowadziĺ autotestowanie, aby 

zagwarantowaĺ wğaŜciwy stan element·w 

skğadowych. Do dokumentacji wyzwalana jest 

jedna fotografia. Zdjňcie to zawiera w linijce 

script pod parametrem ï speed wpis ĂCHKñ. 
Przeprowadzenie autotestowania 

 

 

 

 

 

 

Test urzŃdzenia  

 
Pokazywane jest Menu Main . 
¤ Wybraĺ punkt menu (7). 

Autotestowanie jest przeprowadzane. 
Autotestowanie bez bğňd·w 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Pomiary  

 

 

 

 

 

 

Gdy autotestowanie przebiegğo bez zakğ·ceŒ, 

pokazywany jest nastňpujŃcy meldunek 

 
Potwierdziĺ meldunek punktem menu (8). 

Meldunek znika automatycznie po ok. 15 

sekundach. 

Punkt menu (8) pokazywany jest dodatkowo w 

menu Main (gğ·wne). 

 
Gotowy do pomiar·w MultaRadar C/CM jest gotowy do pomiar·w 
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Autotest z zakğ·ceniami Gdy autotest przebiegğo niepoprawnie, 

pokazywana jest odpowiednia informacja. Menu 

gğ·wne pokazywane jest w dalszym ciŃgu bez 

punktu (8). 

 

¤ Sprawdziĺ poğŃczenia pomiňdzy antenŃ i 
SmartCamera. 

¤ Ponownie przeprowadziĺ samotestowanie. 

 

 

Gdy bğňdu nie moŨna usunŃĺ, proszň zwr·ciĺ siň 

do serwisu firmy Lifor Sp. Z o.o. 
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16.4 Pomiary 
 

 

 

 

 

 

 

 

Pomiary  

Po przeprowadzeniu bezbğňdnego samotestowania 

pokazywane jest menu gğ·wne. 

 
¤ Aby zmieniĺ tryb pomiar·w, wybraĺ punkt menu (8) . 

Pokazywane jest menu Pomiary i MultaRadar 

C/CM gotowy jest do dokonywania pomiar·w. 

 
W g·rnym zakresie pokazywane sŃ dane aktualnego 

pomiaru. 

   

 
Kierunek pomiaru, prňdkoŜĺ   Czas         numer zdjňcia 

Czerwony dla przekraczajŃcego      Data     C(Auto osobowe)   

                                                            T(auto ciňŨarowe) 

                                                        Dozwolona  prňdkoŜĺ 

 

W dolnym zakresie zestawione sŃ poprzednie wyniki 

pomiar·w, przy czym jako pierwszy wymieniony 

jest najnowszy pomiar. Pojazdy przekraczajŃce 

dozwolony limit, oznaczone sŃ gwiazdkŃ na 

poczŃtku linijki. 

Numer zdjňcia, kierunek pomiaru, prňdkoŜĺ, data,              czas 
 

 

Ten rodzaj informacji zwany jest formŃ list. 
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16.4.1  Zmiana sposobu wyŜwietlania pomiar·w 

 

 MoŨna wybieraĺ pomiňdzy dwoma sposobami 

wyŜwietlanie wynik·w pomiar·w: w formie list  

lub zdjňĺ.  

Przy wywoğaniu menu Pomiary przedstawiana 

jest automatycznie forma list. 
Aktualny spos·b wyŜwietlania pomiar·w 

 

 

 

 

 

 

 

System znajduje siň w menu Pomiary i 

przedstawia formň list. 

 
. 

WyŜwietlenie w formie 

zdjňĺ 

 

 
¤ Aby zmieniĺ spos·b przedstawienia na zdjňciowy, 

wybraĺ punkt menu (3). 

Pokazywane sŃ zdjňcia 

 

 

 
Pokazywany jest za kaŨdym razem tylko 

aktualny proces. 

W g·rnym zakresie pokazywane sŃ dane 

aktualnego pomiaru (tak jak w formie list). 

W dolnym zakresie pokazywane jest zdjňcie 

aktualnego procesu. 

WyŜwietleni w formie list 

 

 

¤ Aby zmieniĺ spos·b wyŜwietlenia formň list, wybraĺ 
punkt menu (3). 

WyŜwietlona forma list. 
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16.4.2 Zmiana kierunku pomiaru 

 

 Kierunek pomiaru  moŨe byĺ zmieniony bez 

przerywania bieŨŃcego systemu pomiar·w.  
Aktualny kierunek pomiar·w 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Aktualny kierunek pomiar·w pokazany jest w 

punkcie menu (1). 

 
 

 oba kierunki ruchu 

 kierunek ruchu - pojazdy nadjeŨdŨajŃce 

 kierunek ruchu ï pojazdy odjeŨdŨajŃce 

 
Zmiana kierunku pomiar·w 

   

 
¤ Aby zmieniĺ kierunek pomiar·w, wybraĺ punkt menu (1). 

¤ Wybraĺ punkt (1) kilka razy, aŨ pokazany zostanie 
ŨŃdany kierunek pomiar·w. 
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16.4.3  Zmiana czuğoŜci anteny radarowej 

 

 CzuğoŜĺ anteny radarowej moŨe byĺ 

przestawiona, bez koniecznoŜci przerywania 

bieŨŃcej pracy pomiarowej.  
Aktualna czuğoŜĺ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Aktualna czuğoŜĺ anteny radarowej pokazywana 

jest w punkcie menu (2).  

 
 

 StopieŒ 1, niska czuğoŜĺ 

 StopieŒ 2, Ŝrednia czuğoŜĺ 

 StopieŒ 3, wysoka czuğoŜĺ 

 
Zmiana czuğoŜci 

   

 
¤ Aby zmieniĺ czuğoŜĺ antany radarowej, wybraĺ punkt 

menu (2). 

¤ Wybraĺ punkt menu (2) kilkakrotnie, aŨ pokazana 
zostanie ŨŃdana czuğoŜĺ anteny radarowej. 
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16.4.4 Rňcznie wykonanie fotografii 

 
 

 

Podczas bieŨŃcej pracy pomiarowej moŨna 

wykonaĺ fotografiň rňcznie. Jest to niezaleŨne 

zar·wno od tego, czy w zakresie pomiarowym 

znajduje siň jakiŜ pojazd, jak i od wybranego 

rodzaju wyŜwietlenia. 
Aktualny tryb pracy 

 
 

MultaRadar C/CM pracuje w trybie 

automatycznym. 
Pokazuje to punkt menu (5). 

 
 

Zmiana na tryb rňczny 

 
 

 

 

Aby przejŜĺ do trybu rňcznego, wybraĺ punkt 

menu (5). 
 

 

 

 

 

System pracuje teraz w trybie rňcznym. 

Punkt menu (5) wskazuje teraz tryb rňczny. 

Dodatkowo pokazywany jest punkt menu (7). 

 

 
Wybraĺ punkt menu (7), aby bezpoŜrednio 

rňcznie wykonaĺ fotografiň. 

Fotografia jest natychmiast wykonania. 

Przedstawiana ona jest jako pojedyncze zdjňcie 

w menu ĂZdjňcieñ. 
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Pokazywanie fotografii wykonanej rňcznie 

 

 
 

 

 

 

 

 

    

 

 

 
 

 

¤ Wybraĺ punkt menu (3), aby powiňkszyĺ fotografiň. 
MoŨliwe sŃ trzy stopnie powiňkszenia: 200%, 400% i 
800%. Wybraĺ kilkakrotnie ten punkt menu, aby 
zwiňkszyĺ powiňkszenie. Po 800% nastňpuje ponownie 
oryginalna wielkoŜĺ 100%. W dolnej linijce 
pokazywane jest aktualne powiňkszenie. 

¤ Wybraĺ punkt menu (1), punkt menu (2), punkt menu (5) 
lub (6), aby przesunŃĺ aktualny fragment obrazu. Te 
punkty menu wystňpujŃ tylko przy powiňkszonym 
obrazie. 

¤ Wybraĺ punkt menu (8), aby ponownie wykonaĺ 
bezpoŜrednio fotografiň 

¤ Wybraĺ punkt menu (4), aby powr·ciĺ do obrazu 
pomiarowego. 

 

Powr·t do automatycznego 

trybu pracy 

 

 

 

¤ Wybraĺ punkt menu (5), aby powr·ciĺ z rňcznego z 
powrotem do automatycznego trybu pracy. 

System pracuje w trybie automatycznym. 
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16.4.5 Fotografowanie nastňpnego przejeŨdŨajŃcego 
pojazdu,  bez wzglňdu na prňdkoŜĺ. 

 

 

Pomiaru limitu 00 

 

W bieŨŃcej pracy pomiarowej moŨna wyzwoliĺ 

fotografiň przy uchwyceniu nastňpnego pojazdu, 

niezaleŨnie od jego prňdkoŜci (pomiar limitu 

00). Wybrany spos·b wyŜwietlenia pomiaru jest 

obojňtny. 

 
 

 

¤ Wybraĺ punkt menu (6), aby wykonaĺ fotografiň. 

 
Podczas, gdy system oczekuje na pomiar 

nastňpnego pojazdu, pokazywana jest czerwona 

ramka wok·ğ punktu menu (6). 

 
Gdy zostanie rozpoznany pojazd, pomiar 

odbywa siň z wykonaniem zdjňcia, kt·re 

pokazywane jest jako zdjňcie pojedyncze (patrz 

poprzedni rozdziağ) ĂPokazywanie zdjňcia 

wykonanego rňcznieñ). Czerwona ramka wok·ğ 

punktu menu (6) znika. 
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16.4.6 Fotografowanie nastňpnego pojazdu, 
przekraczajŃcego limit  

         dla pojazd·w ciňŨarowych. 

 

 

Pomiar z limitem dla 

pojazd·w ciňŨarowych 

 

Podczas bieŨŃcej pracy pomiarowej moŨna 

wyzwoliĺ zdjňcie przy zarejestrowaniu pojazdu, 

kt·rego prňdkoŜĺ jest wyŨsza niŨ nastawiony 

limit dla pojazd·w ciňŨarowych. Wybrany 

spos·b wyŜwietlania obrazu pomiarowego jest 

obojňtny. 

 
 

 

¤ Wybraĺ punkt menu (8), aby wyzwoliĺ fotografiň. 

 
Podczas gdy system oczekuje na uchwycenie 

nastňpnego pojazdu, wok·ğ punktu menu (8) 

pojawia siň czerwona ramka. 

 
Gdy rozpoznany zostanie pojazd, kt·rego 

prňdkoŜĺ jest wyŨsza, niŨ nastawiony limit dla 

samochod·w ciňŨarowych, nastňpuje pomiar z 

wykonaniem fotografii, kt·ra pokazywana jest 

jako pojedyncze zdjňcie (patrz poprzedni 

rozdziağ ĂPokazywanie zdjňcia wykonanego 

rňcznieò). Czerwona ramka wok·ğ punktu menu 

(8) znika. 
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16.5 Ustawianie parametr·w 

 
 Parametry konieczne do pomiar·w mogŃ zostaĺ 

w kaŨdej chwili zmienione. 
 

 

 

 

 

 

                                    Ustawianie 

Parametry  

 

 
Pokazywane jest menu gğ·wne. 
¤ Aby ustawiĺ parametry, wybraĺ punkt menu (5). 

Pokazywane jest menu ĂParametryñ. 
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16.5.1 Ustawianie daty/czasu 

 
 W menu ĂParametry ï UrzŃdzenie ï Data/ 

Czasñ moŨna ustawiĺ datň i czas.  

Aktualny czas pokazywany jest w dolnej listwie. 

W formacie 12-godzinnym pojawia siň 

dodatkowe pole za czasem z informacjŃ Ăamñ 

lub Ăpmñ.  

Format dla daty i czasu moŨe byĺ zmieniony 

przez obsğugujŃcego system w menu 

ĂAdministratorñ . (Patrz odpowiedni rozdziağ) 
Wyb·r menu 

 

 
Pokazywane jest menu ĂParametryñ. 

 

UrzŃdzenie 

 

 

¤ Wybraĺ punkt menu (1).  

 

Pokazywane jest menu ĂParametry 

urzŃdzeniañ . 
 

 
 

Data/Czas  

¤ Wybraĺ punkt menu (1). 

 

Pokazywane jest menu ĂParametry ï urzŃdzenia  

Data / Czasñ . 
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Dla ustawienia ĂTrybuñ musi byĺ ustawiony tryb 

ĂRňcznyñ . 

 
Zmiana 

  

 

 

¤ Wybraĺ linijkň ŨŃdanego paramentru za pomocŃ punktu 
menu (1) lub (2). 

 

 

¤ Wybraĺ wartoŜĺ linjki, kt·ra ma byĺ zmieniona za 
pomocŃ punktu menu (3). 

 

  

¤ Ustawiĺ wartoŜĺ punktem menu (5) lub (6). 

 
Akceptacja 

 

 

Aby zaakceptowaĺ nowe lub aktualne 

ustawienia, wybraĺ punkt menu (8). 

 

¤ Aby opuŜciĺ menu bez akceptacji, wybraĺ punkt menu 
(4). 

Pokazywane jest poprzednie menu ĂParametry 

urzŃdzeniaò. 
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16.5.2 Ustawianie parametr·w fotografii 

 
 W menu ĂParametry ï Zdjňcie ï Zdjňcie 1ñ i 

ĂParametry ï Zdjňcie ï Zdjňcie 2ñ moŨna 

zmieniaĺ ustawienia kontrastu i migawki 

SmartCamera II lub SmartCamera III dla 

pierwszego i jeŜli zaprogramowane, dla drugiego 

zdjňcia. 

Programowanie drugiego zdjňcia ustawiane jest 

w menu ĂWyzwalanie drugiego zdjňcia 

aktywacja/dezaktywacjañ. 
Wyb·r menu 

 

 

 

 

 

 
 

Pokazywane jest menu ĂParametryñ . 

 
 

Zdjňcie  

¤ Wybraĺ punkt menu (2). 

 

Pokazywane jest menu ĂParametry - Zdjňcieñ. 
 

 

 

 

 

 

 

Zdjňcie 1  

Zdjňcie 2  

 
 
¤ Aby ustawiĺ parametry pierwszego zdjňcia, wybraĺ 

punkt menu (1). 

¤  Aby ustawiĺ parametry dla drugiego zdjňcia, wybraĺ 
punkt menu (2). Punkt menu (2) pokazywany jest tylko 
wtedy, gdy aktywowana jest fotografia podw·jna 
(patrz ĂAktywacja/dezaktywacja drugiego zdjňcia). 

Pokazywane jest wybrane menu ĂParametry ï 

Zdjňcie ï Zdjňcie 1/2". 



 

 

                  SYSTEMY KONTROLI I R EJESTRACJI PRŇDKOśCI       MultaRadar C/CM   

INSTRUKCJA OBSĞUGI 
        

 

 2009 - ×ÒÚÅÓÉÅď                                                                                                                                         Strona 96 
 

Kontrast  i migawka 

 
Kontrast:  
WartoŜci mogŃ byĺ ustawiane pomiňdzy 0 i 255.  

Migawka: 

MoŨna wybieraĺ pomiňdzy wartoŜciami 1/50, 

1/125, 1/250, 1/500, 1/1000, 1/2000, 1/4000 i 

1/10000. 

 
Zmiana 

  

 

¤ Wybraĺ linijkň ŨŃdanego parametru za pomocŃ punktu 
menu (1) lub (2). 

 

  

¤ Ustawiĺ wartoŜĺ wybranego parametru za pomocŃ 
punktu menu (5) lub (6). 

 
Akceptacja 

 

 

Aby zaakceptowaĺ aktualne lub nowe 

ustawienia, wybraĺ punkt menu (8). 

 

¤ Aby opuŜciĺ menu bez akceptacji, wybraĺ punkt  (4) . 

Pokazywane jest poprzednie menu. 



 

 

                  SYSTEMY KONTROLI I R EJESTRACJI PRŇDKOśCI       MultaRadar C/CM   

INSTRUKCJA OBSĞUGI 
        

 

 2009 - ×ÒÚÅÓÉÅď                                                                                                                                         Strona 97 
 

16.5.2.1 Kontrola ustawieŒ 

 
 W celu kontroli ustawieŒ moŨna wyzwoliĺ jednŃ 

fotografiň kontrolnŃ. 

Fotografia kontrolna pokazywana jest 

niezaleŨnie od wybranego sposobu 

przedstawienia. 
Wyzwalanie fotografii 

 

 

 
Pokazywane jest menu ĂParametry ï Zdjňcie ï 

Zdjňcie 1ñ lub ĂParametry ï Zdjňcie ï Zdjňcie 2ñ 

. 

 

 

Aby wyzwoliĺ fotografiň kontrolnŃ niezaleŨnie 

od prňdkoŜci nastňpnego uchwyconego pojazdu, 

wybraĺ punkt menu (3), 

 

 

Aby natychmiast wyzwoliĺ fotografiň kontrolnŃ, 

wybraĺ punkt menu (7). 

Wyzwolone zdjňcie pokazywane jest w menu 

ĂZdjňcieñ. 
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OglŃdanie fotografii kontrolnej 

 
 

 

 

 

¤ Wybraĺ punkt menu (3), aby powiňkszyĺ fotografiň. 
MoŨliwe sŃ trzy stopnie powiňkszenia: 200%, 400% i 
800%. Wybraĺ ten punkt menu kilkakrotnie, aby 
zwiňkszyĺ powiňkszenie. Po 800% nastňpuje ponownie 
oryginalna wielkoŜĺ 100%. W stopce pokazywane jest 
aktualne powiňkszenie. 

Gdy stopieŒ powiňkszenia zostağ wybrany, 

pojawiajŃ siň kolejne punkty menu. Za ich 

pomocŃ moŨna przesuwaĺ widoczny fragment 

obrazu. 

 
 

    

¤ Wybraĺ punkt menu (1), (2), (5) lub (6), aby przesunŃĺ 
aktualny fragment obrazu. 

  

¤ Wybraĺ punkt menu (8), aby ponownie bezpoŜrednio 
wyzwoliĺ zdjňcie. 

W zaleŨnoŜci od tego, jaki rodzaj wyzwolenia 

fotografii kontrolnej zostağ wybrany, na punkcie 

(8) menu pojawia siň odpowiedni symbol. 

 

¤ Wybraĺ punkt menu (4), aby powr·ciĺ do poprzedniego 
menu. 
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16.5.2.2 WğŃczanie/wyğŃczanie lampy bğyskowej 

 
 W zaleŨnoŜci od warunk·w sytuacyjnych i 

Ŝwietlnych, lampa bğyskowa moŨe byĺ wğŃczone 

lub wyğŃczone. 
Wyb·r menu 

 
Pokazywane jest menu ĂParametryñ. 

Zdjňcie  

 

¤ Wybraĺ punkt menu (2) 

Pokazywane jest menu ĂParametry - Zdjňcieñ  

 
 

Bğysk  

¤ Wybraĺ punkt menu (5). 

Pokazywane jest menu ĂParametry ï Zdjňcie - 

Bğyskñ. 
WğŃczanie / wyğŃczanie lampy bğyskowej 

 

  

¤ Aby wğŃczyĺ/wyğŃczyĺ lampe bğyskowŃ, wybraĺ punkt 
menu (5) lub (6). 

Akceptacja 

 

 

Aby zaakceptowaĺ aktualne lub nowe 

ustawienie, wybraĺ punkt menu (8). 

 

¤ Aby opuŜciĺ menu bez akceptacji, wybraĺ punkt menu 
(4). 

Pokazywane jest poprzednie menu. 
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16.5.2.3 Ustalanie limit·w 

 
 MoŨna ustawiaĺ oddzielne limity dla 

samochod·w osobowych i ciňŨarowych na 

aktualnym stanowisku. 
Wyb·r menu 

 

 

 

 

 

 

 
Pokazywane jest menu ĂParametryñ . 

PredkoŜĺ  

¤ Wybraĺ punkt menu (3)  

 

Pokazywane jest menu  ĂParametry ï 

PredkoŜĺñ. 
 
 

 

 
Przekroczenie limitu : 

PrňdkoŜĺ, od kt·rej wyzwalana jest fotografia. 

WartoŜci te moŨna ustawiaĺ od 010 do 250. 

Dozwolona prňdkoŜĺ: 

Maksymalna prňdkoŜĺ dopuszczalna na danym 

stanowisku. WartoŜci te moŨna ustawiaĺ od 000 

do 250. 
Zmiana 

  

 

¤ Wybraĺ ŨŃdany limit za pomocŃ punktu menu (1) lub 
(2). 

  

 

¤ Ustawiĺ wartoŜĺ wybranego limitu za pomocŃ punktu 
menu (5) lub (6). 

Akceptacja 

 

 

Aby zaakceptowaĺ aktualne lub nowe 

ustawienia, wybraĺ punkt menu (8). 

 

¤ Aby opuŜciĺ menu bez akceptacji, wybraĺ punkt (8). 

Pokazywane jest poprzednie menu. 
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16.5.2.4 Wpisywanie danych stanowiska 

 
 Aby m·c jednoznacznie przyporzŃdkowaĺ 

pomiary, naleŨy wpisaĺ dane aktualnego 

stanowiska pomiarowego. 
Wyb·r menu 

 

 

 

 

 

 

  
Pokazywane jest menu ĂParametryñ. 

 

Dokumentacja  

¤ Wybraĺ punkt menu (5). 

Pokazywane jest menu ĂParametry ï 

Dokumentacjañ.  

 
 

Lokalizacja  

¤ Wybraĺ punkt menu (5) 

Pokazywane jest menu ĂParametry ï 

Dokumentacja ï Lokalizacjañ. 
 

 

 

Kod: 

MoŨna wpisaĺ kombinacjň cyfr od jednej do 

czterech. 

Tekst 1,2 lub 3: 
Wpisaĺ moŨna kombinacjň cyfr lub liter 

maksymalnie 16-czğonowŃ. 
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Wyb·r ustawienia 

  

 

¤ Wybraĺ linijkň ŨŃdanego parametru za pomocŃ punktu 
menu (1) lub (2). 

Zmiana ustawienia 

 

 

 

¤ Aby zmieniĺ wybrany wpis, wybraĺ punkt menu (3). 

Pokazywane jest menu ĂEdit ï Valueñ. 

 

Wyb·r znaku 

 

 

 

W menu wpisywania wyŜwietla siň jako pole 

pomocnicze tabela wyboru znak·w.  

  

¤ Wybraĺ za pomocŃ punktu menu (1) lub (2) pozycjň 
znaku, kt·ry ma zostaĺ wpisany.  

 

  

¤ Wybraĺ za pomocŃ punktu menu (5) lub (6) jeden znak. 
Wybierane mogŃ byĺ tylko znaki przedstawione w 
tabeli wyboru znak·w.  

Akceptacja 

 

 

Aby zaakceptowaĺ aktualne lub nowe 

ustawienia, wybraĺ punkt menu (8). 

 

¤ Aby opuŜciĺ menu bez akceptacji, wybraĺ punkt menu 
(4). 

Pokazywane jest poprzednie menu. 
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16.5.2.5 Wpisywanie danych uŨytkownika 

 
 Aby m·c jednoznacznie przyporzŃdkowaĺ 

pomiary, naleŨy wpisaĺ informacje dotyczŃce 

aktualnego uŨytkownika. 
Wyb·r menu 

 

 

 

 

 

 

  
Pokazywane jest menu ĂParametryñ. 

 

Dokumentacja  

¤ Wybraĺ punkt menu (5). 

 

Pokazywane jest menu ĂParametry ï 

Dokumentacjañ. 
 

 

 

 

 

 

 

 

UŨytkownik  

¤ Wybraĺ punkt menu (5) 

 

Pokazywane jest menu ĂParametry ï 

Dokumentacja ï UŨytkownikñ. 
 

 

 

Kod: 

Wpisaĺ moŨna kombinacjň liczb od jedno- do 

oŜmioczğonowej. 

Tekst 1 lub 2: 

Wpisaĺ moŨna kombinacjň cyfr lub liter, 

maksymalnie 16-czğonowŃ. 
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Wyb·r ustawienia 

  

 

¤ Wybraĺ linijkň ŨŃdanego parametru za pomocŃ punktu 
menu (1) lub (2). 

Zmiana ustawienia 

 

 

 

¤ Aby zmieniĺ wybrany wpis, wybraĺ punkt menu  (3). 

Pokazywane jest menu ĂEdit ï Valueñ. 

 

Wyb·r znaku 

 

 

 

W menu wpisywania wyŜwietlana jest jako pole 

pomocnicze tabela wyboru znak·w.  

  

¤ Wybraĺ za pomocŃ punktu menu (1) lub (2) pozycjň 
znaku, kt·ry ma zostaĺ wpisany.  

 

  

¤ Wybraĺ za pomocŃ punktu menu (5) lub (6) jeden znak. 
Wybrany moŨe byĺ tylko znak, kt·ry zostağ 
przedstawiony w tabeli wyboru znak·w.  

Akceptacja 

 

 

Aby zaakceptowaĺ aktualne lub nowe 

ustawienia, wybraĺ punkt menu (8). 

 

¤ Aby opuŜciĺ menu bez akceptacji, wybraĺ punkt menu 
(4). 

Pokazywane jest poprzednie menu. 
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16.5.2.6 Ustawianie czuğoŜci anteny radarowej 

 
 CzuğoŜĺ anteny radarowej moŨe byĺ zmieniana 

na obrazie pomiarowym takŨe podczas 

bieŨŃcego trybu pomiarowego. 
Wyb·r menu 

 

 

 

 

 

 

  
Pokazywane jest menu ĂParametryñ. 

 

Antena  

¤ Wybraĺ punkt menu (6).  

 

Pokazywane jest menu ĂParametry ïantenyñ. 
Zmiana 

 

 

CzuğoŜĺ: 
1 = niska czuğoŜĺ anteny 

2 = Ŝrednia czuğoŜĺ anteny 

3 = wysoka czuğoŜĺ anteny  

 

  

¤ Wybraĺ parametr czuğoŜĺ za pomocŃ punktu menu (1) 
lub (2). 

  

¤ Wybraĺ wartoŜĺ czuğoŜci za pomocŃ punktu menu (5) 
lub (6). 

Akceptacja 

 

 

Aby zaakceptowaĺ aktualne lub nowe 

ustawienia, wybraĺ punkt menu (8). 

 

¤ Aby opuŜciĺ menu bez akceptacji, wybraĺ punkt menu 
(4). 

Pokazywane jest poprzednie menu. 
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16.5.2.7 Ustawianie kierunku pomiaru 

 
 Kierunek pomiaru moŨe byĺ zmieniany na 

monitorze takŨe podczas bieŨŃcej pracy 

pomiarowej. 
Wyb·r menu 

 

 

 

 

 

 

  
Pokazywane jest menu ĂParametryñ. 

 

Antena  

¤ Wybraĺ punkt menu (6).  

 

Pokazywane jest menu ĂParametry ï anteny ñ. 
Zmiana 

 

 

 

  

¤ Wybraĺ parametr kierunek za pomocŃ punktu menu (1) 
lub (2). 

  

¤ Wybraĺ kierunek za pomocŃ punktu menu (5) lub  (6). 

Akceptacja 

 

 

Aby zaakceptowaĺ aktualne lub nowe 

ustawienia, wybraĺ punkt menu (8). 

 

¤ Aby opuŜciĺ menu bez akceptacji, wybraĺ punkt menu 
(4). 

Pokazywane jest poprzednie menu. 
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16.5.2.8 Ustalanie minimalnej dğugoŜci dla 
pojazd·w ciňŨarowych  

 
 Aby rozpoznaĺ pojazd, jako pojazd ciňŨarowy, 

moŨna ustawiĺ minimalnŃ dğugoŜĺ. Dla 

mierzonych pojazd·w od ustawionej dğugoŜci 

stosowany jest limit dla samochod·w 

ciňŨarowych. 
Wyb·r menu 

 

 
Pokazywane jest menu ĂParametry antenyñ. 

 

Antena  

¤ Wybraĺ punkt menu (6).  

 

Pokazywane jest menu ĂParametry ï antenañ. 
Zmiana 

 

 

 

 

  

¤ Wybraĺ parametr CiňŨarowe od za pomocŃ punktu menu 
(1) lub (2). 

  

¤ Wybraĺ wartoŜĺ dla CiňŨarowe od za pomocŃ punktu 
menu (5) lub (6). 

Akceptacja 

 

 

Aby zaakceptowaĺ aktualne lub nowe 

ustawienia, wybraĺ punkt menu (8). 

 

¤ Aby opuŜciĺ menu bez akceptacji, wybraĺ punkt menu 
(4). 

Pokazywane jest poprzednie menu. 
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16.5.2.9 Aktywacja/dezaktywacja wyzwalania 
drugiej fotografii 

 

 
 

W zaleŨnoŜci od warunk·w sytuacyjnych 

konieczna jest praca z podw·jnymi fotografiami. 

MoŨliwe jest to jednak jedynie wtedy, gdy dla 

parametru Ăkierunekñ ustawione zostağy Ă 

pojazdy nadjeŨdŨajŃceñ lub Ăobydwa kierunkiñ. 

Druga fotografia wyzwalana jest wtedy po 

upğywie ustawionego wczeŜniej czasu lub 

odcinka trasy.  
Wyb·r menu 

 

 

 

 

 

 

  
Pokazywane jest menu ĂParametryñ. 

 

Antena   

¤ Wybraĺ punkt menu (6).  

 

Pokazywane jest menu ĂParametry ïantenañ. 
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Zmiana 

 

 

Czas: 
NiezaleŨnie od pozycji lub prňdkoŜci pojazdu, 

drugie zdjňcie wyzwalane jest po upğywie 

ustawionego wczeŜniej czasu. Ustawiĺ moŨna 

wartoŜĺ od 0.3s do 0.5s. 

Fix Rear: 
Wyzwalanie drugiego zdjňcia wedğug 

ustawionego odcinka trasy, kt·rŃ pojazd 

pokonağ. Ustawiĺ moŨna wartoŜĺ od 0m do 50m. 

 

  

¤ Wybraĺ parametr ĂDrugie Zdjňcieñ za pomocŃ punktu 
menu (1) lub (2). 

  

¤ Wybraĺ ustawienie parametru spoŜr·d Ăbrakñ, ĂCzasñ 
lub ĂPoz.Tyğñ za pomocŃ punktu menu (5) lub (6). 

 

  

Wybraĺ drugŃ linijkň tego parametru, w celu 

wpisania czasu lub pozycji za pomocŃ punktu 

menu (1) lub (2). 
 

  

¤ Ustawiĺ wartoŜĺ czasu lub pozycji za pomocŃ punktu 
menu (5) lub (6). 

 
Akceptacja 

 

 

Aby zaakceptowaĺ aktualne lub nowe 

ustawienia, wybraĺ punkt menu (8). 

 

¤ Aby opuŜciĺ menu bez akceptacji, wybraĺ punkt menu 
(4). 

Pokazywane jest poprzednie menu. 
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16.5.3 Parametry dla obsğugujŃcego system 

 
 ObsğugujŃcy system ma do dyspozycji dalsze 

ustawienia. Dostňpu do nich chroni hasğo. 
Wpisywanie hasğa 

 

 

 

 

 

 

  
Pokazywane jest menu gğ·wne. 
 

Administrator  

¤ Wybraĺ punkt menu (3). 

 

Pokazywane jest menu zgğoszeniowe 

ĂAdministrator ï Loginñ. 
 

 
 

 

¤ Aby wpisaĺ hasğo, wybraĺ punkt menu (3). 

Pokazywane jet menu ĂEdit ïValueñ. 
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W menu wejŜciowym wyŜwietlana jest jako pole 

pomocnicze tabela wyboru znak·w.  

  

¤ Wybraĺ za pomocŃ punktu menu (1) lub (2) pozycjň.  

  

¤ Wybraĺ za pomocŃ punktu menu (5) lub (6) jeden znak. 
Wybierane mogŃ byĺ tylko znaki przedstawione w 
tabeli wyboru znak·w. 

Akceptacja  

 

 

Aby zaakceptowaĺ ustawienie, wybraĺ punkt 

menu (8). 

 

¤ Aby opuŜciĺ menu bez akceptacji, wybraĺ punkt menu 
(4). 

Wracacie PaŒstwo ponownie do menu 

ĂAdministrator -Loginñ. 
Prawidğowe wpisanie hasğa Gdy hasğo zostağo wpisane prawidğowo, 

pokazywane jest menu ĂAdministratorñ. 

 
Nieprawidğowe hasğo Przy nieprawidğowo wpisanym haŜle pojawia siň 

meldunek. 

 
Powt·rzyĺ wpisywanie hasğa. 
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16.5.3.1 Wpisywanie danych sieciowych 

 
 Aby MultaRadar C/CM m·gğ pracowaĺ w sieci, 

naleŨy ustawiĺ odpowiednie adresy sieciowe. 

 

 

Zwr·ciĺ uwagň na to, by wybrany przez PaŒstwa 

adres, nie byğ juŨ czyjŃŜ wğasnoŜciŃ w sieci. 

 
Wyb·r menu 

 

Pokazywane jest menu ĂAdministratorñ. 

 

UrzŃdzenie 

 

 

Wybraĺ punkt menu (1). 

 

Pokazywane jest menu ĂAdministrator ï 

UrzŃdzenieñ. 

 
 

Sieĺ  

¤ Wybraĺ punkt menu (2). 

 

Pokazywane jest menu ñAdministrator ï 

UrzŃdzenie - Sieĺñ. 
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Zmiana 

 

 

  

 

¤ Wybraĺ linijkň ŨŃdanego parametru za pomocŃ punktu 
menu (1) lub (2). 

 

 

¤ Wybraĺ wartoŜĺ linijki, kto·ra ma byĺ zmieniona za 
pomocŃ punktu menu (3). 

 

  

¤ Ustawiĺ wartoŜĺ za pomocŃ punktu menu (5) lub (6). 

Akceptacja 

 

 

Aby zaakceptowaĺ aktualne lub nowe 

ustawienia, wybraĺ punkt menu (8). 

 

¤ Aby opuŜciĺ menu bez akceptacji, wybraĺ punkt menu 
(4). 

Pokazywane jest poprzednie menu. 
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16.5.3.2 Ustawianie rodzaju eksploatacji 

 

 

 

 

 

 

 

MultaRadar C/CM moŨe pracowaĺ w trybie mobilnym i 

stacjonarnymñ. 

Przy zastosowaniu stacjonarnym zmieniajŃ siň symbole, na kt·rych 

przedstawiane jest urzŃdzenie.  

 
PodŜwietlenie pulpitu sterujŃcego zostanie po kr·tkim czasie 

wyğŃczone.  

 

                                    Wyb·r menu 

 

 
Pokazywane jest menu ĂAdministratorñ. 

UrzŃdzenie 

 

 

Wybraĺ punkt menu (1). 

 

Pokazywane jest menu ĂAdministrator ï 

UrzŃdzenieñ. 

 
 

Wersja  

Wybraĺ punkt menu (3). 

 

Pokazywane jest menu ĂAdministrator - 

Aplikacjañ. 
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Wyb·r wersji 

 

  

¤ Wybraĺ aplikacjň za pomocŃ punktu menu (5) lub (6). 

Dla niniejszego urzŃdzenia moŨna wybraĺ 

ustawienie ĂMobilñ lub ĂStacjonarnyò 
 

 

 

Aby zaakceptowaĺ aktualne lub nowe 

ustawienia, wybraĺ punkt menu (8). 

 

¤ Aby opuŜciĺ menu bez akceptacji, wybraĺ punkt menu 
(4). 

Pokazywane jest poprzednie menu. 

 

16.5.3.3 Wyb·r jňzyka na pulpicie sterujŃcym 
 W MultaRadar C/CM na pulpicie sterujŃcym 

moŨna ustawiaĺ r·Ũne jňzyki 

Aby uğatwiĺ wybranie obcego jňzyka, wyb·r 

pokazywany  jest zawsze w jňzyku angielskim. 

Przestawienie na inny jňzyk odbywa siň 

bezpoŜrednio po opuszczeniu menu. 
Wyb·r menu 

 

 
Pokazywane jest menu ĂAdministratorñ. 

 

UrzŃdzenie 

 

 

Wybraĺ punkt menu (1) 

 

Pokazywane jest menu ĂAdministrator ï 

UrzŃdzenieñ. 
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Jňzyk  

¤ Wybraĺ punkt menu (5). 

 

Pokazywane jest menu ĂAdministrator ï 

UrzŃdzenie - Jňzykñ. 

 
Wyb·r jňzyka 

 

 
 

  

¤ Wybraĺ jňzyk za pomocŃ punktu menu (5) lub (6).  

Akceptacja  

 

 

Aby zaakceptowaĺ aktualne lub nowe 

ustawienia, wybraĺ punkt menu (8). 

 

¤ Aby opuŜciĺ menu bez akceptacji, wybraĺ punkt menu 
(4). 

Pokazywane jest poprzednie menu. 
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16.5.3.4 Ustalanie format·w daty i czasu 

 
 W MultaRadar C/CM moŨna ustawiaĺ r·Ũne 

formaty dat lub czasu. 

Jako formaty dat sŃ do dyspozycji: 

DD.MM.RRRR  i MM.DD.RRRR.   

Czas moŨna przestawiaĺ na 24godz. lub 12godz.  
Wyb·r menu 

 

 
Pokazywane jest menu ĂAdministratorñ. 

 

UrzŃdzenie 

 

 

¤ Wybraĺ punkt menu (1). 

 

Pokazywane jest ĂAdministrator ï UrzŃdzenieñ. 

 
 

Format Daty/Czasu  

¤ Wybraĺ punkt menu (6). 

 

Pokazywane jest menu ĂAdministrator ï UrzŃdzenie ï Format 
daty/czasuñ . 
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Ustawianie strefy czasowej 

 

Najpierw wybraĺ strefň czasu, w kt·rej siň 

PaŒstwo znajdujecie. 

 

  

¤ Wybraĺ parametr Ăstrefa czasowañ za pomocŃ punktu 
menu (1) lub (2). 

 

¤ Wybraĺ punkt menu (3). 

 

Pokazywane jest menu ĂAdministrator ï 

UrzŃdzenie ï strefa czasowañ angezeigt. 

 

  

¤ Wybraĺ parametr ĂKontynentñ,  ĂKrajñ lub ĂMiastoñ za 
pomocŃ punktu menu (1) lub (2). 

  

¤ Ustawiĺ wartoŜĺ wybranego parametru za pomocŃ 
punktu menu (5) lub (6). 

Akceptacja 

 

 

Aby zaakceptowaĺ aktualne lub nowe 

ustawienia, wybraĺ punkt menu (8). 

 

¤ Aby opuŜciĺ menu bez akceptacji, wybraĺ punkt menu 
(4). 

Pokazywane jest poprzednie menu. 
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Ustawianie formatu daty 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

¤ Wybraĺ parametr ĂDatañ za pomocŃ punktu menu (1) lub 
(2). 

  

¤ Ustawiĺ format daty za pomocŃ punktu menu (5) lub (6) 
. 

MoŨna wybraĺ miňdzy 

formatami:ĂDD.MM.RRRRñ i 

ĂMM.DD.RRRRñ. 

 
Ustawianie formatu czasu 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

¤ Wybraĺ parametr ĂCzasñ za pomocŃ punktu mennu (1) 
lub (2). 

  

¤ Ustawiĺ format czasu za pomocŃ punktu menu  (5) lub 
(6). 

MoŨna wybraĺ pomiňdzy formatami Ă24godz.ñ 

lub Ă12godzñ. Przy wyborze formatu Ă12godz.ñ 

Data pojawia siň zawsze z dodatkiem Ăamñ lub 

Ăpmñ (takŨe w dolnej listwie). 
Akceptacja ustawieŒ strefy czasowej, 
formatu daty i czasu 
 

 

 

Aby zaakceptowaĺ aktualne lub nowe 

ustawienia, wybraĺ punkt menu (8). 

 

¤ Aby opuŜciĺ menu bez akceptacji, wybraĺ punkt menu 
(4). 

Pokazywane jest poprzednie menu. 
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16.5.3.5 Ustalanie jednostki prňdkoŜci 

 
 W MultaRadar C/CM moŨna ustawiĺ dla 

prňdkoŜci jednostkň km/h . 
Wyb·r menu 

 

 
Pokazywane jest menu ĂAdministratorñ. 

UrzŃdzenie 

 

 

Wybraĺ punkt menu (1). 

Pokazywane jest menu ĂAdministrator ï 

UrzŃdzenieñ.  

 

Jednostki  

¤ Wybraĺ punkt menu (7). 

Pokazywane jest menu ĂAdministrator ï 

UrzŃdzenie ï Jednostkiñ. 

 

  

¤ Ustawiĺ jednostkň prňdkoŜci za pomocŃ punktu menu 
(5) lub (6). 

Akceptacja 

 

 

Aby zaakceptowaĺ ustawienia, wybraĺ punkt 

menu (8). 

 

¤ Aby opuŜciĺ menu bez akceptacji, wybraĺ punkt menu 
(8). 

Pokazywane jest poprzednie menu. 
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16.5.3.6 Ustawianie dynamiki obrazu 

 
 W MultaRadar C/CM moŨna ustaliĺ zakres 

dynamiki dla obrazu. 

Poprzez wyb·r wartoŜci podwyŨszonej 

(zwiňkszony zakres dynamiki) moŨliwe jest 

pokazanie w obrazie zar·wno kierowcy jak i 

tablic rejestracyjnych. 
Wyb·r menu 

 

 
Pokazywane jest menu ĂAdministratorñ. 

Kamera  

¤ Wybraĺ punkt menu (2). 

 

Pokazywane jest menu ĂAdministrator ï 

Kamerañ. 

 

  

¤ Ustawiĺ dynamikň (dynamika obrazu) za pomocŃ punktu 
menu (5) lub (6) . MoŨna wybraĺ pomiňdzy 
wartoŜciami: Ăstandardñ  i ĂpodwyŨszonañ. 

Akceptacja 

 

 

Aby zaakceptowaĺ ustawienia, wybraĺ punkt 

menu (8). 

 

¤ Aby opuŜciĺ menu bez akceptacji, wybraĺ punkt menu 
(4). 

Pokazywane jest poprzednie menu. 
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16.5.3.7 Wpisywanie numeru seryjnego 

 
 Jako administrator systemu , moŨecie PaŒstwo 

dokonaĺ wpisu numeru seryjnego. 
Wyb·r menu 

 

 
Pokazywane jest menu ĂAdministratorñ . 

Serwis  

¤ Wybraĺ punkt menu (3). 

 

Pokazywane jest menu ĂAdministrator ï 

Serwisñ. 

 

Konfiguracja  

¤ Wybraĺ punkt menu (1). 

 

Pokazywane jest menu ĂAdministrator ï Serwis - 

Konfiguracjañ. 

 
Wyb·r ustawienia 

  

 

¤ Wybraĺ linijkň numer seryjny za pomocŃ punktu 
menu (1) lub (2). 

 

¤ Aby dokonaĺ wpisu, wybraĺ punkt menu (3). 

Pokazywane jest menu ĂEdit ïValueñ. 
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W menu wejŜciowym wyŜwietlana jest jako pole 

pomocnicze tabela wyboru znak·w.  

  

¤ Wybraĺ za pomocŃ punktu menu (1) lub (2) pozycjň.  

  

¤ Wybraĺ za pomocŃ punktu menu (5) lub (6) jeden znak. 
Wybieraĺ moŨna tylko spoŜr·d znak·w 
przedstawionych w tabeli.  

Akceptacja  

 

 

Aby zaakceptowaĺ ustawienia, wybraĺ punkt 

menu (8). 

 

¤ Aby opuŜciĺ menu bez akceptacji, wybraĺ punkt menu 
(4). 

Powracacie PaŒstwo do menu ĂAdministrator ï 

Serwisò 
 

16.5.3.8 Wpisywanie danych legalizacyjnych 

 
 Jako administrator systemu moŨecie PaŒstwo 

dokonywaĺ wpisu numeru legalizacji, kategorii 

zezwolenia i daty legalizacji. 
Wyb·r menu 

 

 
Pokazywane jest menu ĂAdministratorñ. 
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Serwis  

¤ Wybraĺ punkt menu (3). 

 

Pokazywane jest menu ĂAdministrator ï 

Serwisñ . 

 

Konfiguracja  

¤ Wybraĺ punkt menu (1). 

 

Pokazywane jest menu ĂAdministrator ï Serwis - 

Konfiguracjañ. 

 
Wyb·r ustawienia 

  

 

¤ Wybraĺ linijkň ŨŃdanego parametru ĂData legalizacjiñ, 
ĂTyp legalizacjiñ lub ĂDatañ za pomocŃ punktu menu (1) lub 
(2). 

 

¤ Aby dokonaĺ wpisu, wybraĺ punkt menu(3). 

 

 

Pokazywane jest menu ĂEdit ïValueñ . 

 

W menu wejŜciowym wyŜwietlana jest jako pole 

pomocnicze tablica wyboru znak·w.  
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¤ Wybraĺ za pomocŃ punktu menu (1) lub (2) pozycjň.  

  

¤ Wybraĺ za pomocŃ punktu menu (5) lub (6) jeden znak. 
Wybieraĺ moŨna tylko spoŜr·d znak·w 
przedstawionych w tabeli wyboru znak·w.  

Akceptacja 

 

 

Aby zaakceptowaĺ ustawienia, wybraĺ punkt 

menu (8). 

 

¤ Aby opuŜciĺ menu bez akceptacji, wybraĺ punkt menu 
(4). 

Powracacie PaŒstwo do menu ĂAdministrator  ï 

Serwisò 
 

16.5.3.9 Aktywacja testu anteny 
 Tylko jako administrator systemu, moŨecie 

PaŒstwo zdecydowaĺ poprzez odpowiednie 

ustawienie, czy test anteny ma przebiegaĺ przez 

antenň, czy przez zewnňtrzny sygnağ. 
 

W tym celu naleŨy siň zalogowaĺ do Systemu 

jako Administrator. 
Wyb·r menu 

 

 
Pokazywane jest menu ĂAdministratorñ. 

Serwis  

¤ NaleŨy wybraĺ przycisk Serwis  punkt menu (3). 

 

WyŜwietlane jest menu ĂAdministrator ï 

Serwisñ. 
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Sensor  

¤ NaleŨy wybraĺ  przycisk Antena  punkt menu (2). 

 

WyŜwietlane jest menu ĂAdministrator ï Serwis 

ï Sensor (antena)ñ. 

 

  

¤ Wybraĺ za pomocŃ punktu menu (5) lub (6) aktywacjň lub 
dezaktywacjň testu czujnik·w.  

Przy Test sensor (antena)= ĂWyğ.ñ, test nastňpuje 

przez podğŃczonŃ antenň. 

Gdy wybrana zostağa opcja  

Test sensor (antena)= ĂWğ.ñ Wtedy moŨemy 

podğŃczyĺ zewnňtrznie urzŃdzenie (generator 

czňstotliwoŜci), za pomocŃ kt·rego dokonywany 

bňdzie test. Gdy opcja ta zostağa wybrana, moŨna 

w drugiej linijce wybraĺ czuğoŜĺ wejŜcia 

zewnňtrznego ĂWyjŜcie zewnňtrzneñ spoŜr·d 

wartoŜci 1, 2 lub 3.  
Akceptacja  

 

 

Aby zaakceptowaĺ ustawienia, wybraĺ punkt  

menu (8). 

 

¤ Aby opuŜciĺ punkt menu bez akceptacji, wybraĺ punkt 
menu (4). 

Powracacie PaŒstwo do menu ĂAdministrator ï 

Serwisò 

 

 

 

16.5.3.10 Ustalanie formatu obrazu 
 W MultaRadar C/CM moŨna ustawiĺ formaty 

obrazu JPEG lub BIF. 

Dla formatu pliku BIF  pojawia siň linijka 

Kompresja. MoŨna jŃ wğŃczaĺ lub wyğŃczaĺ. 

Dla formatu pliku JPEG  nie moŨna wybraĺ 

opcji kompresji. 

JakoŜĺ moŨna ustawiaĺ pomiňdzy 1 % i 99 %. 



 

 

                  SYSTEMY KONTROLI I R EJESTRACJI PRŇDKOśCI       MultaRadar C/CM   

INSTRUKCJA OBSĞUGI 
        

 

 2009 - ×ÒÚÅÓÉÅď                                                                                                                                         Strona 127 
 

Wyb·r menu 

 

 
Pokazywane jest menu ĂAdministratorñ . 

Zapisywania  

¤ Wybraĺ punkt menu (5). 

 

Pokazywane jest menu ĂAdministrator ï 

Zapisywanieñ.  

 
 

Format pliku  

¤ Wybraĺ punkt menu (5). 

 

Pokazywane jest menu ĂAdministrator ï 

Zapisywanie ï Format plikuñ. 
 

 
Ustawianie formatu pliku  

  

¤ Wybraĺ parametr ĂFormat plikuñ za pomocŃ punktu 
menu (1) lub (2). 

  

¤ Ustawiĺ za pomocŃ punktu menu (5) lub (6) ĂBIFñ lub 
ĂJPEGñ. 

W ustawieniu ĂBIFñ moŨna nastňpnie ustawiĺ 

kompresjň i jakoŜĺ obrazu, dla formatu  ĂJPEGñ 

brak ustawienia kompresji. 
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Ustawianie kompresji Ten parametr jest do dyspozycji tylko wtedy, 

gdy wybrany zostağ format ĂBIFñ. 

  

¤ Wybraĺ parametr ĂKompresjañ za pomocŃ punktu menu 
(1) lub (2). 

  

¤ Wybraĺ za pomocŃ punktu menu (5) lub (6) ĂWğŃczonañ 
lub ĂWyğŃczonañ. 

JakoŜĺ JakoŜĺ moŨna ustawiaĺ pomiňdzy Ă1ñ i Ă99ñ. 

  

¤ Wybraĺ parametr ĂJakoŜĺñ za pomocŃ punktu menu (1) 
lub (2). 

  

¤ Za pomocŃ punktu menu (5) lub (6) ustawiĺ wartoŜĺ 
jakoŜci. 

 
Akceptacja  

 

 

Aby zaakceptowaĺ aktualne lub nowe 

ustawienia, wybraĺ punkt menu (8). 

 

¤ Aby opuŜciĺ menu bez akceptacji, wybraĺ punkt menu 
(4). 

Pokazywane jest poprzednie menu. 

 

16.5.3.11 Generowanie kod·w 
 Pliki MultaRadar C/CM zapisywane sŃ w spos·b 

zakodowany. Aby pliki te otworzyĺ po 

sciŃgniňciu danych, potrzebny jest odpowiedni 

kod. 

Jako obsğugujŃcy system, moŨecie PaŒstwo 

stworzyĺ nowy kod do zaszyfrowania plik·w i 

zapisaĺ je na medium zewnňtrznym, gdy takowe 

jest podğŃczone. 
Wyb·r menu 

 

 
Pokazywane jest menu ĂAdministratorñ. 

Zabezpieczenia  

¤ Wybraĺ punkt menu (6). 

Pokazywane jest menu ĂAdministrator ï 

Zabezpieczenieñ . 
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Nowy kod  

¤ Wybraĺ punkt menu (1). 

 

Pojawia siň zapytanie, czy rzeczywiŜcie chcecie 

PaŒstwo stworzyĺ nowy kod.  

Stary kod przestaje byĺ tym samym aktualny. 

 
Anulowanie 

 

 

¤ Aby opuŜciĺ menu bez generowania kodu, wybraĺ 
punkt menu (4). 

Pokazywane jest menu ĂAdministrator ï

ZabezpieczeŒñ . 
Akceptacja 

 

 

Aby stworzyĺ nowy kod, wybraĺ punkt menu 

(8). 

Gdy podğŃczony jest zewnňtrzny noŜnik danych, 

otrzymujecie PaŒstwo zapytanie, czy nowo 

stworzony kod ma byĺ zapisany na tym noŜniku 

danych.  
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16.5.3.12 Aktywacja / dezaktywacja sygnatury i 
kodowania 

 
 Pliki MultaRadaru C/CM mogŃ byĺ zapisane jako 

oznakowane lub zaszyfrowane. Odpowiednie 

opcje moŨecie PaŒstwo ustawiĺ w tym miejscu. 
Wyb·r menu 

 

 
Pokazywane jest menu ĂAdministratorñ. 

Zabezpieczenia  

¤ Wybraĺ punkt menu (6). 

 

Pokazywane jest menu ĂAdministrator ï 

Zabezpieczenieñ . 

 

Parametry  

¤ Wybraĺ punkt menu (2). 

 

Pokazywane jest menu ĂAdministrator ï 

Zabezpieczenie ï Parametryñ. 

 

  

¤ Wybraĺ parametr za pomocŃ punktu menu (1) lub (2). 

  

¤ Aktywacja/dezaktywacja sygnatury lub kodowania 
dokonywana jest za pomocŃ punktu menu (5) lub (6). 
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Akceptacja 

 

 

Aby zaakceptowaĺ nowe ustawienia, wybraĺ 

punkt menu (8). 

16.5.3.13 Kontrola systemu / PrzeglŃd wynik·w 
kontroli 

 
 W celu kontroli oprogramowania moŨna 

stworzyĺ listň kontrolnŃ i wywoğywaĺ jŃ na 

monitorze. Po dopuszczeniu systemu ten 

wynik kontrolny pojawia siň w menu ĂInfo ï 

System - Dopuszczenieñ. 
Wyb·r menu 

 

 
Pokazywane jest menu ĂAdministratorñ. 

Zabezpieczenia  

¤ Wybraĺ punkt menu (6). 

 

Pokazywane jest menu ĂAdministrator ï 

Zabezpieczenieñ. 

 

Zweryfikuj  

¤ Wybraĺ punkt menu (5). 

 

Pokazywany jest ustalony wynik kontroli. 
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16.6 Polecenie pokazania informacji systemowych 

 

Pokazywane informacje musicie PaŒstwo 

zanotowaĺ, zanim nawiŃŨecie kontakt z 

serwisem firmy Lifor Sp. Z o.o.. 

Wyb·r menu 

 

 
Pokazywane jest menu gğ·wne. 

Informacje  

¤ Wybraĺ punkt menu (1). 

Pokazywane jest menu ĂInfoñ. 

Zapytanie o informacje 

 

 

System  

¤ Wybraĺ punkt menu (1). 

Pokazywana jest pierwsza strona informacji 

dotyczŃcych MultaRadar C/CM. 

 

 

¤ Wybraĺ punkt menu (8), aby obejrzeĺ dalsze dane 
systemowe. 
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16.7 Polecenie pokazania danych sieciowych 

 

Wyb·r menu 

 

 
Pokazywane jest menu gğ·wne. 

Info  

¤ Wybraĺ punkt menu (1). 

Pokazywane jest menu ĂInfoñ. 

Zapytanie o informacje 

 

 

System  

¤ Wybraĺ punkt menu (1). 

Pokazywana jest pierwsza strona informacji 

dotyczŃcych MultaRadaru C/CM. 

 

 

¤ Wybraĺ punkt menu (1). 

Pokazywane jest menu ĂInfo ï System ïSieĺñ. 
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16.8 Polecenie pokazania danych legalizacyjnych 

 

Wyb·r menu 

 

 
Pokazywane jest menu gğ·wne. 

Informacje  

¤ Wybraĺ punkt menu (1). 

Pokazywane jest menu ĂInformacjeñ. 

Zapytanie o informacje 

 

 

System  

¤ Wybraĺ punkt menu (1). 

Pokazywana jest pierwsza strona informacji 

dotyczŃcych MultaRadaru C/CM. 

 

 

¤ Wybraĺ punkt menu (2). 

Pokazywane jest menu ĂInfo ï System ïLegalizacjañ. 
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16.9 PodglŃd meldunk·w systemu 

 MultaRadar C/CM pokazuje status systemu. 

Wyb·r menu 

 

 

 

 

 

 

  
Pokazywane jest menu gğ·wne. 

 

Informacje  

¤ Wybraĺ punkt menu (1). 

 

Pokazywane jest menu ĂInformacjeñ. 

Pokazywanie Rejestr pracy 

 

 

 

 

 

 

 
 

Rejestr pracy  

¤ Wybraĺ punkt menu (6). 

 

Pokazywane jest menu ĂInformacje ïrejestr 

pracyñ. 
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Informacje, ostrzeŨenia i meldunki bğňd·w, kt·re 

wystŃpiğy od ostatniego nowego uruchomienia 

urzŃdzenia pokazywane sŃ w formie listy. 

Struktura tych meldunk·w jest nastňpujŃca:  

Symbol statusu, czas, data, numer meldunku, 

tekst meldunku. 
Symbol statusu Meldunki podzielone sŃ na trzy klasy, oznaczone 

kolorowymi symbolami. 

 (niebieski)  informacje 

 (pomaraŒczowy)               ostrzeŨenia 

 (czerwony)  meldunki bğňd·w 

Gdy wystŃpiğy ostrzeŨenia lub bğňdy, oznaczone 

to jest r·wnieŨ w stopce poprzez odpowiedni 

kolorowy symbol. 
Numer meldunku Klasyfikacja meldunk·w pojawia siň takŨe w 

numerach meldunk·w. 

10000é19999                informacje 

20000é29999                ostrzeŨenia 

30000é39999                meldunki bğňd·w 
Kasowanie meldunk·w 

 

 

¤ Aby skasowaĺ kompletne okno z meldunkami, wybraĺ 
punkt menu (5). 
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16.10 PodglŃd statystyki pomiar·w 

 

 W MultaRadar C/CM istnieje moŨliwoŜĺ 

zapytania o statystykň. 

Wyb·r menu 

 

 

 

 

 

 

  
Pokazywane jest menu gğ·wne. 

 

Informacje  

¤ Wybraĺ punkt menu (1). 

 

Pokazywane jest menu ĂInformacjeñ.  

 

Statystyka  

¤ Wybraĺ punkt menu (5). 

 

Pokazywane jest menu ĂInfo ï Statystykañ. 

 
Pokazywana jest ğŃczna liczba pomiar·w i 

liczba przekroczeŒ w podziale na samochody 

ciňŨarowe i osobowe. 

Kasowanie stan·w licznik·w 

 

 

¤ Aby skasowaĺ wszystkie stany licznik·w, wybraĺ punkt 
menu (1). 
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16.11 PodglŃd zapisanych zajŜĺ 

16.11.1 PodglŃd w formie list 

 Zapisane procesy mogŃ byĺ pokazywane w 

archiwum. 

Wyb·r menu 

 

 
Pokazywane jest menu gğ·wne. 

Zpisane zdjňcia  

¤ Wybraĺ punkt menu (2). 

Pokazywane jest menu ĂZapisane zdjeciañ. 

 
W stopce pokazywana jest nazwa pliku/ folderu 

wybranej linijki. Poza tym w nawiasie pojawia 

siň informacja, kt·ry plik spoŜr·d ğŃcznie ilu 

plik·w jest pokazywany (tu 1 z 10). 

Podkatalog 

 

Gdy pokazywany jest punkt menu (5), wybrany 

zostağ podkatalog. 

  

¤ Aby wybraĺ plik lub inny podkatalog, wybraĺ punkt 
menu (1) lub (2) aŨ ŨŃdany wpis zostanie obramowany. 

 

 

 

 
 

1. Zmierzona prekoŜĺ  6. Zasiňg sensora 

2. Kierunek pomiar·w  7. Nr. Zdjňcia 

3. Czas    8. ObowiŃzujŃcy limit prňdkoŜci 

4. Data    9. Rodzaj mierzonego pojazdu (Car/osobowy) (Trk)/ciňŨarowy) 

5. Lokalizacja            10. Typ fotoradaru 
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Plik 

 

 

Gdy wybrany zostağ plik , pokazywany jest punkt 

menu (3). 

 

16.11.1.1 PodglŃd fotografii 

 

¤ Aby wybrany plik zostağ pokazany w formie fotografii, 
wybraĺ punkt menu (3). 

Fotografia pokazywana jest w menu ĂZapisane 

zdjňciañ. 

 
Powiňkszanie fotografii 

 

 

 

 

 
 

 
¤ Uruchomiĺ punkt menu (3), aŨ do momentu wybrania 

ŨŃdanego powiňkszenia. Po pokazaniu najwiňkszego 
moŨliwego powiňkszenia, plik ponownie pokazywany 
jest w oryginalnej wielkoŜci. StopieŒ powiňkszenia 
pokazywany jest z lewej strony w stopce. 

Gdy zostağo wybrane powiňkszenie, pojawiajŃ 

siň dalsze punkty menu, aby m·c przesuwaĺ 

widoczny fragment obrazu.  

 


