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1. UZYWANE ZNAKI

Wskazowka

Informacje dotyczace warunkéw technicznych. Niedoktadne
zastosowanie moze prowadzi¢ do zaktocen aparatu.

Uwaga

Informacje dotyczace niebezpieczenstw ktore prowadzg do lekkich
lub $rednich obrazen ciata i do uszkodzen aparatu.

Ostrzezenie
Informacje dotyczace niebezpieczenstw ktére prowadzg do statych
obrazen ciata i do powaznych uszkodzen aparatu.

Ostrzezenie
Informacje dotyczace niebezpieczenstw ktdére prowadzag do
Smiertelnych wypadkéw i do nadzwyczajnych uszkodzen aparatu.

Wskazéwka
Informacje ktére sg zgodne z zastosowaniu aparatu i konieczne do
uwzglednienia.

OL: et
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2. OGOLNE

Zastosowanie.

Urzadzenie radarowe Multanova 6F stuzy do pomiaru predkosci pojazdow w ruchu drogowym.
Urzadzeniem tym mogq byc¢ rejestrowane pojazdy przyjezdzajace, odjezdzajace lub obydwa
kierunki rownoczesénie. Instrukcja obstugi informuje o budowie i dziataniu urzgdzenia Multanova
6F.

Instrukcja obstugi jest podzielona na rozdziaty, ktérych zawartosc uzalezniona jest od
specyficznych konfiguracji urzgdzenia. Dlatego tez nie wszystkie instrukcje znajdujg zastosowanie
i nie muszg byc brane pod uwage.

Urzadzenia, ktore stuzg do pomiaru w ruchu drogowym, podlegajq legalizacji w Urzedzie Miar i
Wag.

Urzadzenie do pomiaru predkosci Multanova 6F moga obstugiwac tylko
osoby przeszkolone (przez Producenta, upowaznione osoby przez
Producenta oraz Szkote Policyjna).

Radar.

Stowo ,radar oznacza , Radio Detecion And Ranging® (wyznaczenie potozenia za pomocg

fal radiowych i pomiar zasiegu)
Urzadzenie Multanova 6F pracuje na zasadzie systemu Dopplera. tzn.z anteny radarowe;j
wysytane sg promienie z wysokg czestotliwoscig ze znang dtugoscig fal, ktdére po odbiciu sie od
poruszajgcego pojazdu sg ponownie wychwytywane. Przez ruchy reflektora nastepuje zmiana
czestotliwosci, ktéra w swojej wielkosci jest proporcjonalna do predkosci pojazdu.

Ponizszy rysunek przedstawia radarowy pomiar na zasadzie systemu Dopplera.



urzgdzenie

Bk (((((((((( (4B

adbite fale (wwsoka czestotliwodd) radarame

VAV NG i

lustracja Microsoft

Czestotliwosc fal wynosi 34,3 GHz (+/-100MHz). Antena radarowa ustawiona jest pod katem 22°
w kierunku mierzonych pojazdow.
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Objasnianie hasel.

Przenosny - Pomiar przeno$nym urzadzeniem radarowym ustawionym pod
stacjonarny okreslonym katem. Antena radarowa podczas pomiarow nie jest w
ruchu wtasnym.

Pomiar ruchomy Pomiar z pojazdu, przy ktérym antena radarowa podczas pomiarow
z okre$long predkoscig sie porusza.

Pomiar z mostu Pomiar urzgdzeniem przenosno-stacjonarnym na specjalnym
statywie, z podwyzszonych obiektow (mostu), radar zabudowany
jest pod odpowiednim katem, ustawionym do wybranego pasa
ruchu.

Pomiar stacjonarnny Pomiar urzgdzeniem radarowym zamontowanym w oprawie na
state, ustawionym pod odpowiednim katem. Mozliwe jest ustawienie
predkosci granicznej zaleznej od statego oznakowania lub
pokazanej predkosci zmienionego znaku ruchu.

Pomiar prawostronny Pomiar, przy ktorym okreslony kat radaru prawostronnie od $rodka
osi promieni radarowych do najblizszej krawedzi jezdni wynosi (22°)
. Ma to znaczenie przy dalszej analizie zrobionych zdjec.

Pomiar lewostronny Pomiar, przy ktérym okreslony kat radaru lewostronnie od srodka
osi promieni radarowych do najblizszej krawedzi jezdni wynosi (22°)
Ma to znaczenie przy dalszej analizie zrobionych zdje¢

Ruch odjezdzajacy Pojazdy, ktére oddalajg sie od radaru

Ruch przyjezdzajacy Pojazdy, ktore zblizajq sie do radaru



Oba kierunki Pojazdy, oddalajgce sie i zblizajgce sie
réownoczesnie
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Pomiary.

Wazne pozycje podczas pomiaru predkosci pojazdu przejezdzajgcego przez promienie radarowe dla obu kierunkow
ruchu przedstawione na ponizszym rysunku.



-

Fojazd Pomiarowy -~

— -
[ | | g.-_-L __i_(‘
L% Antena Radarowa

“Komera

Cykl pomiaru trwa przez catg dtugos$é przejezdzajacego pojazdu w promieniach radarowych, przy czym ciagle
analizowane sg czestotliwosci sygnatéw Dopplera. Jeden z pojazdéw (poz 1) wjezdza w promienie radarowe, w tym
momencie antena radarowa przekazuje sygnat Dopplera. Kiedy pojazd przejechat pewien odcinek drogi w
promieniach radarowych do mniej wiecej (poz. 2) jest jego obecnos¢ rozpoznana i rozpoczete sg wtasciwe pomiary.
W pierwszej kolejnosci rozpoznawany jest kierunek jadacego pojazdu. Jezeli jest on zgodny z kierunkiem
zaprogramowanym, przekazywane sg sygnaty Dopplera tego pojazdu do analizy. Jezeli urzadzenie jest
zaprogramowane do mierzenia w obu kierunkach, mierzony jest pojazd, ktéry jako pierwszy wjechat w promienie
radaru. Pojazd jadacy w drugim kierunku nie jest brany pod uwage.

Po przejechaniu odcinka (odcinek staty poz. 2-4) uzyskane pomiary sg wyswietlane na pilocie i na dalszym odcinku
(odcinek weryfikacyjny poz. 3-5) kontrolowane. Jezeli pomiary nie sg zgodne, predko$¢ pokazana na pilocie bedzie
anulowana.

Weryfikacja moze by¢ wczeéniej zakohczona przez:
- Wyjazd mierzonego pojazdu (poz. 6)
- Sygnaty Dopplera ze zr6znicowanymi czestotliwosciami.

Po zatwierdzeniu weryfikacji urzadzenie radarowe przeprowadza ponownie pomiar (odcinek kontrolny poz. 5-7). Z
reguty nie zostaje nowa warto$¢ pomiaréw znaleziona, poniewaz mierzony pojazd znajduje sie juz poza zasiegiem
mierzenia. W przypadku, kiedy zostanie znaleziony pomiar, ktéry znajduje sie w tolerancji, zostaje on uznawany jako
wazny , w innym przypadku bedzie anulowany.

Zdjecie bedzie robione wtedy, kiedy ustawiona predkos¢ graniczna jest przekroczona. Predkos¢ z jakag pojazd sie
poruszat lub anulowanie pomiaréw, jest naniesiona na zdjecie. Czas robienia zdjecia dla pojazdéw
przyjezdzajacych i odjezdzajacych jest rozny (zobacz pkt 4.1.-4.2)
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Pojazdy nadjezdzajace.

Pojazdy, ktére nadjezdzajg w kierunku przyrzgdu pomiarowego.
10



Zdjecie robione jest zaraz po przecieciu przez pojazd wigzki radarowej dlatego, aby widoczny byt przéd mierzonego
pojazdu, Naniesienie danych nastepuje po weryfikacji i kontroli. Jezeli weryfikacja i kontrola nie potwierdzg
prawidtowych pomiaréw po przejechaniu pierwszego odcinka, na zdjeciu bedg naniesione znaki anulacji ( v --km/h ).

Pojazdy odjezdzajace.

Pojazdy, ktére oddalajg sie od przyrzadu pomiarowego.

W tej pozyciji zdjecie robione jest zaraz po opuszczeniu wigzki radarowej (poz. 6) Za pomocg dtugosci pojazdéw
mozna rozpoznac réznice miedzy pojazdami ciezarowymi, a osobowymi. Dozwolone predkosci graniczne mozna
ustawi¢ dla r6znego rodzaju pojazdow.

Uwidoczniony znak ,, » ” przy kilometrach oznacza pojazd odjezdzajacy.
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3. FOTORADAR MULTANOVA 6F — OGOLNIE:
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Multanova 6F to fotoradar najnowszej generacji przystosowany wytacznie do pomiaréw predkosci pojazdow
samochodowych. Przyrzad ten pracuje w réznych konfiguracjach ale zasadg podstawowg to jego umieszczenie
zawsze na poboczu drogi. Dla dokonania pomiaru predkosci samochoddw wykorzystywane jest zjawisko Dopplera —
wysytanie wigzki elektromagnetycznej przez przyrzad w kierunku jadacego samochodu, nastepnie jej wychwycenie po
odbiciu od poruszajgcego sie celu. Réznice czestotliwosci wigzki przy jej wystaniu i odbiciem sg analizowane w
jednostce centralnej w wyniku czego jest okreslona predkos$¢ pojazdu i porownywana z ustawiong wartoscig progowa
predkosci pojazdu. W przypadku przekroczenia przez pojazd predkosci progowej (zadanej) nastepuje przekazanie
informacji do aparatu cyfrowego, ktéry w tym momencie wykonuje i utrwala zdjecie pojazdu. Po wykonaniu opisanych
dziatan przyrzad jest ponownie przygotowany do wykonania pomiaru predkosci. Przyrzad Multanova 6F we
wszystkich wystepujacych konfiguracjach sktada sie z tych samych podzespotéw:

- blok antenowy DRS-2;

- panel sterowania BG/6F;

- centralny modut sterowania i przetwarzania wynikéw pomiaréw ZSE/6F;

- blok fotograficzny z aparatem cyfrowym M1.3;

- lampa btyskowa;

- urzadzenia zasilajgce : akumulatory, sie¢ zewnetrzna 230V/AC 50Hz;

5
3

-
-

A 4
|

Urzadzenie do pomiaru predkosci Multanova 6F

Nr. Opis
1 Blok anteny DRS-2
Panel sterowania BG/6F
3 Centralny modut
sterowania i przetwarzania
wynikéw pomiaréw

ZSE/6F
4 Statyw-obudowa
5 Blok fotograficzny z

aparatem cyfrowym M1.3
6 Lampa blyskowa
7 Urzadzenia zasilajace

Dopuszczalna jest wymiana elementow roznych innych legalizowanych urzgdzen bez ponownej ich
legalizacji. Nalezy zwrdcic jedynie uwage na ich waznosé.
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Blok antenowy DRS-2.

Blok antenowy DRS-2 wysyta fale radarowe i po ich odbiciu od jadgacego pojazdu, odbiera je z powrotem. Sygnaty
przesytane sg dalej do analizy, do Centralnego Modutu Sterowania i przetwarzania wynikéw pomiaru.

Centralny modut sterowania i przetwarzania wynikow pomiaréow
ZSE/6F.

Centralna jednostka sterujgca nie posiada zadnych elementéw do obstugi, ani dyspleja Moze by¢ eksploatowana
w potaczeniu ze statywu lub inng specjalng oprawg. Do niej podfaczone sa: antena radarowa, pilot, aparat
cyfrowy, lampa btyskowa.

W jednostce centralnego sterowania odbywajg sie rézne procesy w odpowiednich ustawieniach. Na podstawie
analizy sygnatu Dopplera i zaprogramowanych wartosciach granicznych zrobione jest zdjecie i otrzymane
parametry pomiarow przekazane zostajg do dalszej analizy

Panel sterowania BG/6F

Sa w nim wszystkie elementy i funkcje potrzebne do obstugi catego
urzadzenia. Przez jedno seryjne podtgczenie odbywa sie ciggta wymiana
danych pomiedzy pilotem a jednostkg sterujaca. Moga byc ustawione data,
godzina i inne parametry. Parametry ustawione na pilocie dla anteny radarowej
centralnej jednostki sterujgcej i kamery sg przez centralng jednostke sterujacg
przejete i przekazywane do innych podzespotdéw. Odwrotnie, wszystkie
meldunki tych podzespotdéw sg w jednostce centralnego sterowania
zgromadzone, przestane do pilota i wyswietlone.

Aparat cyfrowy M 1.3

Aparat cyfrowy stuzy do dokumentacji kompletnego pomiaru. Jest sterowany przez centralng jednostke sterujaca.
Parametry do ustawienia (przystona, czas naswietlania) umozliwiajg optymalne dopasowanie réznicy swiatta
Do przyrzadu Multanova 6F moga by¢ dotaczone inne aparaty, obiektywy.

2006
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Lampa btyskowa.
Lampa btyskowa wspomaga rejestracje pomiaru przy réznym naswietleniu. Moze by¢ zamontowana na state w
samochodzie lub eksploatowana przenosnie.

@ Lampa btyskowa musi by¢ zasilana niezalezne od urzadzenia pomiarowego

Otwierane urzadzenia btyskowego moze nastgpi¢ wytacznie przez montera.
wysokie napiecie, niebezpieczenstwo porazenia!

Lampa btyskowa Speedophot
Lampa btyskowa Speedophot jest dostosowana do montazu przy urzadzeniu do
pomiaru predkosci Multanova 6F i specjalnie przystosowana do eksploatacji na
statywie. Przy eksploatacji z pojazdu musi by¢ od pojazdu oddalona lub ustawiona

wewnatrz. Lampa btyskowa zasilana jest przez oddzielny akumulator.

14
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4. POMIARY RUCHOME | STACJONARNE.

Wybor miejsca pomiaru.

Przy wyborze miejsca pomiaru trzeba wzig¢ po uwage, aby miejsce w okolicy

urzadzenia radarowego az do jezdni, byto wolne od przeszkdd. Powinno byc
sprawdzone na ewentualnos¢ zatamania promieni radarowych. (zob. Pkt..

6.6.116.6.2)
41.1. Pomiary na drodze prostej.

Kierunek pomiaréw urzadzeniem radarowym Multanova 6F powinien byé zgodny z kierunkiem . kontrolowanej jezdni

Mierzone odlegtosci pod katem prostym do kontrolowanej jezdni, wynosza;

QOdleglosc do jezdni (m) Dlugosc prostego odcinka
2 14
5 21
8 28
12 38

Przy pomiarach wiekszej ilosci pasoéw ruchu brana jest pod uwage odlegto$¢ do najdalszego pasa ruchu.

Odcinek drogi uwazany jest za prosty wtedy, kiedy promien krzywej jezdni jest wiekszy niz 1600 m. W danym
przypadku odchylenie witasciwej linii odniesienia (Krawedz jezdni- rys.295) od srodkowej prostej na mierzonym
odcinku o dtugosci 35m jest mniejszy niz 10cm

<10cm

4.1.2. Pomiary na zakrecie.

Pomiary po zewnetrznej krawedzi zakretu sa niedozwolone

Przy wewnetrznym zakrecie promien R tego krzywego odcinka jezdni powinien by¢ mniejszy niz 1600 m, lecz
wiekszy niz 100 m. Zachowana musi by¢ max. odlegto$¢ B miedzy pasami ruchu mierzonego pojazd, a srodkiem
anteny radarowej. Max. odlegto$¢ B nie moze wynosi¢ wiecej jak 3% promienia skretu. (zob. Rys.) Ustawienie
powinno nastgpi¢ przynajmniej 10 m na linii kierunku (cieciwy).

15
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Linia kierunku

krawegdz wewnetrzna

krawegdz zewnetrzna

= -

0% promienia

1 B < 0903 * R B = odlegto$¢ srodka anteny do jezdni
R = promien zakretu
Promien krzywizny zakretu mozna otrzymac¢ w urzedzie katastralnym lub wyliczyé przy pomocy nastepujacego wzoru

R = promien zakretu
2
S

2 - S = dlugosc¢ linii wizualnej przy zakrecie, min. 10 m
8 % A g ) przy €

A = max. odlegto$¢ linii wizualnej do tuku

Przyktad: linia wizualna S = 35 m, odlegtos¢ A =0,5m

R 35m=*35m _ 1225m —306,25m
8*x0,5m 4

Z wyliczonego promienia zakretu, ktory wynosi 306,25 m mozna wyliczy¢é max. odlegto$¢ boczna.

B <0,03%306,25m =9,2m

Urzadzenie pomiarowe ustawione w odlegtosci 2,5 m od krawedzi jezdni (Srodek anteny) i 3,5 m szerokos$ci pasa
ruchu Srodek drugiego pasa ruchu jest 2,5m + 3,5 m + 1,75 m = 7,75 m oddalony od anteny, odlegto$é jest mniejsza
niz 9,2 m i w dozwolonym zakresie. Dla pojazddéw na pierwszym i drugim pasie moga pod tym warunkiem
przeprowadzane pomiary.

Przy tych samych warunkach trzeci pas ruchu jest o 3,5 m oddalony, zatem 7,5 m + 3,5 m = 11,25 m. odlegtos$ci
wynosi 9,2 m i jest poza zasiegiem dozwolonego zakresu.
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5. DANE TECHNICZNE.
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Urzadzenie radarowe

Czestotliwos¢

Moc przesytania
Wiasciwosci anteny

Potwartosé szerokosci wigzki radarowej
Kat mierzenia w kierunku jazdy
Zakres pomiarowy przyrzadu

Dokfadnos¢ pomiaru przyrzadu w warunkach
laboratoryjnych i uzytkowania
Zakres dziatki elementarnej

Zasieg/odlegtosé pomiaréw

Kierunek pomiaru
Zasilanie nominalne z akumulatoréw dla konfiguracji
przyrzadu :
- ze statywu ustawionego na poboczu drogi
- z pojazdu stojgcego na poboczu drogi w ktérym
jest w sposob trwaty zamontowany, albo
ustawiony na statywie w tylnej jego czesci przy
zamknigtej tylnej klapie (pomiar predkosci
pojazddéw przez szybe),albo przy otwartej klapie
tylnej
- z kontenera MultaGuard ustawionego na poboczu
drogi, ktéry moze by¢ umieszczony w Obudowie
Ochronnej Statej
lub
Zasilanie nominalne z sieci lub akumulatorow dla

konfiguracji przyrzadu na maszcie

34,3 GHz +/- 100 MHz

typowy 0,5 mW
30dB

pozioma 5°; pionowa 5°

22°
25 - 250 km/h

— zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Gospodarki,
Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 20.01.2004r.§22
1 km/h

Stopien

daleki

sredni

bliski

Do wyboru: odjezdzajacy, przyjezdzajacy, lub razem

11-14,5V DCprad 2,5A
(zelowy akumulator o pojemnosci 36 Ah)

- 230 VIAC
- 11-14.5 V/DC prad 2,5 A

Aparat cyfrowy
Model Robot Typ: M 1.3
Przystona 2-16

Obiektyw (Standard,zmiany mozliwe)
llos¢ zdjec /s

Schneider 2.0/28 mm
max. 2 zdjecials

Lampa blyskowa Speedophot

Energia btysku

Czas tadowania

Zrédto zasilania

Wyposazenie ogdine 300 Ws

max 0,5s

akumulatory o pojemnosci 36 Ah,
sie¢ miejska 230V/AC 50Hz

Temperatury otoczenia

*  Ogolnie dla przyrzadu:
o Dla przyrzadu pracujgcego stacjonarnie —
- ha maszcie

-10°C do +50°C
-25°Cdo +60°C

2006
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6. MOZLIWE KONFIGURACJE PRZYRZADU DO POMIARU
PREDKOSCI - MULTANOVA 6F

MULTANOVA 6F W

OBUDOWIE OCHRONNEJ STALEJ
MULTANOVA 6F
W KONTENERZE \

MULTANOVA 6F NA TROJNOGU

MULTANOVA 6F W SAMOCHODZIE
- KLAPA OTWARTA lub ZAMKNIETA

MULTANOVA 6F NA MASZCIE
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6.1. Prowadzenie pomiaréw — rézne ustawienia.

1 — Pomiary ze statywu ustawionego na poboczu drogi.

2 — Pomiary z pojazdu stojgcego na poboczu drogi w ktérym jest na trwale
zamontowany lub ustawiany recznie fotoradar w tylnej czesci pojazdu z otwartg
lub zamknieta klapa.

3 — Pomiary z kontenera MultaGuard ustawionego na poboczu drogi, ktéry moze byc¢
umieszczony w ,Obudowie Ochronnej Statej”.

4 — Z masztu zabudowanego na trwale na poboczu drogi.

W przypadku konfiguraciji :1-3, pomiar predkosci pojazdéw w ruchu drogowym
powinien by¢ wykonywany w obecnosci osoby obstugujacej przyrzad.

W przypadku konfiguraciji: 4, przyrzad pracuje samodzielnie.

Dla wykonania prawidiowych pomiaréw predkosci samochodéw i uzyskania
doktadnej dokumentacji zdarzenia na drodze, przyrzad musi by¢ ustawiony
réwnolegle do drogi oraz pracowa¢ w warunkach ustalonych w niniejszej
instrukciji.

Przyrzad Multanova 6F wykonujacy pomiary ze statywu (tréjnogu) w trudnych
warunkach atmosferycznych, nalezy ostoni¢ specjalnym ptaszczem.

Przyrzad Multanova 6F wykonujacy pomiary ze statywu, z samochodu lub z
kontenera wykonuje je w trybie przenosnym — mobilnym. Przyrzad wykonujacy
pomiary z masztu, w obudowie ochronnej statej - to tryb stacjonarny.

Przyrzad Multanova 6F wykonujacy pomiary z samochodu przy zamknietej
klapie nie moze ich wykonywac przez szybe metalizowana.

20
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7. USTAWIANIE PRZYRZADU POMIAROWEGUO.

Pomiar ze statywu (tréjnég).

Multanova 6F wykonujgca pomiary ze statywu to podstawowy wariant konfiguracyjny w jakim wystepuje przyrzad.
Moze by¢ ustawiony w skrajnych warunkach terenowych dzieki teleskopowej budowie tréjnogu. Moze réwniez
pracowac w réznych warunkach pogodowych dzieki zastosowaniu odpowiedniego ptaszcza chronigcego przyrzad
przed deszczem, sniegiem, kurzem itp. Przyrzad tatwo sie ustawia, tatwo demontuje i jest bardzo poreczny w
transporcie. Zasilany jest dwoma bateriami akumulatorowymi i moze by¢ zdalnie sterowany przy pomocy
zatozenia kabla sieciowego lub zainstalowania uktadu do bezprzewodowego sterowania Wi-Fi. W trakcie
wykonywania pomiardw jest ciggty podglad na poprawnos¢ wykonywania pomiardw i ich rejestracje oraz
wizualizacje dzieki podtgczeniu do dodatkowego urzadzenia - laptopa. Przyrzad pracuje zawsze z lampg
btyskowa. Dla przygotowania przyrzadu do wykonywania pomiaréw nalezy wykonac¢ nastepujgce czynnosci:

- Przyrzad na statywie nalezy ustawi¢ rownolegle do drogi, aby wykonac¢ powyzsze nalezy:

w odlegtosci ok.1m od krawedzi jezdni ustawiamy przyrzad tak, aby aparat cyfrowy
oraz antena radarowa skierowane byly w kierunku dokonywanego pomiaru;

przy pomocy miary zwijanej odmierzamy odlegtos¢ od krawedzi jezdni do srodka
urzadzenia;

od zmierzonej wartosci nalezy odjg¢ odcinek, ktory stanowi odlegtos¢ od srodka
obudowy (chassis) do celownika (muszka szczerbinka) — tj.12,5cm;

konncowa wartos¢ miary nalezy odwzorowac w odlegtosci co najmniej 10m przed
stojacym przyrzadem; w uzyskanym punkcie ustawic i wyregulowaé miernik
pomiarowy (pachotek);

po dokonaniu przygotowan jak wyzej nalezy tak ustawia¢ urzadzenie, aby przyrzady
celownicze (muszka szczerbinka) pokrywaty sie ze stupkiem pomocniczym;

jezeli powyzszy warunek zostanie spetniony urzadzenie jest ustawione prawidtowo
wzgledem drogi;

UWAGA:
PRZYRZAD NA TROJNOGU MOZNA USTAWIAC W ODLEGLOSCI OD DROGI DO 3

m

TYLKO PRAWIDEOWE USTAWIENIE PRZYRZADU W STOSUNKU DO DROGI DAJE
PELNA GWARANCJE PRAWIDEOWEGO PRZEBIEGU POMIARU PREDKOSCI
POJAZDOW.

- USTAWIENIE FOTORADARU NA TROJNOGU JEST USTAWIENIEM

PRZENOSNYM (MOBILNYM).

- PRZYRZAD PRACUJE POD NADZOREM OBSLUGUJACEGO.
- DO POMIAROW ODLEGtOSCI PRZY USTAWIENIU PRZYRZADOW NA POBOCZU

DROGI MA ZASTOSOWANIE PRZYMIAR ZWIJANY DOSTARCZONY PRZEZ
PRODUCENTA DO KAZDEGO EGZEMPLARZA PRZYRZADU
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71.1.

Ustawienie przyrzadu Multanova 6F (tréjnég)
rownolegle do drogi
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PRZYMIAR ZWIJANY
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7.1.2. Ustawienie przyrzadu Multanova 6F (trojnog) rownolegle do drogi
CHASSIS - WIDOK Z GORY

23
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7.1.3. Ustawienie przyrzadu Multanova 6F tréjnég — lewostronne

Multanova 6F powinna by¢ tak ustawiona, zeby promien radaru przecinat pas jezdni

pod katem 22°

,a~ — odleglo$¢ przyrzadu oraz tyczki do krawedzi jezdni

7.1.4. Ustawienie przyrzadu Multanova 6F tréjnég — prawostronne

Multanova 6F powinna byc¢ tak ustawiona, zeby promien radaru przecinat pas jezdni

pod katem 22°

24



Odstep miedzy 6F atyczka

pomochiczaca 10 m

Szczerbinka Muszka

,»a~ —odleglos¢ przyrzadu oraz tyczki od krawedzi jezdni
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8. POMIAR MULTANOVA 6F Z KONTENERA MULTAGUARD.

Fotoradaru Multanova 6F wykonujacy pomiary predkosci samochodéw z kontenera MultaGuard to nastepny
wariant w jakim moze to urzadzenie wystepowaé. Wszystkie podzespoty pomiarowe oraz rejestrujgce wystepuja
kompaktowo w jednej zabudowie. Dzieki takiej konfiguracji przyrzad jest bardzo mobilny, szybki do ustawienia,
zapakowania po wykonaniu pomiarow i transporcie. Dodatkowg — najwazniejszg zaletg tego przyrzadu jest
mozliwos¢ jego stosowania we wszystkich ,skrajnych” warunkach pogodowych. Moze by¢ rowniez sterowany
zdalnie przy pomocy kabla sieciowego lub systemu zdalnej transmisji Wi-Fi.

Aby prawidtowo ustawic¢ urzadzenie do pomiaréw predkosci pojazdéw nalezy wiedzie¢ , Ze blok antenowy DRS —
2 jest zabudowany w kontenerze lub statywie w taki sposéb, ze promien radarowy skierowany jest w stosunku do
obudowy fotoradaru pod katem 22° | a aparat cyfrowy wraz z lampg btyskowg ustawiony jest pod katem 19°.
Gniazdo bloku antenowego oraz ptyta montazowa aparatu wraz z lampa btyskowg sg tak skonstruowane, ze ich
katy sgq na state ustalone i nie podlegajg regulaciji.

Zatem do prawidtowej pracy urzadzenia nalezy ustawi¢ je ( obudowe ) réwnolegle do osi jezdni.

Przy ustawianiu przyrzadu powinny by¢ brane pod uwage reguty
dotyczace statywu dla Multanova 6F, ktore sq odpowiednikiem dla
eksploatacji kontenera. Przednia obudowa kontenera MultaGuard nie
powinna by¢ oklejana foliag metalizowana oraz zastawiana czesciami
metalowymi.

Obstuga urzadzenia Multanova 6F w kontenerze MultaGuard jest
identyczna jak na statywie.

Aby przygotowaé przyrzad do pomiarow nalezy wykona¢ nastepujace czynnosci.
e kontener nalezy ustawi¢ rownolegle do drogi i w tym celu nalezy wykonaé:

- ustawié przyrzad w odlegtosci ok.1m od krawedzi jezdni w kierunku dokonywania pomiaréw;

- przy pomocy przymiaru zwijanego zmierzy¢ odlegtos¢ od krawedzi jezdni do trzpienia umocowanego w tylnej
dolnej czesci obudowy MultaGuard;

- te samag odlegtos¢ nalezy odwzorowa¢ minimum 10m przed urzadzeniem wykorzystujgc do tego celu stupek
pomocniczy (odlegto$¢ nalezy mierzy¢ od krawedzi jezdni do $rodka stupka);

- naobudowe fotoradaru nalezy zatozy¢ (w specjalnym do tego przygotowanym miejscu) — lunete;

25



- obserwujgc obraz przez lunete nalezy obraca¢ tak przyrzadem pomiarowym, aby cecha celownicza (w
lunecie) pokrywata sie srodkiem stupka pomocniczego;
- tak ustawiony przyrzad gotowy jest do wykonywania pomiaru;
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UWAGA

Ustawienie fotoradaru Multanova 6F w kontenerze jest ustawieniem przenosnym
(mobilnym).

8.1.

26



Ustawienia M 6F | - KONTENER

Ustawienie réownolegle do kierunku jazdy

Min. 10 m. odlegtosci

,a - odlegltos$¢ tyczki oraz wierzchotka bloku antenowego od krawedzi jezdni
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8.2.
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Ustawienia M 6F

Kat anteny jest fabrycznie ustawiony na state, aby uzyskac
wtasciwg do pomiardw wartos¢ 22° ustawiamy urzgdzenie
réwnolegle do kierunku jazdy za pomoca tyczki oraz wizjera.

Ustawienie przedstawia ponizsza ilustracja.

O

22°Kat pomiaru

hLTILIGLT]

Lt

Ustawienie réwnolegte
do kierunku jazdy

UWAGA
MULTANOVA 6F W KONTENERZE MOZE BYC USTAWIANY W STOSUNKU
DO DROGI LEWOSTRONNIE | PRAWOSTRONNIE

. —-—"

8.3.

Multanova 6F kontener — trzpien do ustawiania przyrzadu

2006
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8.4. Ustawienie Multanova 6F w Kontenerze.

PACHOLEK

[

LUNETA
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8.5. Ustawienie Multanova 6F w Kontenerze.

PACHOLEK

R
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9.

POMIAR Z SAMOCHODU.

Przyrzadem Multanova 6F mozna dokonywac pomiardéw predkosci pojazdéw z samochodu. W tym celu przyrzad
pomiarowy ustawia sie w tylnej czesci samochodu. Ustawienie moze by¢ wykonane w wersiji stacjonarnej na
specjalnie zabudowanym na trwale stelazu lub przez ustawienie przyrzadu recznie za kazdym razem kiedy
chcemy dokonywaé pomiaréw.

Pomiary mozna wykonywac przy otwartej lub zamknietej klapie tylnej.

Generalng i podstawowg zasada jest, aby samochdd byt ustawiony réwnolegle do drogi. W tym celu nalezy -
wykorzystujac domiary zwijane — odmierzyé jednakowe odlegto$ci od krawedzi drogi do kot przednich i tylnich
samochodu. W przypadku roznego rozstawu osi kot przednich i tylnich nalezy powyzsze uwzglednic przy
prawidiowym ustawieniu samochodu. Przyrzad pomiarowy zainstalowany na stelazu w momencie ustawienia
samochodu jest przygotowany do pracy.

W przypadku ustawienia przyrzadu w samochodzie recznie po prawidtowym ustawieniu samochodu nalezy
przyrzad Multanova 6F ustawi¢ wg zasad obowigzujgcych przy ustawianiu na tréjnogu.

UWAGA
Ustawienie fotoradaru w samochodzie jest ustawieniem mobilnym.

9.1. Urzadzenie Multanova 6F zamontowane w samochodzie na trwale
— na stelazu.

31



2006
INSTRUKCJA multanova

W przedstawionym powyzej przypadku zaleca sie montowanie przedstawionego zespotu bezposrednio w fabryce.
Podczas montazu gtowica bloku antenowego , aparat cyfrowy oraz lampa btyskowa sg ustawiane pod odpowiednimi
katami wzgledem osi pojazdu i wynoszg odpowiednio:

- dla bloku antenowego 22°

- dla aparatu cyfrowego 19°

- dla lampy btyskowej 19°

Przy ustawieniu fotoradaru Multanova 6F w konfiguracji na stelazu operator fotoradaru przed rozpoczeciem pomiaru
musi jedynie ustawi¢ pojazd réwnolegle do osi jezdni.

9.2. Ustawienie fotoradaru Multanova 6F tréjn6g w samochodzie —,,recznie”.

W przedstawionym powyzej przypadku nalezy przyrzad ustawi¢ réwnolegle do osi pojazdu , a nastepnie pojazd
ustawi¢ rownolegle do osi jezdni. W takiej konfiguracji blok antenowy oraz aparat cyfrowy ustawione sg pod
odpowiednimi kgtami i sa gotowe do pracy.

Lampa btyskowa powinna by¢ ustawiona jak najblizej szyby tylnej w celu zmniejszenia efektu odbicia Swiatta, lub
moze znajdowac sie na zewnatrz samochodu.
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W konfiguracji Multanova 6F w samochodzie, pomiary mogg by¢ prowadzone przy otwartej tylnej klapie samochodu,
lub zamknietej. Przy zamknietej klapie nalezy tak wyregulowaé wysokosé catego urzadzenia, aby blok antenowy
znajdowat sie ponad krawedzig tylnej szyby, oraz wysokosc¢ anteny od ziemi nie powinna przekracza¢ 1400mm.

UWAGA

W przypadku prowadzenia pomiaréw z samochodu przy zamknietej klapie, nie nalezy
stosowac¢ szyb metalizowanych oraz przyciemnianych folia.

2006
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9.3. Sposéb ustawienia przyrzadu Multanova 6F réwnolegle do osi pojazdu.

Ponizsze zdjecie przedstawia jeden ze sposobow ustawienia przyrzadu rownolegle do osi pojazdu, wykorzystujac do
tego celu prosty przymiar katowy, a jako punkt odniesienia - krate lub $ciane grodziowa pojazdu. Ten sposéb
gwarantuje réwnolegte ustawienie fotoradaru w samochodzie.
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9.4. Pomiary Multanova 6F z samochodu
— zestrojenie muszki szczerbinki i pachotka.

9.5. Ustawienie pojazdu réwnolegle do drogi.
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10. MULTANOVA 6F MULTAGUARD W
»OBUDOWIE OCHRONNEJ STALEJ”.

- Fotoradar Multanova 6F w kontenerze MultaGuard moze by¢ umiejscowiony w ,obudowie ochronnej statej”
na stale umocowanej na poboczu drogi . Ta konfiguracja umozliwia ochrone urzadzenia pomiarowego przed
zniszczeniem przez uderzenie, najechanie, pomalowanie itp. Réwniez umozliwia ustawienie fotoradaréw w
miejscach niebezpiecznych gdzie nie ma mozliwosci ustawienia samochodu patrolowego. Opisang wyzej
obudowe przedstawiajg zamieszczone wyzej rysunki. Wykonywanie pomiaréw predkosci samochodéw przez
fotoradar w wymienionej konfiguracji jest nadzorowana bezposrednio przez obstugujacego, a jakosc¢ i
poprawnos¢ wykonywanego pomiaru monitorowane przy pomocy kabla lub bezprzewodowej sieci Wi-Fi na
monitorze LCD laptopa.

UWAGA
Obudowa Ochronna  Stala przystosowana jest wylacznie dla fotoradaru
Multanova 6F MultaGuard

10.1. Opis techniczny ,,Obudowy Ochronnej Statej” dla
fotoradaru Multanova 6F MultaGuard:

- Obudowa Ochronna Stata zbudowana jest z blachy St3S o grubosci 2mm
- Wymiary obudowy : 1304 mm x 970 mm x 834 mm
- Strona frontowa Obudowy Ochronnej Statej wyposazona jest w uktad 3 wziernikéw umiejscowionych na

wysokos$ciach odpowiadajgcych umieszczeniu anteny DRS-2 , lampy btyskowej SpeedoPhot i aparatu
cyfrowego M1.3 przyrzadu Multanova 6F MultaGuard
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Wzierniki uzbrojone sg w przezroczyste antywtamaniowe szyby o grubosci 5mm wykonane z poliweglanu
litego

W czasie gdy przyrzad Multanova 6F MultaGuard umieszczony wewnatrz ,Obudowy Ochronnej Statej” nie
prowadzi pomiarow predkosci pojazdéw, strona frontowa zamykana jest dwudzielnymi drzwiczkami
uzbrojonymi w zamek Gerda

Strone tylng (wjazdowag) stanowig drzwi jednolite wzmocnione zastrzatami od wewnatrz i sg wykonane z
odpowiedniego profilu stalowego oraz uzbrojone w zamek typu Gerda

Wewnatrz Obudowy Ochronnej Statej na wysokosci podtogi przymocowane sg odpowiednie prowadnice oraz
kielich przy scianie frontowej pozwalajgce na doktadne réwnolegte do drogi umieszczenie przyrzadu
Multanova 6F MultaGuard

Catos¢ Obudowy Ochronnej Statej jest na trwale usadowiona na ptycie zelbetowej i fundamencie wykonanym
na poboczu drogi oraz w taki sposéb, aby jej Scianka boczna byta réwnolegta do krawedzi drogi.
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10.2. Instrukcja ustawienia Obudowy Ochronnej Statej

Multanova 6F MultaGuard:

Obudowa Ochronna Stata powinna by¢ na trwale skonfigurowana w stosunku do uksztattowania drogi przy
ktérej bedzie usytuowana

W tym celu obudowa jest mocowana jest przy pomocy odpowiednich kotwi do przygotowanej ptyty zelbetowej
o wymiarach 850mm x 970mm

Obudowa wraz z piytg zelbetowg jest uktadana na przygotowany fundament ztozony z réznej granulacji
ttucznia oraz piasku

Po wykonaniu powyzszego nalezy do obudowy wprowadzi¢ fotoradar Multanova 6F MultaGuard i wykonaé
kalibracje catego uktadu w taki sposdéb, aby wykonane pomiary probne oraz otrzymane zdjecia odpowiadaty
wymaganiom przyrzadu

Jezeli kalibracja wykazata prawidtowos¢ ustawienia catosci uktadu wykonany fundament zalewa sie na trwale
mocng zaprawg cementowg

Po zwigzaniu zaprawy uznaje sie iz obudowa jest przygotowana do wprowadzenia do niej fotoradaru
Multanova 6F MultaGuard
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- Po wprowadzeniu fotoradaru i wykonaniu odpowiednich korekt przy pomocy pokretet umiejscowionych na
kontenerze, wykonaniu zdje¢ tekstowych mozna przystgpi¢ do wtasciwych pomiaréw predkosci pojazdéw

- Obstugujacy fotoradar Multanova 6F MultaGuard w powyzszej konfiguracji powinien bezposrednio
obserwowac prace przyrzadu monitorujgc wykonane pomiary i zdjecia przy pomocy kabla sieciowego lub
sieci bezprzewodowej w systemie Wi-Fi na monitorze laptopa

- Po zakonczeniu pomiaréw wyprowadza sie fotoradar z Obudowy Ochronnej Statej lub mozna go pozostawic
wewnatrz zabezpieczajac go przez zamkniecie drzwiczek od strony przedniej i tylnej Obudowy Ochronnej
Statej

- Wszelkie prace zwigzane z ustawieniem Obudowy Ochronnej Statej oraz prace zwigzane z kalibracjg uktadu
kontener MultaGuard — Obudowa Ochronna, powinna by¢ wykonana lub nadzorowana przez specjalistow
producenta
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10.3. Pomiar — Multanova 6F z kontenera MultaGuard usytuowanego
w ,,Obudowie Ochronnej Statej”.

Dla wykonania pomiaréw predkosci pojazdéw przy pomocy Multanova 6F MultaGuard z Obudowy Ochronnej
Statej, nalezy w pierwszej kolejnosci ustawi¢ Obudowe Ochronng Statg na specjalnym fundamencie na poboczu
drogi, nastepnie skalibrowac ten uktad w ten sposdéb, Zze gdy przyrzad Multanova 6F MultaGuard zostanie
wprowadzony do obudowy jest gotowy do wykonywania pomiaréw. Wszystkie czynnosci zwigzane z ustawieniem
Obudowy Ochronnej Statej oraz jej kalibracji z przyrzadem Multanova 6F MultaGuard powinny byé wykonywane
przez kwalifikowanych specjalistow z firmy producenta lub uprawnionych przez producenta pracownikéw.

UWAGA:
Ustawienie fotoradaru MultaGuard w Obudowie Ochronnej Statej jest ustawieniem
stacjonarnym.

10.3.1. Ogélny widok ,,Obudowy Ochronnej Statej” — przod.
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10.3.2. Fotoradar Multanova 6F MultaGuard
podczas wprowadzania do ,,Obudowy Ochronnej Statej”:
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10.3.3. Fotoradar Multanova 6F MultaGuard w
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,Obudowie Ochronnej Statej”:
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10.3.4. Fotoradar Multanova 6F MultaGuard
w ,,Obudowie Ochronnej Statej”
— podczas wykonywania pomiaréw:
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10.3.5. Obudowa Ochronna Stata
- rysunek techniczny
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10.3.6. Schemat Obudowy Ochronnej Statej na fundamencie
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11. MULTANOVA 6F NA MASZCIE - WIDOK OGOLNY
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11.1. Multanova 6F na maszcie.

Multanova 6F na maszcie to wariant przyrzadu do pomiaréw predkosci pojazdéw przeznaczony dla stacjonarnej
zabudowy umieszczonej na poboczu drogi w miejscach wystepujacego ciggtego zagrozenia bezpieczenstwa
drogowego spowodowanego nadmierng predkoscig przejezdzajacych pojazdoéw. W tak niebezpiecznym miejscu
ustawia sie odpowiedni maszt wewnatrz ktérego instaluje sie wszystkie podzespoty zasilajgce jak réwniez
przyrzady zespotu metrologicznego i rejestrujacego zdarzenia w ruchu drogowym pojazdow.

Maszt stuzy rowniez jak ochrona przed dewastacjg drogich urzadzen, zniszczeniem, najechaniem,
zamalowaniem, podpaleniem oraz dziataniem warunkéw atmosferycznych.

Duza zaleta urzadzenia jest fakt, ze urzadzenie to moze by¢ zasilane z baterii (akumulatory) jak rowniez
przez sie¢ zewnetrzna 230V/AC 50Hz, co stwarza mozliwos¢ ustawiania przyrzadu w dowolnych
miejscach. Dodatkowa zaleta przyrzadu jest to, ze podzespoty pomiarowe (centralny modut sterowania i
przetwarzania wynikéw ZSE/6F, blok antenowy DRS-2, panel sterowania BG/6F) oraz aparat cyfrowy
M1.3 mozna uzywac réwniez w konfiguracji przyrzadu na trjnogu. Inne elementy niezbgdne do
funkcjonowania stupa sa w jego wngtrzu umocowane na state.

11.2. Budowa masztu:

Maszt sktada sie z nastepujacych elementéw:

- podstawa masztu,

- facznik,

- obudowa.

Cato$¢ masztu posadowiona jest na zbrojonym betonowym fundamencie.
We wnetrzu masztu zabudowane sa;:

e zespoty pomiarowe,

e zespoly rejestrujgce,

e zespoly instalacyjne,

e zespoly zasilajace.

W dolnej czesci masztu (podstawa) zabudowywane sa:

- przetwornica,

- blok antenowy DRS-2,

- centralny modut sterowania i przetwarzania wynikéw pomiarowych ZSE/6F,
- panel sterowniczy BG/6F,

- bezpieczniki + uktad przeciwporazeniowy,

- generator btysku,

- uziom,

- wejscie na kabel zasilajacy 230V/AC 50Hz

- rozdzielka elektryczna,

- baterie zasilajgce.

,Podstawa” wyposazona jest w drzwi osadzone na trzech zawiasach zamykane przy pomocy zamkéw typu
,Gerda”.

W fgczniku zabudowane sa kable zasilajgce oraz kable do komunikacji wewnetrznej miedzy zespotami
pomiarowymi, zasilajacymi, rejestrujgcymi i lampa btyskowa.

W gérnej czesci masztu usytuowana jest "Obudowa” - wewnatrz ktdrej zainstalowane sa:

- lampa btyskowa,

- aparat cyfrowy M1.3,

- generator lampy btyskowej (w uktadzie zasilania 230V/AC).

Obudowa wyposazona jest w drzwiczki zamontowana na dwdch zawiasach uzbrojona w dwa zamki typu ,Gerda”.
Catos¢ masztu zbudowana jest z mocnej twardej blachy o grubosci do 4mm.
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11.3. Pomiar z masztu.
Dla prawidtowego wykonania pomiarow przez Multanova 6F z masztu nalezy wykonac:

e Ustawi¢ dolng czes$¢ masztu — ,podstawe” — na odpowiednio mocnym fundamencie betonowym.
e Ustawienie ,podstawy”’ masztu powinno by¢ tak wykonane, aby jej boczna $cianka byta réwnolegta do drogi.
e Odlegtos¢ , podstawy” masztu od krawedzi drogi powinna sie znajdowac w odlegtosci nie wiekszej niz 3m.

e Po trwatym posadowieniu ,podstawy” masztu naktada sie na nig ,tacznik masztu”, a na samym koncu
~obudowe”.

o Po skreceniu poszczegdlnych czesci masztu jego trwatego ustawienia przystepuje sie do odpowiedniegj
kalibracji ,obudowy”.

e Przy pomocy dostosowanych szablonéw ,obudowa” jest ustawiana w ten sposéb, aby jej boczna scianka w
stosunku do drogi tworzyta kat 19° (+/- 3°).

¢ Odpowiednie, optymalne ustawienie aparatu cyfrowego odbywa sie na zasadzie poréwnania jako$ci
kolejnych probnych zdjec.

o Calos¢ prac zwigzanych z ustawieniem masztu dla Multanova 6F powinna by¢ wykonana przez
kwalifikowanych pracownikéw producenta lub uprawnionych przez producenta pracownikéw.

e Ustawienie masztu przy poboczu drogi moze by¢ ustawieniem lewostronnym lub prawostronnym.

Po ustawieniu masztu na trwale na poboczu drogi, wykonaniu kalibracji ,Obudowy”, mozna przystgpi¢ do
wykonywania pomiarow. Wykonywanie pomiaréw predkosci samochoddw oraz rejestracje zdarzeh na drodze w
konfiguracji na maszcie odbywa sie tak samo jak w przypadku stosowania przyrzadu na tréjnogu czy w
kontenerze tzn. mozna wykonywaé¢ pomiary predkosci pojazdéw w trybie nadjezdzajgcym, odjezdzajacym oraz
obydwu kierunkéw réwnoczesnie (w tym samym przedziale czasu). Wszystkie inne funkcje operacyjne przyrzadu
sg identyczne jak w konfiguracji na tréjnogu, w kontenerze MultaGuard lub w pojezdzie samochodowym.

UWAGA!
Konfiguracja przyrzadu Multanova 6F na maszcie jest ustawieniem stacjonarnym:

Multanova 6F

Pomiar

Pomiar prawostronny
lewostronny

USTAWIENIE MASZTU NA POBOCZU DROGI
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11.3.1. Schemat ustawienia ,,Obudowy” na maszcie.

UWAGA
Wykonywanie pomiaréw Fotoradaru Multanova 6F na maszcie — jest ustawieniem
stacjonarnym:
Obszar wigzki
radarowe;j

Pole widzenia aparatu

cyfrowego Podstawa masztu

Obudowa

»Max 3m” — jest to maksymalna odleglo$¢ w jakiej moze zosta¢ ustawiona podstawa
masztu od krawedzi jezdni.
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11.4. Instrukcja przygotowania Multanova 6F do pracy na maszcie.

11.4.1. Zasilanie przy pomocy baterii 11-14.5V/DC
* Uruchomienie przyrzadu do pracy * :
- Umiesci¢ wszystkie podzespoty pomiarowe rejestrujgce i zasilajgce wewnatrz masztu. W tym celu nalezy:

e w podstawie:

# otworzy¢ drzwiczki w podstawie masztu,

# w odpowiednio przygotowane nisze umiescié:
- centralny modut sterowania i przetwarzania wynikéw pomiaréw ZSE/6F,
- blok antenowy DRS-2
- baterie (akumulatory)
- generator btysku

# podtaczy¢ kable do odpowiednich poznakowanych gniazd,
# zamkna¢ drzwiczki.

e w obudowie:

# otworzy¢ drzwiczki obudowy,

# w odpowiednio przygotowane miejsca umiescic:

- lampe btyskowa,

- aparat cyfrowy M1.3,

# podtaczy¢ kable do odpowiednich gniazd,

Po uzbrojeniu podstawy masztu i obudowy w podzespoty pomiarowo-rejestrujgco-zasilajace, nalezy:

# zatgczyé przyrzad

# wykonac zdjecia testowe

# dokonac korekty ustawienia aparatu cyfrowego (przystona, czas, filtry)

# zamkna¢ drzwiczki

Przyrzad Multanova 6F jest w tym momencie przygotowany do wykonania pomiarow.

Dla sprawdzenia prawidtowosci wykonywania pomiaréw nalezy potaczyc¢ sie z przyrzadem przez sie¢
bezprzewodowg lub kabel i dokona¢ sprawdzenia na monitorze laptopa.
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11.4.2. Zasilanie Multanova 6F przez sie¢ zewnetrzng 230V/AC 50Hz.

W celu uruchomienia fotoradaru nalezy: umiesci¢ wymagane podzespoty
- pomiarowy, rejestracyjny,
w tym celu nalezy:

W PODSTAWIE:

e otworzy¢ drzwiczki podstawy masztu,
e w odpowiednie przygotowane nisze umiesci¢ — centralny modut sterowania i przetwarzania
wynikéw pomiaréw ZSE/6F,
- blok antenowy DRS-2
e podigczy¢ kable do odpowiednich poznakowanych gniazd,
e zamkna¢ drzwiczki.

W OBUDOWIE:

e otworzy¢ drzwiczki obudowy,
e w odpowiednie przygotowane miejsca umiesci¢ — lampe btyskowg
- aparat cyfrowy M1.3

e podigczy¢ kable do odpowiednich gniazd,

Po uzbrojeniu podstawy masztu i obudowy, przyrzady rejestrujgce nalezy:
e zatgczyC przyrzad,

wykona¢ zdjecia testowe,

dokonac korekty ustawienia aparatu cyfrowego ( przystona, czas, filtry),
zamkna¢ drzwiczki

przyrzad Multanova 6F jest przygotowany do wykonywania pomiarow.

Dla sprawdzenia prawidtowosci wykonywania pomiaréw i dokumentac;ji fotograficznej nalezy potaczyc¢ sie z
przyrzadem Multanova 6F przez sie¢ bezprzewodowg Wi-Fi lub kablowa i dokona¢ sprawdzenia na monitorze
laptopa.

11.4.2. Zasilanie z sieci zewnetrznej 230V/AC 50Hz przez
dotadowywanie baterii wewnetrznych 11-14.5V/AC

W celu uruchomienia fotoradaru Multanova 6F nalezy umiesci¢ wymagane podzespoty :
- pomiarowy, rejestracyjny, zasilajgcy wewnatrz masztu.
Dalsze czynnosci nalezy wykonac jak opisano w punkcie 1.

UWAGA
Przyrzad Multanova 6F umieszczony na maszcie pracuje jako urzadzenie samodzielne.
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12. ELEMENTY MOCUJACE MASZT DLA MULTANOVA 6F
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Ptyta mocujgca maszt Multanova 6F
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13. ANALIZA ZDJEC

Wykonujac pomiary predkosci pojazdoéw przy pomocy przyrzadu Multanova 6F nalezy wiedzie¢, ze otrzymany
pomiar musi by¢ przypisany tylko jednemu pojazdowi uwidocznionemu na zdjeciu. W przypadku uwidocznienia na
zdjeciu dwoch lub wiecej pojazdow nalezy takg sytuacje przeanalizowac.

Przyrzad posiada mozliwosé automatycznego anulowania takiego pomiaru sygnalizujac powyzsze zapisem na
pasku zdjecia ,V...... km/h”.

Réwniez w przypadku braku prawidtowej komunikacji miedzy jednostkg centralng, a aparatem cyfrowym zdjecie
nie jest wykonane, a na wyswietlaczu pilota pojawia sie zapis ,ERROR”.

Moze rowniez wystgpi¢ jeszcze inny przypadek: dwa lub grupa samochodéw/pojazddw, zostaje sfotografowana, a
na pasku zdjecia zostaje zapisana predkos¢ pojazdu. W tej sytuacji zdjecie takie nie nadaje sie do dalszej analizy
lub mozna przeprowadzi¢ analize zapisanej sytuacji na poziomie obrébki zdje¢. W tym celu wykorzystuje sie
odpowiedni program. Przy pomocy ukazujgcego sie w kadrze zdjecia/ szablonu (dwa pionowe kursory w pewnej
odlegtosci od siebie) , mozna ustali¢ pewnie ktéremu pojazdowi zostata zmierzona predkos¢. Pojazd znajdujacy
sie w obszarze szablonu jest tym pojazdem od ktérego odbita sie wigzka radarowa i tylko jemu zostata zmierzona
predkosc.

Jezeli jeden z wyzej wymienionych sposobow okreslania pojazdéw ktéremu zostata zmierzona predkosé nie
spetni warunku jednoznacznosci, zdjecie takie nie nadaje sie do dalszej analizy i nalezy je odrzuci¢.

Analizy zdje¢ dokonuje sie zawsze w taki sposéb niezaleznie od konfiguracji w jakiej fotoradar Multanova 6F
wykonat pomiary.

Ponizej przedstawione sg szczegotowe przyktady analizy zdje¢ pozwalajace na zapoznanie sie z prawidtowg
oceng pomiaru predkosci wtasciwemu pojazdowi. Wskazane ponizej przyktady prawidtowej oceny, ktéry
samochéd ma jednoznacznie zmierzong predkosé dotyczg zaréwno samochodéw nadjezdzajacych jak i
odjezdzajacych.
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Na zdjeciu znajduja sie dwa pojazdy. Obydwa pojazdy znajdujg sie blisko siebie w strefie analizy ( czyli pomiedzy
dwiema pionowymi liniami naniesionymi na zdjecie ) W tej konkretnej sytuacji urzadzenie anulowato
pomiar i na pasku zdjecia zamiast wskazania predkosci znajduje sie znak anulacji ( v--- km/h)
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Na zdjeciu znajduje sie tylko jeden pojazd , predkos¢ zostata wskazana przez urzadzenie.
Zdjecie jest poprawne .Potwierdza to réwniez widoczny szablon w przestrzeni ktérego jest tylko jeden pojazd.

Na zdjeciu znajduja sie dw pojazdy , ale tylko jedn_znajduje sie w obszarze analizy . Zatem zdjecie jest prawidtowe
i nadaje sie do dalszej obrdbki. A na pasku pokazana jest predkos¢ samochodu jadacego z przodu.
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Na zdjeciu znajdujg sie dwa pojazdy , ale tylko jeden znajduje sie w obszarze szablonu . Zatem zdjecie jest
prawidtowe i nadaje sie do dalszej obrobki, a predkosé zostata zmierzona samochodowi jadgcemu z przodu.

Na zdjeciu znajdujg sie dwa pojazdy. Obydwa znajdujg sie w strefie szablonu .Urzadzenie w tym przypadku
anulowato pomiar, wiec taki przypadek nalezy odrzucic .
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W kadrze zdjecia znajdujg sie dwa pojazdy.
Przyrzad dokonat pomiaru predkosci. W ocenie obiektywnej trudno ustali¢ do ktérego pojazdu nalezy pomiar
predkosci. Zdjecie nalezy odrzucié.

56



W kadrze zdjecia znajdujq sie dwa pojazdy. Przyrzad dokonat pomiaru predkosci, a przez zastosowanie szablonu
wskazana predkos¢ nalezy do pojazdu znajdujgcego sie w obszarze szablonu.
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W kadrze zdjecia znajdujq sie dwa pojazdy. Przyrzad dokonat pomiaru predkosci. Bez uzycia szablonu trudno
jednoznacznie okresli¢ do ktérego pojazdu przypisa¢ wskazang predkos¢. Zdjecie nalezy odrzucié.
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Na zdjeciu znajdujg sie dwa pojazdy. Przy uzyciu szablonu mozemy precyzyjnie okresli¢ ktéremu z nich urzgdzenie
zmierzyto predkos¢. W strefie analizy znajduje sie tylko pojazd jadacy z przodu i jemu zmierzono predkosc.
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W kadrze pokazane sg dwa pojazdy. Przyrzad dokonat pomiaru predkosci, ale trudno oceni¢ bez uzycia szablonu do
ktérego pojazdu nalezy zmierzona predkosc¢. Zdjecie nalezy odrzucic.

006 11-00 g4 M1l zanavs &+ 0

P30 FO31 0. villknsh g

W kadrze zdjecia znajdujag sie dwa samochody. Przyrzad dokonat pomiaru predkosci. W przestrzeni szablonu
znajdujg sie dwa pojazdy. Zdjecie nalezy odrzucié.
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14. CECHY ZABEZPIECZAJACE PRZYRZADU MULTANOVA 6F.

Miejsca na cechy zabezpieczajgce okreslone elementy przyrzadu pomiarowego przed dostepem osob
nieuprawnionych umieszczone sg tak samo jak opisano w decyzji zatwierdzenia typu nr ZT232/2006 z dnia
18.09.2006r. tzn. wystepujg na plombach otowianych natozonych na druty przewleczone przez otwory w :

- Srubie mocujacej i trzpieniu na dolnej ptycie panelu sterowania BG/6F

- trzpieniu i radiatorze na dolnej ptycie centralnego modutu ZSE/6F

- $rubie mocujacej i trzpieniu na tylnej ptycie bloku antenowego DRS-2

Opisane powyzej miejsca umieszczenia plomb z cechami zabezpieczajgcymi wystepujg tak samo we
wszystkich wersjach Multanova 6F ( na trojnogu, w kontenerze MultaGuard, na maszcie ).

Przyktady umieszczenia cech zabezpieczajgcych przyrzadu Multanova 6F przedstawiajg zamieszczone
rysunki:

14.1. Plomba - tylna plyta bloku antenowego DRS-2
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14.2. Plomba - dolna ptyta panelu sterowania BG/6F
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14.3. Plomba - dolna ptyta centralnego modutu ZSE/6F

N
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15. PRZYGOTOWANIE FOTORADARU MULTANOVA 6F DO
ROZPOCZECIA POMIAROW.

1. Wybierz do pomiardw prosty odcinek drogi.

2. Ustaw urzadzenie w odlegtosci minimum 2 metry od krawedzi jezdni, zwracajac uwage na wypoziomowanie
statywu lub kontenera. W urzadzeniu na statywie podtacz wszystkie kable. Potgcz kamere z komputerem za
pomoca kabla sieciowego.

3. Ustaw odpowiedni kat pomiaréw (22° do kierunku jazdy) za pomoca stupka i miary.

4. Zatgcz kamere. Bedzie ona gotowa do pracy w momencie zaswiecenia sie zielonej diody ,,READY” i
»ONLINE” (gérna i dolna- obie koloru zielonego). Trwa to okoto 50 s. Dopiero w tej chwili przejdz do dalszych

czynnosci.

5. Zalgcz pilota. Przechodzac strzatkg w dét przez kolejne opcje menu ustaw(kolejne pola opisane od
mysInikéw):

— Czas- nowy czas zatwierdzamy przez nacisniecie rownoczesnie prawych klawiszy + i — Kiedy sekundy sie
wyzerujg nowa godzina jest zapamietana.

— Ustaw date.

— Woyzeruj nr zdje¢ (FotoNr) naciskajac rownoczesnie prawy + i -.Pojawi sie napis ,,testfoto” Ustaw flesz na
100% jesli jest ,,off”

— Pole z kodem, numerem radaru zmien jedynie w przypadku gdy urzadzenie wytaczy sie po pierwszym
zdjeciu.

— Pole FotoNr *1000 pozostaw bez zmian
— W nastepnym polu Counter wyzeruj licznik pojazdéw przez nacisniecie rownoczesnie prawych + i -.

- Pole Radar mode jest ustawione na tryb automatyczny ,auto’, strzatka jest skierowana w dét - oznacza to,
ze mierzymy pojazdy nadjezdzajace. Pole middle oznacza $redni zasieg radaru. Far daleki, a near bliski.

— Pole ,,Lim Foto-Lim lor” zostaw bez zmian. Jest to ustawienie predkosci dla pojazdéw ciezarowych jednak
tylko w przypadku kiedy mierzymy pojazdy odjezdzajace.

— Nastepne pole zostaw bez zmian.

— W nastepnym polu ,,Lim Foto-Lim car” ustaw predko$¢ dozwolong i predkos¢ od jakiej bedziesz rejestrowaé
wykroczenia.

— Przejdz do ostatniego pola, jesli wyzerowano licznik zdje¢ zobaczysz polecenie ,, Testfoto”, wykonaj zdjecie
testowe za pomocg przycisku z aparatem znajdujacego sie na pilocie. Informacja ,,Testfoto” zmieni sie na
,Foto Nr 1”

— Przetacz pilota o jedno pole do goéry aby zatrzymac¢ pomiary.
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6.

10.

11.

Uruchom program Smart Camera Control. Potacz sie z kamerg za pomocg ponizszej ikony:

Whisz lokalizacje pomiaréw w polu lokalizacja, oraz dozwolong w danym miejscu predkos¢ w polu
komentarz!!! D ustawien kamery dostaniesz sie przez ikone (ustawienia kamery):

Zatwierdz OK, po pojawieniu sie okna ,Ustawienia kamery” z pytaniem o potwierdzenie wprowadzonych
zmian wybierz ikone ,,Tak”. Nastgpi zamkniecie potgczenia z kamera.

Po okoto 20 sekundach ponownie potacz sie z kamerg za pomocg ikony:

Na goérnym pasku programu Smart Camera Control pojawi sie nowa lokalizacja.

Zmien opcje wyswietlania obrazu na jasny obraz, i za pomoca ikony pojedyncze wykonaj zdjecie testowe w
celu ustawienia odpowiednich parametréw naswietlenia zdjecia, zmieniajac migawke lub regulujac jasnos¢ za
pomocg zwiekszenia lub zmniejszenia wartosci przestony obiektywu. Mozesz wykonaé dowolng ilos¢ zdje¢ za
pomocg ikony Pojedyncze, do momentu uzyskania zadowalajgcej jakosci zdjecia poniewaz te zdjecia nie sg
zapisywane.

Ostatnig najwazniejszg czynnoscig jest wytgczenie i ponowne zatgczenie pilota. WYLACZ
PILOTA | PONOWNIE GO ZAtACZ PRZECHODZAC KOLEJNO WSZYSTKIE OPISANE
POWYZEJ POLA POZOSTAJAC TYM RAZEM NA POLU OSTATNIM — POZYCJA W
KTOREJ MIERZONA JEST PREDKOSC PRZEJEZDZAJACYCH POJAZDOW |
REJESTROWANE SA WYKROCZENIA.

12.SPRAWDZ CZY NA PIERWSZYM ZAREJESTROWANYM ZDJECIU ZNAJDUJA SIE

WSZYSTKIE DANE: DATA, GODZINA, PREDKOSC ITP. JESLI CZEGOKOLWIEK
BRAKUJE WYLACZ URZADZENIE, ODLACZ ZASILANIE KAMERY NA OK. 10s. |
POWTORZ CALA PROCEDURE OD POCZATKU.
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15.1. Aparat cyfrowy SmartCamera.

Czesc¢ fotograficzna SmartCamera. Doktadny opis dziatania umieszczony jest w osobne;j
instrukcji obstugi dla SmartCam.

Zdjecie pokazuje naniesiong predkos¢, miejsce zdarzenia, date, godzine.

Mult.anova 6F =*
vad48km/h 83 4

Zdjecie czarno-biate zrobione Aparatem SmartCam.

64



2006
INSTRUKCJA

multanova

15.2. Ustawienia aparatu cyfrowego.

Do przyrzadu Multanova 6F moze by¢ podtaczony aparat cyfrowy produkciji Robot Visual Systems GmbH —

SmartCam z obiektywami.

zastosowanie obiektyw kat
\W% 75 mm; 90 mm 16°
samochodzie
Na statywie 75 mm; 90 mm; 100 19°
mm
150 mm 22°
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15.3. Konfiguracja i przygotowanie przyrzadu do pracy poprzez menu panelu

sterowania.

Funkcje konfiguracji mozna osiagna¢ przez zatgczenie urzadzenia (panelu sterowania) naciskajac przycisk 1/0 a
nastepnie przycisniecie przycisku Halt(STOP)

Tym przyciskiem

v

mozna przechodzi¢ do nastepnej pozycji

A

tym do poprzednie;.

Po zmianie paramefrow, zapamietanie nowych danych nastepi dopiero po zmianie pozyciji w menu.
Na ponizszych rysunkach pokazane sg poszczegodlne ustawienia, przyciski do ustawienia funkcji sg zabarwione na

szaro. Funkcje poszczegdlnych przyciskdw sg w ponizszym tekscie wyjasnione.

15.3.1 Poczatek kofiguraciji

MULTANOVA 6F
Poczatek
konfiguracji
| + | stop

Kk

dalej

110

Ta informacja sygnalizuje, ze urzadzenie Multanova 6F
znajduje si¢ w pozycji konfiguracji
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15.3.2.

MULTANOVA 6F

El=]
4]

Kodowanie miejsca pomiaru lub wprowadzenie
numeru przyrzadu

Mozliwe jest okreslenie 83 kodow.( czyli zdefiniowanie 83
pol tekstowych )

Do przywotania kodu uzywane sa przyciski (+) (-) z
funkcjami

Lewy (+) (-): wybranie kodu.

Srodkowy(+) (-): do pozycjonowania kursora.

Prawy(+) (-): wybieranie poszczegdlnych znakdéw
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15.3.3. Sygnalt przekroczenia predkosci

IMULTANOVA 6F |
Syg.przek.predko Wiaczy¢ - wytaczyé sygnat przekroczenia
Wla. predkosci.

0 B O=
A
10 E

MULTANOVA 6F

Koniec
konfiguracji

=3 Koniec konfiguracji
0 O O=

A
/o
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16. PRZYGOTOWANIE CZESCI FOTOGRAFICZNEJ

e Zamontowac aparat cyfrowy SmartCam w uchwycie
e Podtaczy¢ kable do jednostki centralnego sterowania
e Przy pomiarach z pojazdu, zwréci¢ uwage na czystosc szyby

e Przy ztej pogodzie zabezpieczy¢ przed deszczem (pomiar ze statywu) ewentualnie zatozy¢
ostone przeciwdeszczowg

e UstawiC przystone obiektywu
e Zamontowac na obiektywie filtr polaryzacyjny oraz antyrefleksyjny

16.1. Eksploatacja urzadzenia btyskowego

Urzadzenie btyskowe musi by¢ zasilane przez osobng baterie

16.1.1. Przygotowanie lampy blyskowej (tréjnég)

Podtaczenie do akumulatora

podtaczenie kabli sterujacych do centralnej jednostki sterujacej
Ustawi¢ lampe btyskowa do pozycji kamery

Sprawdzenie funkcjonalnosci przez wigczenie

17. GOTOWOSC PILOTA DO EKSPLOATACJI

Pilot podigczy¢ do jednostki centralnego sterowania i wigczy¢ przyciskiem 1/0
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18.

USTAWIENIE PRZYRZADU POMIAROWEGO

Przed rozpoczeciem pomiaréw, poszczegolne ustawienia musza by¢ wyswietlone na pilocie i zgdane parametry
sprawdzone lub na nowo wprowadzone

Przyciski

stuzg do ustawienia danych pomiedzy pojedynczymi rzedami

Krétkie przycisniecie - spowoduje przesuwanie danych o jedng pozycje.
Dtugie przycisniecie — powoduje, Ze symbole przestawiajg sie szybko i o wiecej pozycji , a zatrzymaja sie po

puszczeniu przycisku.

Przycisk

v

A

BStuzg do poruszania sie w obrebie ustawionych danych (poprzednie i nastepne)

Jezeli wprowadzone sg nowe parametry, beda one przyjete przez urzgdzenie dopiero po zmianie wiersza (przejsciu
do innej pozycji) (za wyjatkiem zegara)
Na przedstawionych ponizej rysunkach przyciski do ustawiania zabarwione sg na kolor szary.

70



2006

71



INST

RUKCJA

multanova

18.1.

Test segmentu

LH6H

0 @ s
0 O O

= @
]

18.2. Test kwarcu

L6668

(M1 TANO

Kwarc
OK

O O =
O O O

E &
¥

Po wiaczeniu pilota nastepuje automatyczny test segmentu. Czas
zatrzymania testu zalezy od dtugosci przycisnietego przycisku
Wszystkie segmenty wyswietlacza predkosci i

wszystkie punkty alfanumerycznego wy$wietlacza
muszg by¢ sprawdzone

Przy wykazanych btedach urzadzenie nie moze by¢
uzywane do pomiaréw predkosci.

Wskazéwka: w dolnej prawej stronie pilota pokazana jest wersja
programu.

Po zwolnienie przycisku zostaje pokazany wynik testu

kwarcowego, ktory przy kazdym wigczeniu jest
automatycznie przeprowadzany.

Jezeli przeprowadzony test kwarcu jest nie prawidtowy, na
wyswietlaczu wyswietli sie Bltad kwarcu

Informacja: test kwarcu jest bez btedu
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18.3. Btad w tescie kwarcowym
MULTANOVA 6F

Blad kwarcu

|:| E’ |:| Informacja: btad w tescie kwarcowym

)

18.4. Czas
MULTANOVA 6F Godziny i minuty skontrolowac, ewentualnie przez przycisk
(+) (-) ustawi¢. Po ustawieniu nowych danych przez
13 czsls 35 przycisnigcie (+) (-) uruchomic
Zegar po wylgczeniu urzadzenia jest dalej aktywny.

m + + Uwaga: Nowo naniesiony czas bedzie przyjety przez
urzadzenie dopiero wtedy, kiedy sekundnik zegara zostanie
|:| |:| |:| wyzerowany przez przycisniecie przyciskow (+ i -)

@ réwnoczesnie (sekundy ustawic¢ na 00)

18.5. Data

73



MULTANOVA 6F |

Dzieh i rok skontrolowac, ewentualnie zmiany daty przez
Dzie Mies Rok prZyCiSk (+) (')

24 09 00 Nieprawidtowe naniesienie daty nie bedzie przez urzadzenie
zaakceptowane.

Data pozostanie zapamietana takze po wytaczeniu

|:| |:| |:| urzadzenia

v
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18.6. Brak aparatu cyfrowego
MULTANOVA 6F
- - Przy braku podtaczenia aparatu cyfrowego wyswietlona
Brak aparatu fot jest informacja ( brak aparatu fot.). Taki komunikat pojawi
sie réwniez w przypadku, gdy zaraz po wigczeniu Aparatu
cyfrowego ( kamery) zatgczymy pilota. Po zatgczeniu
|:| E| |:| Aparatu nalezy poczekaé¢ z wigczeniem pilota do momentu
az Aparat cyfrowy bedzie gotowy do pracy .
(4]
10 vl
18.7. Ustawienie lampy btyskowej
Ustawienie btysku
Btysk wylaczony
[MULTANOVA 6F | 50%A potowa mocy z regulacjg przestony
Lampa Nr.Zzdje 100%A petna moc z regulacjg przestony
Wyl 12 50% potowa mocy
100% petna moc
£ O O

v
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18.8. Zdjecie testowe

MUL TANOVA SF Aby wykonac zdjecie testowe nalezy przycisng¢ przycisk (
Zdje testowe kamera ) na pilocie. Urzadzenie wykona 1 zdjecie testowe
Wyl 00 i zapisze je na twardym dysku urzadzenie. Zdjecie testowe

" " o stuzy jedynie do skontrolowania poprawnosci ustawienia
urzadzenia oraz przystony aparatu.
) Le

Po wykonaniu zdjecia testowego, w rubryce foto pojawi

EI -SiQ Nr. 01
[v]
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[MULTANOVA 6F Licznik zdje¢ pokazuje stan 01

Lampa Nr.zdje
Wyl. 01
0 O O
1o

18.9. Kod

MULTANOVA 6F Wybor zgdanego kodu przy pomocy przyciskéw (+ lub - ) powoduje

umieszczenie tej informacji na czarnym pasku informacyjnym na
zdjeciu. Informacje te definiujemy w menu opisanym w punkcie”
Kodowanie miejsca pomiaru lub wprowadzenie numeru

urzadzenia”

Jednak , aby na zdjeciu pojawita sie informacja o numerze urzadzenia

Kod001 Ul.Koper
nika

El El l:’ jakim zostato ono wykonane, nalezy jg zdefiniowaé pod jednym z pdl
kodu .
lgl Te informacje bedg przy zmianie pozycji zapamietane.

110 v
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18.10. Nr. Sesji zdjeciowej

MULTANOVA 6F

Nr. sesji

01

cyfrowego .
H [ EH=
(4]

H

Nr. Sesji zdjeciowej — to numer poprzedzajacy numer zdjecia,
nadawany jest automatycznie przez oprogramowanie aparatu
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18.11. Licznik pojazdow ( statystyka )

MULTANOVA 6F

Licznik TOT Limi
4002 389

] B Ee&
=] [a]
vl

110

Urzadzenie rejestruje wszystkie przejezdzajgce pojazdy
z podziatem na :

TOT ( od stowa TOTAL —czyli wszystkie ) — to suma
wszystkich pojazdéw , ktére przejechaty przez wigzke
radarowg od momentu uruchomienia urzadzenia.

LIMI ( od stowa LIMIT ) — to wszystkie pojazdy, ktére
jechaty z predkoscig wiekszg od limitu predkosci
ustawionego na pilocie obowigzujagcego na danym
odcinku drogi .

Aby wyzerowac licznik nalezy rdGwnoczesnie nacisngé
przyciski (+/-) przy klawiszach NEXT (dalej ) STOP( stop
)
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18.12. Wybér rodzaju pomiaru

MULTANOVA 6F

Pomiar

auto AV sredni

H B E=

/10

(4]

18.13. Predkosci graniczne dla

samochodoéw ciezarowych

[MULTANOVA 6F

80 100

Lim Zdje-Lim Cie

km/h

1 G

I[e]

[-]F=]
4]

Ustawienie rodzaju ruchu i zasiegu pomiaréw
AUTO - Pomiary automatyczne
Reczne- pomiary wykonywane recznie

N = Ruch odjezdzajacy
N = Ruch przyjezdzajacy
M = obydwa kierunki réwnoczesnie

Zasieg ( bliski — $redni — daleki )

LIM- Ustawienie wartosci granicznej dla pojazdéw
ciezarowych mozliwe jest tylko w ruchu odjezdzajgcym
(km/h)

Zdje-Lim — to wartos¢ predkosci od ktérej bedzie
dokonywany pomiar oraz robione zdjecie.

Cie — to informacja, méwigca o tym, ze ustawiany jest
zakres pomiaréw dla samochoddéw ciezarowych.
Predkosci ustawiamy w przedziale od 25 do 250 k/h z
mozliwoscig zmiany co 1 km/h
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18.14. Parametry na zdjeciu

[MULTANOVA 6F |

Lampa Nr.zdjecia
Wyl. 01

B e

[A]
e}

18.15. Limit dla pojazdow osobowych

MULTANOVA 6F |

Lim Zdje-Lim Oso
120 137 km/h

B B B o
[A]
o)

18.16. Pomiary

MULTANOVA 6F

3]
[«

Lampa — mozliwe sg nastepujgce wybory:

Wyt — lampa btyskowa wytgczona

Wt — lampa btyskowa wigczona

Nr. Zdjecia — informuje nas o ilosci zdje¢ zrobionych
w danej sesji zdjeciowej. Wartos¢ mozemy
wykasowac naciskajac jednoczesnie przyciski (+) (-)
bezposrednio pod numerem zdjecia.

LIM- Ustawienie wartosci granicznej dla pojazdéw
ciezarowych mozliwe jest tylko w ruchu
odjezdzajacym (km/h)

Zdje-Lim — to wartos¢ predkosci od ktérej bedzie
dokonywany pomiar oraz robione zdjecie.

Oso - to informacja, méwigca o tym, ze ustawiany
jest zakres pomiaréw dla samochodéw osobowych.
Predkosci ustawiamy w przedziale od 25 do 250 k/h
z mozliwo$cig zmiany co 1 km/h

Wartoéci te bedg obowigzywac zaréwno dla
pojazdow nadjezdzajgcych, jak réwniez
odjezdzajacych.

Pomiar predkosci pojazdéw rozpoczyna sie dopiero
wtedy, kiedy menu pilota zatrzymamy w tej pozyciji.
Na wyswietlaczu wyswietlone sg nastepujace

informacije:

a = tryb automatyczny

M = aktywny kierunek pomiaru
Foto = numer ostatniego zdjecia
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18.17. Pomiary reczne (pojedyncze)

Ta funkcja umozliwia wykonanie pomiaru pojedynczym
pojazdom . W takim przypadku po zarejestrowaniu
wykroczenia , urzadzenie zatrzyma swojg prace , a kolejny

[MULTANOVA 6F | pojedynczy pomiar moze byé dokonany dopiero po
108km/h 11.30.09 nacisnieciu przycisku NEXT ( dalej )
H A Zdjecie 12 Przycisna¢ przycisk (STOP)

Urzadzenie odtagczone dla dalszych pomiaréow

Przycisnaé przycisk NEXT

Urzadzenie aktywne do nastepnego pomiaru pojazdow
EI EI EI osobowych i ciezarowych. Jezeli zostat przekroczony limit
EI predkosci, urzadzenie przestaje pracowac¢ az do
ponownego przycisniecia NEXT
o

18.18. Obowiagzkowe testy

18.18.1. Test automatyczny
Po wiaczeniu, urzadzenie Multanova 6F przeprowadza opisane testy automatycznie bez pomocy ze strony
obstugujacego.

18.18.2. Test segmentéw Pilota

Wszystkie segmenty wyswietlacza (za wyjatkiem FT2) muszg byé wyswietlone.

18.18.3. Test kwarcu

Test kwarcu nastepuje po wiaczeniu i pomiedzy pojedynczymi pomiarami. Po wigczeniu wyswietlone sg na pilocie
wyniki tego testu. Powtdérzone testy kwarcu sg dla obstugujacego niewidoczne.

18.18.4. Test reczny

Przed rozpoczeciem i po zakohczeniu pomiaréw, réwniez po zmianie miejsca pomiaréw konieczne jest zrobienie
zdjecia testowego.
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19. SZCZEGOLOWE POMIARY

@ Szczegoly musza by¢ ujete w protokole pomiaréw.

Obstugujacy urzgdzenie Multanova 6F musi podczas pomiaréw kontrolowaé urzgdzenie. Wazne jest rozpoznanie
btedéw w pomiarach jak: zatamanie promieni, odbicia podwdjne.

Szczegoty pomiaru np. (pochyte potozenie pojazdu, zatamanie promieni lub odbicie podwdéjne) muszg by¢ przez
obstugujgcego zanotowane i w pdzniejszej analizie wziete pod uwage.

20. ZALAMANIE ODBITYCH PROMIENI

Przy zatamaniu promieni, promieh radaru odbity zostaje przez rozlegte powierzchnie (np. Autobus, samochdéd
ciezarowy, plotki stalowe, bramy). Powierzchnie metalowe odbijaja szczegdlnie dobrze promienie radarowe. Promien
radaru zostaje zatamany na zasadzie odbicia lustrzanego ,kat padania = katowi odbicia “ (zob. Rys)

((Na rysunku pokazane jest dobicie promieni od autobusu))

Wieksze znaki drogowe, ptotki stalowe ktore stojg po srodku jezdni, moga zatamac promienie radaru w przeciwnym
kierunku jazdy. (zob. Rys.)

kat kamery
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W takich przypadkach mozna otrzymac zdjecia na ktérych mierzony pojazd nie znajduje sie w strefie analizy lub
pojazd nie jest widoczny na zdjeciu.
Jezeli na miejscu pomiaréw nastepuje zatamanie promieni potrzebne jest przeprowadzenie nastepujacych zmian.

1. Zmieni¢ kat ustawienia anteny

2. Zredukowac zasieg urzadzenia

3. Zmieni¢ miejsce pomiarow.

Pomiary z zatamaniem odbitych promieni nie podlegajq dalszej analizie.

20.1. Odbicie podwdéjne

Jedno ze szczegdlnych rodzajow odbicia promieni jest odbicie podwdéjne. Promienie radaru odbite sg od wiekszych
pojazddéw. (autubus, samochdéd ciezarowy) skierowane na odpowiedni reflektor i ponownie odbite. W tym przypadku
moze by¢ brany pod uwage reflektor staty lub pojazd w ruchu. Jezeli odbicie nastgpi od stojacego reflektora,
zmierzona predkos$¢ bedzie jeszcze raz tak wysoka jak predko$¢ rzeczywista pojazdu.

AR

Przy reflektorze ruchomym, predkosc reflektora i mierzonego pojazdu jest suma predkosci wyswietlonej na zdjeciu
(zob. dolny rys.)
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21. MELDUNKI ALARMOWE | ICH LIKWIDACJA

Urzadzenie rozrdznia alarmy gtéwne i uboczne

22. ALARM GLOWNY

Przy tym alarmie zakitécona jest gtéwna funkcja urzadzenia. Poszczegdine funkcje sg zablokowane az do usuniecia
zaktécen i ponownego wigczenia. Podczas alarmu gtéwnego urzadzenie reaguje tylko na przycisk /O

Wystepujg nastepujace alarmy gtéwne

Btad kwarcu

Alarm kamery

Niskie napiecie

Dalsze btedy np: przesuniecie filmu

22.1. Informacja na wyswietlaczu

22.1.1. Blad w tescie kwarcowym

MULTANOVA 6F |

Biezacy pomiar jest anulowany. Urzadzenie jest do dalszego
pomiaru zablokowane.
Wytaczy¢, poinformowac serwis

Blad w tescie
kwarcowym

1 =
(4]
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22.1.2. Alarm czesci fotograficznej
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MULTANOVA 6F |

Btad w czesci fotograficzne;j
Blad apar fotog Przy ponownym wiaczeniu ukazuje sie ( btad czesci fot.)

Uszkodzona czes¢ fotograficzna.
Poinformowac serwis
] ) el
4]
)
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22.1.3. Niskie napiecie

multanova

MULTANOVA 6F

Niski — Wytadowana bateria.
lskie napiecie Przy ponownym wigczeniu mozna wykona¢ nastepne zdjecie.

Dalszy spadek napiecia doprowadzi do catkowitego wytgczenia
— urzadzenia.

Baterie natadowac lub wymienié

e

A
10

23. BLAD "ERROR ##"



MULTANOVA 6F |

Zakitécenia, ktére prowadza do zatrzymania pomiaréw predkosci
w ruchu drogowym , mogg by¢ usuniete przez wytgczenie i
ponowne wigczenie urzadzenia.

Znaczenie tego btedu jest opisane w nastepnym rozdziale.

Blad 30

LI
EnE
[]

Btad "Error ##"

Wyszczegolnione usterki wystepuja podczas przenoszenia danych do centralnej jednostki sterujacej. Usterki te
wystepujg wtedy, kiedy brak jest komunikacji miedzy jednostkg centralng, a kamera. Urzgdzenie Multanova 6F nie
zostanie catkowicie zablokowane, moze dalej funkcjonowaé. Btgd ten mozna usunaé przez wylgczenie urzadzenia.
Meldunek wystepuje jako stowo ERROR + numer, ktéry jest w dalszej czesci opisany

## Opis bledu

2..52 Btad przekazywania danych podczas pomiaru
70...74 Btad przekazywania danych podczas robienia 6 zdje¢ testowych
80...83 Btad przekazywania danych podczas zdjecia ( start — odcinek drogi)

2006
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24. ALARM UBOCZNY

Przy tym alarmie jest tylko zablokowane robienie zdje¢, inne funkcje (pomiar, programowanie) sg aktywne.

W rzedzie (pomiary) i (parametry zdjecia) wyswietlana jest ta informacja w sposéb ciagty, w pozostatych rzedach
ukazuje sie krotko po nacisnieciu przycisku KAMERA.

Przy alarmie lampy btyskowej lub roztadowaniu akumulatora btysku mozna ten alarm usungé.przez wytgczenie
urzadzenia_btyskowego.

Wystepujg nastepujace alarmy uboczne.

- Brak zdjecia testowego

- Alarm lampy btyskowej
- Akumulator lampy btyskowej wytadowany

24.1. Informacja na wyswietlaczu

24.1.1. Brak zdjecia testowego
84



MULTANOVA 6F

Bak zdjecia Jezeli na wyswietlaczu pokazane jest ,zdjecie testowe®, oznacza
testowego to, ze po cofnieciu licznika zdje¢ nie byt przycisniety przycisk
KAMERA
Zrobi¢ zdjecie przez przyci$nigcie przycisku KAMERA
EE

H

24.1.2. Alarm lampy btyskowej

MULTANOVA 6F

66km/h 21.33.52
a alarm blysku 1 Przegrzana lampa btyskowa

Po ostudzeniu ( 90 sek. ) alarm jest automatycznie usuniety.

] [ Ee
4]

o) ]
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24.1.3. Akumulator lampy btyskowej wytadowany

85
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Bateria Akumulator jest wytadowany.
wyladowana
Akumulator zmieni¢ lub natadowaé
] [ Eel
4]

10
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25. KONSERWACJA , NAPRAWY, LEGALIZACJA.

Konserwacje i naprawy Multanova 6F muszg przeprowadzaé osoby przeszkolone przez producenta.

Po otwarciu komponentéw bedacych zaplombowanych przez Urzad Miar i Wag, musi by¢ urzgdzenie ponownie
zalegalizowane.

W trakcie legalizacji urzadzenia Multanova 6F z aparatem cyfrowym muszg by¢ dostarczone urzedowi miar i wag
zdjecia do sprawdzenia prawidtowosci naniesionych danych. Zdjecia nie mogg by¢ starsze jak trzy tygodnie.

Nalezy zachowac¢ szczegdlng uwage gdy przeprowadzamy konserwacje lub naprawe przyrzadu zasilanego
pradem 230V/AC.

Przyrzad musi by¢ legalizowany co 13 miesiecy.

Legalizacje moga przeprowadzacé tylko kompetentni pracownicy Urzedu Miar.

Przyrzady do pomiaru predkosci Multanova 6F mogg by¢ obstugiwane tylko przez osoby przeszkolone (przez
producenta, przez osoby upowaznione przez producenta oraz szkote policyjng) . Na okolicznosci powyzsze Firma
Lifor Sp. z 0.0. wyda odpowiedni certyfikat.

Konserwacja, naprawa — mogg by¢ przeprowadzone tylko w uprawnionych produktach
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